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Tassa jarjestelméassa kdytetdan ohjelmistoa, jonka omistaa SuperSonic
Imagine jajonka lisenssinantaja on lisensoinut SuperSonic Imaginelle.

Taman ohjelmiston ja siihen liittyvien asiakirjojen saatavuus on
rajoitettua.

Ohjelmistoa ja sihen liittyvid asiakirjoja saa kéyttd& vain téssa
jérjestelméssa.

Taman ohjelmistonjasiihen liittyvien asiakirjojenimmateriaalioikeuksia
e olediirretty sinulle.

Ohjelmistoatai asiakirjoja el saa kopioida, eika ohjelmistoa saa muuttaa
kokonaan tai osittain.

Ohjelmistoa ei saa kdantéa tai koota uudelleen.

Ohjelmistoa tai asiakirjoja e saa luovuttaa, paljastaa, dSirtéd tai
ailisensoida kolmannelle osapuolelle.

Ultradanijérjestelman ohjelmistoon sovelletaan Y hdysvaltain ja Ranskan
vienti- ja hallintolakegja ja -maérayksid, eik& ohjelmistoa saa vieda tai
jaleenvieddkokonaantai osittain, ellel Y hdysvaltain tai Ranskan hallitus
anna siihen asianmukaista |upaa.

Ohjelmiston asiakirjojen tai ohjelmien tietoja voidaan muuttaa ilman
erillistdilmoitusta.

A CAUTION

Tahan laitteistoon e saatehda mitddn muutoksia
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Seuraavat nimet ovat SuperSonic Imaginen® tavaramerkkegjd tai
rekisterdimia tuotenimi&

10, 41 ja42 Ranska, kansainvéalinen,
Kiina, Euroopan unioni,

)Ilm;w Japani ja Y hdysvallat

1mnﬁinc

y 10 Euroopan unioni,
y A AR kansainvélinen, Kiina,
Japani ja'Y hdysvallat

AIXPLORER MACH™ 10 Ranska, Euroopan
unioni, kansainvalinen,
KiinajaYhdysvallat

SHEARWAVE™ 10 Ranska, Euroopan
unioni, kansainvalinen,
KiinajaYhdysvallat

Planewave UltraSensitive™ 9jal0 Ranska, Euroopan unioni,
kansainvélinen, Kiina,
Intia, Japani ja'Y hdysvallat

SonicPad™ 9jal0 Ranska, Euroopan
unioni, kansainvéinen,
KiinajaYhdysvallat

Tama kayttbopas voi sisdltéad muiden yritysten tavaramerkkeja tai
rekisterdityja tavaramerkkeja.
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Tervetuloa!

Tervetuloa  ja onnittelut SUPERSONIC MACH 30
#ultradénijarjestelman hankinnasta.

Seuraavat asiakirjat ovat saatavilla SUPERSONIC MACH 30
#ultradénijarjestelmada varten:

* Kayttoopas

Tassd kéyttboppaassa on térkeita tietoja tuotteen kaytosta ja
turvallisuudesta. Lue tama opas huolellisesti ja séilyta sita paikassa,
josta se on helposti saatavilla.

* Aloltusopas (PM.LAB.157)

Aloitusopas sisdltéa jarjestelméan nopean kuvauksen seka perustietoja
tuotteen kaytosta.

« Obstetriset vittaukset (PM.LAB.174)

Obstetriset viittaukset -opas sisdltéd yksityiskohtaiset obstetriset
taulukot ja yhtdlot, joita kaytetddn SUPERSONIC MACH 30
#jérjestelméssi.

s Akustisten taulukoiden opas (PM.LAB.171)

Akustisten taulukoiden opas sisaltéa kaikki akustiset taulukot kullekin
anturin/tilan yhdistelmélle, joka on kéytettdvissa SUPERSONIC
MACH 30 #jarjestelméssa.

potilaan turvallisuutta gjatellen.
Lue seuraavat luvut huolellisesti ennen jérjestelman kéyttn aloittamista.

SuperSonic Imagine takaa, etta jarjestelma toimii tarkoitetulla tavalla
vain, kun kaikkia tassid kayttboppaassa annettuja huomautuksia ja
varoituksia noudatetaan.
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Tietoja tasta kayttooppaasta
Tama kayttoopas sisaltéa tarkeita tietoja ultradanijérjestel man kaytosta
Tassd kayttooppaassa kuvatut ominaisuudet voivat olla valinnaisia
Lisétietoja saat paikalliselta SuperSonic Imagine #jalleenmyyjalta tai
huoltoedustajalta.

Kuvat eivéa ole sopimusoikeudellisesti sitovia, ja ne ndytetdén vain
yleisiatietoja varten.

Opas sisdltdd myos tietoja yhteyden ottamisesta SuperSonic Imagine
#yhti60n tuen saamiseksi.

Tamaopas on tarkoitettu ultradanilaitteen k&yton ohjaamiseen oikeutetun
|&8kérin kayttoon tai téllaisen l88kdrin madrdyksestd ja suorassa
valvonnassa.

Tama opas on tarkoitettu sdllaisille kéayttgjille, jotka on koulutettu tai
jotka muuten tuntevat |agkinnallisten ultradanilaitteiden kayton.

Tassd oppaassa el ole kliinisia ohjeita ultradénitutkimuksen tekemisesta.
Tama kayttbopas on seuraavien direktiivien ja séaddsten mukainen:

 Eurooppalainen direktiivi 93/42/ETY, jota on muutettu direktiivilla
2007/47/IETY

« FDA-s8&d6s, 21 CFR § 801

Koulutus

Jos tarvitset lisdtietoja, SuperSonic Imagine tarjoaa pyynnosta
kayttokoulutusta. Lisdtietoja saat paikalliselta edustajalta.
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Tietoja tasta laitteesta

Yleinen kuvaus

SuperSonic Imagine SUPERSONIC MACH 30 on vaunupohjainen
ultradénikuvaugjarjestelma, jota kaytetddn diagnostisiin yleiskayttdisiin
ultradanikuvaustutkimuksiin.

Jarjestelméssd on kuvausmuunnin, ja se voidaan liittéa erilaisiin
lineaarisiin, kaareviin, mikrokuperiin, vaiheittaisiin ja moottoroituihin
lineaarisiin ryhméaantureihin tuottamaan kuvia, jotka ndkyvé LCD-
naytossa

Sdadettavan ohjauspaneelin, jossa on integroitu kosketusnaytto, avulla
kayttaa voi suorittaa ultradanitutkimuksen nopeasti ja tehokkaasti
ALARA-toimintaperiaatteiden mukai sesti.

liittyvia laskelmia, ottaa kuvia digitaaliseen muistiin tai ulkoiseen
laitteeseen (kuten tulostimeen) ja tarkastella diagnostisia tutkimuksia
raportin muodossa.

Jarjestelma toimii samalla tavalla kuin kuvantamistilojen nykyiset
laitteet ja anturit: B-tila, M-tila, véridopplerkuvantaminen,
pulssiaaltodoppler, jatkuva aalto, harmoninen kuvantaminen, amplitudin
tehodopplerkuvantaminen, suunnatun amplitudin tehokuvantaminen,
varjoainetehostettu ultradanikuvantaminen, elastisuuskuvantaminen ja
3D-kuvantaminen.

Kayttotarkoitus

SuperSonic Imagine SUPERSONIC MACH 30 -
ultradénikuvaugarjestelma ja -anturit on tarkoitettu yleiskayttoiseen
pulssikaiku-ultragénikuvaukseen, pehmytkudosel astisuuden kuvaukseen
jaihmisen kehon doppler-nestevirtausanayysiin.
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Kayttoaiheet

SuperSonic Imagine SUPERSONIC MACH 30 -ultradanijarjestelma
on tarkoitettu kaytettdvaks seuraavissa sovelluksissa anatomisten
rakenteiden kuvantamiseen ja mittaamiseen: Abdominal, Small
Organs, Musculoskeletal, Superficial Musculoskeletal, Vascular,
Peripheral Vascular, OB-GYN, Pelvic, Pediatric, Urology, Trans-
rectal, Trans-vagina and Neonatal/Adult Cephalic, Non-invasive
Cardiac (vatsa, pienet eimet, tuki- ja liikuntaglimistd, pinnallinen
tuki- ja liikuntaglimistd, verisuonet, &areisverisuonet, OB-GYN,
lantio, pediatrinen, urologia, transrektaalinen, transvaginaalinen ja
vastasyntyneen/aikuisen kallo, noninvasiivinen sydan).

Lisaks  SuperSonic  Imagine SUPERSONIC MACH 30 -
ultradénikuvaugjarjestelmajasihen liittyvéat anturit on tarkoitettu:

 vatsan anatomisten rakenteiden mittauksiin,

+ lagjakaistaisen leikkausaallon nopeuden ja kudoksen jaykkyyden
mittauksiin maksan ja pernan sisérakenteissa,

» maksan jamunuaisten valisen kirkkaussuhteen mittauksiin,

+ vatsan verisuoniston, mikroverisuoniston japerfuusion visualisointiin,

« vatsan verisuoniston ja perfuusion kvantifiointiin.

Leikkausaallon nopeuden ja jaykkyyden mittauksia, kirkkaussuhdetta,
verisuoniston visualisointia, mikroverisuonistoa ja perfuusiota seka
verisuoniston ja perfuusion kvantifiointia voidaan kayttda apuna
maksasairaudesta karsivien aikuis ja lapsipotilaiden kliinisessa
hoidossa.

Tamalaite on tarkoitettu sellai sen 188kérin kayttdon, jollaon lupakayttda
tal ohjatalaitetta, tai tdméan madrayksesta ja valvonnassa.™.

Jarjestelmdd ssavat kayttdd vain koulutetut ultradéanikuvantamisen
ammattilaiset, jotka tuntevat liiallisen akustisen energian riskit kehossa,
erityisesti jos kuvausalueella on runsaasti nestetta.

1 aitteen antamiati etoja saa kayttéd vain 188kéri, jollaon valtuudet diagnoosin tekemiseen.
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Vasta-aiheet

SUPERSONIC MACH 30 -jarjestelméa e ole suunniteltu
oftal mol ogi seen kaytt6on ei kéa mihinkaén sellai seen kayttdon, jokajohtaa
akustisen keilan kulkeutumiseen silman l&pi.

SUPERSONIC MACH 30 -jarjestelmaa e ole tarkoitettu kaytettavaks
tulenarkojen anesteettien tai muiden tulenarkojen aineiden kanssa.

Olennaiset toiminnalliset
ominaisuudet

SUPERSONIC MACH 30 -ultradénijérjestelmassd e saa esiintya
kohinaa aaltomuodossa tai artefaktoja eikd kuva saa véadristya eika
numeroarvoissa saa olla virheitd, joiden e voida katsoa johtuvan
fysiologisesta vaikutuksesta ja jotka voivat muuttaa diagnoosia.

SUPERSONIC MACH 30 -ultradénijérjestelmassd e saa esiintya
virheellisia numeroarvoja, jotka voisivat vaikuttaa diagnoosiin.

SUPERSONIC MACH 30 -ultradénijérjestelmé ei saa nayttda vaéria
turvallisuuteen liittyvid huomautuksiatai ilmoituksia.

SUPERSONIC MACH 30 -ultradnijérjestelma ei saa tuottaa tahatonta
tai liiallista ultradanitehoa.

SUPERSONIC MACH 30 -ultradanijérjestelméassa ei esiintya tahatonta
tai liiallista anturikokoonpanon pintal @mpdtilojen housua.

SUPERSONIC MACH 30 -ultragénijérjestelméssi el saa esiintya kehon
sisdiseen kayttdon tarkoitettujen anturikokoonpanojen tahatonta tai
hallitsematonta liiketté.
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Ammattikayttoon tarkoitettu
laite, jota koskevat
kayttorajoitukset

Huomio: Yhdysvatain liittovaltion laki rajoittaa diagnostisten
ultradanilaitteiden myynnin 188kérille tai 188karin maarayksesta.

Vaatimustenmukaisuusstandardit

Asetuksella 2007/47/ETY muutetun eurooppalaisen direktiivin 93/42/
ETY mukaan SUPERSONIC MACH 30 on luokan lla lagkinnéllinen
laite.

Standardeihin liittyvét ilmoitukset:

« |IEC/EN 60601-1, Laitteisto on luokassal, tyyppi BF.
» |EC 60601-1-2, Laitteisto on luokassa A.

Tuote on seuraavien standardien mukainen:

« UL 60601-1 Sahkokayttoiset l|a8kintdlaitteet, osa 1: Yleiset
turvallisuusvaatimukset

+ CAN/CSA-C22.2 No. 601.1 Sahkokayttoiset 188kintalaitteet — Osa 1:
Y leiset turvallisuusvaati mukset

 |EC/EN 60601-1-1 Sahkokayttoiset |adkintalaitteet — Osa 1-1: Yleiset
turvallisuusvaatimukset — Téaydentdva standardi: Ladkinnadlisia
sahkoj arjestelmia koskevat turvallisuusvaatimukset.

« |EC/EN 60601-1-2 Sahkokayttoiset |a8kintalaitteet — Osa 1-2: Yleiset
turvallisuusvaatimukset — Taydentava standardi: Sahkomagneettinen
yhteensopivuus — V aatimukset ja testit.

« |[EC 60601-2-37 Sahkokayttdiset laékintélaitteet — Osa 2-37:
Ultradaneen perustuvien diagnostisten laitteiden ja valvonta aitteiden
turvallisuutta koskevat erityisvaatimukset.

« IEC 62304 Laakintdlaitteiden ohjelmistot — Ohjelmistojen
elinkaariprosessit

* NEMA UD 2 Akustisen tehon mittausstandardi diagnostisille
ultradanilaitteille
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* NEMA UD 3 Standardi diagnostisten ultradnilaitteiden 1&mpo- ja
mekaanisten akustisten |ahtdindeksien reaaliaikaiselle naytdlle

» En IS0 10993-1 Lagkinnallisten laitteiden biologinen arviointi — Osa
1: Arviointi jatestaus

« ENISO 14971: Ladkinndlliset laitteet — Riskinhallinnan soveltaminen
l&kinndllisiin laitteisiin

« |EC / EN 60601-1 Sahkokayttoiset |adkintalaitteet — Osa 1: Yleiset
turvallisuusvaatimukset

« I[EC 61340-5-1: Sdhkostaattisuus — Osa 5-1: Elektroniikan
suojaaminen sdhkostaattisiltailmidiltd— Yleiset vaatimukset

+ IEC 61340-5-2: Séhkostaattisuus — Osa 5-2:  Elektroniikan
suojaaminen séhkdstaattisilta ilmidilta— Kayttdopas

+ EN 50419: S&hko- ja elektroniikkalaitteiden merkinnét direktiivin
2002/96/EY (WEEE) artiklan11(2) mukaisesti

» Ladkinndllisten kuvien tiedonsiirtostandardi, Digital Imaging and
Communicationsin Medicine (DICOM): PS 3 -2017d

Sertifioinnit
SuperSonic Imagine on 1SO 13485 -sertifioitu.

SuperSonic Imagine on 1SO 14001 -sertifioitu.
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Yhteystiedot

Asiakaspalvelun aluedlliset edustajat voivat vastata kysymyksiisi. Pyyda
apua paikalliselta SuperSonic Imagine -myynti- tai huoltoedustajalta.

Ranska

Super Sonic Imagine
LesJardinsdelaDuranne- B&A E& F

510, rue René Descartes

13857 Aix en Provence Cedex - France

Puhelin: +33 (0)442 99 24 32

Puhelin: +33 (0)426 70 02 70

Sahkdposti: contactsFR@supersonicimagine.com

Pohjois-Amerikka

Hologic Headquarters.

250 Campus Drive

Marlborough, MA 01752

Puhelin Y hdysvalloissa: +1.508.263.2900
Myynti: +1.781.999.7453

Faksi: +1.781.280.0668

Sahkdposti: info@hologic.com

Yhdistynyt kuningaskunta

Super Sonic ImagineLtd.,

18 Upper Walk

Virginia Water

Surrey GU25 4SN - United Kingdom
Puhelin: +44 (0)845 643-4516
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Sahkoposti: contactsUK @supersonicimagine.com

Saksa

Super Sonic Imagine GmbH

Zeppelinstr. 71 - 73

81669 Minchen - Germany

Puhelin: +49 89 36036 - 844

Faksi: + 49 89 36036 - 700

Sahkdposti: contactsDE@supersonicimagine.com

Kiina

Super Sonic Imagine

Suite 2304, Block D, Ocean International, DongSiHuan ZhongL u,

Chaoyang District, Beijing (100025), China
Puhelin: +86-10- 85861023/ 2951/ 2917
Faksi: + 86-10-8586 2389

Sahkoposti: beijing@supersonicimagine.com

Huolto

Ota yhteytta paikalliseen SuperSonic |magine -edustajaan.
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Huolto

Seuraavat muuttujat vaikuttavat suoraan tuotteen kayttoikaan:

 Tuotteen Kliinisen kdyton tunnit

e Tunnit, joina kliinista kéyttéd ei ole suoritettu, kun tuote on
jannitteinen ja "padld’ -tilassa

+ Tuotteen atistuminen ympéristolle [ampétilan, kosteuden ja paineen
osalta

» Asianmukaiset sdhkoteho-ol osuhteet

 Tuotteen asianmukainen kasittely ja siirtaminen

 Tuotteen asianmukainen sédilytys, kun sita ei kayteta

* Tuotteen asianmukainen huolto ja puhdistus

* Huollon laatu jatiheys

« Laitteen kanssa kaytettavien lisdvarusteiden laatu

SuperSonic Imagine SUPERSONIC MACH 30 -ultragénijarjestelman
saa asentaa vain vatuutettu SuperSonic Imagine -myynti- tai
huoltoedustaja.

Kéaytdn optimoimiseks ja tuotteen Kkayttdian maksimoimiseksi

suosittelemme, etta valtuutettu SuperSonic Imagine -edustagja suorittaa
vuosittaisen huollon.

Y l&pito- ja huoltosopimuksia on saatavilla.

Kaikkien korjausten on oltava valtuutetun SuperSonic Imagine -
edustajan suorittamia.

Kéayttga voi suorittaa kohdassa Chapter 10, Jarjestelman huolto ja
yllapito [451] kuvatut huoltotoimenpiteet.

Virheellinen asennus, korjaus tai huolto mit&toi kaikki tuotteeseen
liittyvét takuut.

Lisétietoja saat SuperSonic Imagine -myynti- tai huoltoedustajalta.

Jos SUPERSONIC MACH 30 tai sen lisdvarusteet eivdt enda toimi
oikein, ota yhteyttd SuperSonic |magine -edustajaan.
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Paivitykset
Péivityksia voidaan julkaista laitteisto- tai ohjel mistoparannuksina.

Paivitetyt kayttgjdtiedot toimitetaan nédiden jéarjestelmapéivitysten
mukana.

Ohjelmistopéivitykset ovat saatavilla my6s verkkopalvelun kautta.

Varmista aina, ettd kdytét tdman asiakirjan siti versiota, joka vastaa
tuoteversiotasi.

Jos haluat tarkistaa asiakirjan oikean version jérjestelmélle tai hankkia
uusimman version, ota yhteytta SuperSonic Imagine #edustajaan tai
paikalliseen jalleenmyyj&an.
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2 Jarjestelman
yleiskatsaus
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SUPERSONIC MACH 30
#jarjestelman vastaanotto ja
sailyttaminen

Kun laite toimitetaan ja asennetaan ensimmdéisen kerran, anna
SuperSonic Imagine #valtuutetun henkilékunnan avata jarjestelman
pakkaus. Jos sinun on lahetettéva laite takaisin SuperSonic Imagine
#huoltoon, dla pakkaasita. Otayhteytta paikalliseen SuperSonic Imagine
#edustajaan.

SUPERSONIC MACH 30 #érjestelmédn saa asentaa vain SuperSonic
Imaginen valtuuttama henkil Okunta.

Jarjestelmd on  ehdottomasti  jatettdva 48  tunnin  gjaks
huoneenl@ampdtilaan, ennen kuin se kytketéan paalle.

Laitteen sailytys

SUPERSONIC MACH 30 #ultradanijéarjestelmé voidaan varastoida
toistaiseksi, jos se tehd&én olosuhteissa, jotka eivét ylita téssa luvussa
vahvistettujarajoja.

Jos sdilytysaika on erittéin pitkd (yli 1 vuosi), jarjestelman akut saattavat
purkautua.

Jos aiot Sdilyttdd jarjestelmda pitkdan, ota yhteyttd valtuutettuun
SuperSonic Imagine #huoltoedustajaan akun hallintaa koskien.

On myods jarkevas, etta huoltoedustgja on paikalla, kun jarjestelma

jalkeen.

Laitteen turvallinen havittaminen

SUPERSONIC MACH 30 #ultradanijarjestel méa sisal tdd komponentteja,
jotka muistuttavat tavallisen tietokoneen komponentteja.
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Kotelossa olevissa elektronisissa osissa voi olla pienia méaaria
lyijya (sdhkokomponentit), elohopeaa (sdhktkomponentit ja akut) ja
litiumioneja (akut).

K otel o koostuu my6s muovimateriaalista, jokavoidaan kierréttas. Koska
SuperSonic Imagine on 1SO 14001:2015 #sertifioitu, tarkista laitteen
sdhkokomponenttien, muovien ja yleisen turvalisen havittdmisen
vaatimukset kierrétysta koskevista paikallisista madrayksista.

Tietojen suojaamiseksi SuperSonic Imagine suosittelee kaikkien
kiintolevyjen tuhoamista, kun laite poistetaan kéytosta.

Lisétietoja saat SuperSonic Imagine #edustgjalta.
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Lampotila-, paine- ja
kosteusrajat

Jarjestelmdi tulee kéayttdd, varastoida ja kuljettaa alla esitettyjen
parametrien mukaisesti.

Laitteen kayttdympéristoa on yllépidettéava jatkuvasti tai laitteesta on
katkai stava virta.

Lampdtila 15-35°C -20-50°C -20-50°C
59-95 °F -4-122 °F -4-122 °F
Suhteellinen 30-80 % 30-80 % 30-80 %
kosteus
Paine 700 hPa 500 hPa 500 hPa
—1060 hPa —1060 hPa —1060 hPa
Korkeus Alle 3000 m
Sahkotekniset

kayttovaatimukset

Jarjestelméssi on sisdinen virtaléhde, joka on suunniteltu toimimaan
seuraavillajannitealueilla:

+ 100-240V, 50/60 Hz, 500 W.

Virtaa on oltava saatavilla maadoitetun sairaalakayttoon tarkoitetun
pistorasian (UL 60601-1) kautta.
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Mitat
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Leveys: 60,5 cm (23,8 tuumaa)
Korkeus:

+ 183 cm (72 tuumaa), ohjauspaneeli ja ndytto tdysin ylhadlla
+ 140,2 cm (55,2 tuumaa), ohjauspaneeli ala-asennossa ja néytto ala-
asennossa

» 118,6 cm (46,6 tuumaa), ohjauspaneeli laskettuna ja ndytto littedssa
asennossa

Syvyys.

+ 98,7 cm (38,8 tuumaa)
+ 120,8 cm (47,5 tuumaa), ohjauspaneeli taysin ulkona

Paino: noin 112 kg (247 paunaa) ilman lisdvarusteita.
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Jarjestelman kuvaus

SUPERSONIC MACH 30 -jarjestelmd on vaunupohjainen
ultradénijarjestelma, joka koostuu aemmassa kotelossa olevasta
keskusyksikostd, nivelletystd ohjauspaneelista, kosketusnaytosta,
naytosta ja erilaisista antureista.

1. Nayttd 2. Nivelletty néyton varsi
3. Kosketusngyttd 4. Séilytysalueet
5. Kahva 6. Anturin liittimet
7. Py6rgjarru
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1. Geelin pidike/lammitin 2. Kosketusnayttod
3. Kaiuttimet 4. SonicPad®
5. Kasituki

Virtajohdon ja
suojamaadoituksen
kytkeminen

A WARNING

Kytke virtapistoke suojamaadoitettuun pistorasiaan, joka vastaa
tyyppikilvessa annettuja luokituksia.

Jos tdmantyyppista pistorasiaa ei ole saatavilla, ota yhteyttd SuperSonic
I magine #edustajaan.

Kun jarjestelmé on kytketty oikein, ohjauspaneelin virtapainike vilkkuu.
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A CAUTION

Virtajohdossa on lukitugjarjestelma, joka estéa virtajohdon tahattoman
irrottamisen.

Irrota kaapelin pistoke painamalla kaapelipdéssd olevaa punaista

painiketta.

Tiedot liittimesta, johon
mahdollinen tasausjohdin on

tarkoitus kytkea (v):

Jos haluat kayttda jotakin muuta ld8kinndllista laitetta yhdessa téman
jarjestelméan kanssa, on hankittava tasavirtgjohdin tasavirtavayldan
liittdmistd varten. Lisdtietoja saat SuperSonic Imagine #edustgjata.
Kytke potentiaalitasausjohto ennen kuin kytket laitteen virtapistokkeen
pistorasiaan. Muista myds irrottaa laitteen virtapistoke pistorasiasta
ennen johdon irrottamista séhkéiskun valttamiseksi.

Naytto ja nivelvarsi

Nayttd on kiinnitetty nivelvarteen, jonkaavullasitavoidaan sééatéé pysty-
javaakasuunnassa.

Voit saatéd nayton asentoa eri kayttdasentojen ja kayttdjan pituuden
mukaan.

Kun néyttd vapautetaan |ukitusta kuljetusasennosta, sitavoidaan kallistaa
ylos ja das, kdantda vasemmalle ja oikeadlle ja siirtda sivultatoiselle.
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Vapauta ndyttd lukitusta kuljetusasennosta kiertdmalla varren ruuvia
vastapdivaan (sininen kohdistin).

Aseta ndyttd aaasentoon kuljetusta varten ja kadnnd lukitusta
my6tdpéivaan (punainen kohdistin), jotta ndyttd lukittuu téhan asentoon.
Jos jérjestelmé on pakattava kuljetusta varten, nayttd voidaan asettaa
litted&n asentoon.

S&ada nayttoa tarttumalla sen kahvaan ja kallistamalla, k&antamalla tai
liikuttamalla sité

Voit madrittéd nayton kirkkauden ndytén oikeassa alakulmassa olevilla
painikkeilla -/+.
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A CAUTION

Alavedanayttod, kun sekanaytto etté ohjauspaneeli eivét ole kohdakkain
SUPERSONIC MACH 30 #jarjestelméan kanssa. Nayton vetdminen, kun
seka naytto ettd ohjauspaneeli on sijoitettu ala olevan kuvan mukaisesti,
voi aiheuttaa jarjestelman epétasapainon.

Alatyonnatai veda nivelvartta
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Ohjauspaneeli

Ohjauspaneelin siirtaminen ylos
ja alas
Voit sédtda ohjauspaneelin korkeutta séhkoisesti seuraavasti.

1. Paina jompaakumpaa etukahvassa olevista painikkeista alla olevan
kuvan mukaisesti:

2. Toimi seuraavasti:
+ Laske ohjauspaneelia alaspéin painamalla alas-painiketta.
+ Nosta ohjauspanedlia yldspéin painamalla yl 6s-painiketta.
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A CAUTION

Kun jérjestelma on sasmmutettu, voit vain laskea ohjauspanedlia alaspéin.

Ohjauspaneelin kaantaminen

1. Paina etukahvan lukituksen avauspainiketta (katso alla olevaa kuvaa)
jakéénna ohjauspanedia vasemmalle tai oikedlle.

Voit my0s vetéa ohjauspaneeliaitsedsi kohti.

2. Lukitse ohjauspaneeli haluamaasi asentoon vapauttamalla painike.

A CAUTION

Kun laite on lukitussa asennossa, voit liikuttaa ohjauspaneelia hieman.
Jos haluat siirtéd sitéd vapaasti, muista painaa avauspainiketta ylla
kuvatullatavalla
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A WARNING

Varmista, ettel jarjestelmén alla ole esineité tai henkil6ité, kun liikutat
ohjauspaneelia alaspéin tai kéannét sita.

Kun korkeutta séidetddn tai ohjauspaneelia kédnnetéan, jérjestelma
pysahtyy automaattisesti. Palaa reaaliaikai seen tutkimukseen painamalla
pysaytyspainiketta uudelleen.

Voit myos kallistaa kosketusndyttéa. Tartu sen sivuihin ja kalista
haluamaasi asentoon tarpeen mukaan.

Kaiuttimet ja aanensaato

Asnenvoimakkuutta voidaan sséta4 j&rjestel mén asetuksissa.

99 noTE

Voit joko mykistdd jarjestelman &anet, kuten Save Image
(Talenna kuva)- ja Save Clip (Talenna leike) #toimintojen &anet
(System Configuration (Jarjestelman kokoonpano) #osion System/
Display (Jarjestelmé@/Nayttd) #vélilehden System  (Jarjestelmd)
#alivdlilehdelld), ta mykistdad spektrin &&nen PW- tai CW-tilassa
painamalla 88nenvoi makkuuden painiketta.

A CAUTION

Ala passta nesteita kai uttimen suojaritildihin.
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Puhdista kaikki kayttéméton geeli ohjauspaneelin pinnalta jérjestelman
kéayton jalkeen.

Al4 aseta nesteité |1ahelle kaiuttimen suojaritil Gita.
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Anturit

Anturin liittaminen

Kytke anturi ja tyonnd se lokeroonsa. Lukitse liitin tyontaméla
lukituskahva kokonaan vasemmalle (katso alla olevaa kuvaa).

0
<
-z
«
E

UPER
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A CAUTION

Kun lokeroa e kaytetd, varmista, ettd lokero on lukitsemattomassa
asennossa (painettuna oikealle).

Varmista, etta lokero on lukitsemattomassa asennossa (tyonnettyna
oikealle), ennen kuin kytket anturin seuraavasti.

Jos anturia @ ole liitetty oikein, anturin vélilehdessa nékyy kuvake
Seuraavasti:

Kun tdma kuvake nakyy naytossa, liita anturi uudelleen oikein, jotta
valtyt laitteisto- tai ohjelmisto-ongelmilta.

Kun irrotat anturin, avaa liitin tyontamall&a se kokonaan oikesalle (katso
alaolevakuva), pidakiinni liittimestd ja veda se suoraan ulos.
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A CAUTION

Jos anturi liitetdan tai irrotetaan kuvan oll naytossa, jarjestelmaan jal
tai anturiin voi tulla toimintahairi.

Ala kytke tai irrota anturia jarjestelman kaynnistyksen tai sasmmutuksen
aikana. Tamavoi aiheuttaa jarjestelman toimintahairion.

Jos anturi putoaa tai tapahtuu muu merkittéva isku, tarkasta anturi
huolellisesti ennen kayttda.

Varmista, etta anturin kotelo ei ole haljennut ja etté kaapeli ja eriste ovat
ehjét.

Jos anturin eheydestéd on epéilyksig, lopeta sen kayttd ja ota yhteytta
valtuutettuun SuperSonic | magine #huoltoedustajaan.

99 noTE

Pida anturia oikein pdin. SuperSonic Imagine #anturit on suunniteltu
siten, etta sivulla on nuoli, joka osoittaa ensimmai sen elementin.
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Tata nuolta ei tule sekoittaa ala ol evassa kuvassa ol evaan nuoleen, joka
osoittaa anturin keskikohdan biopsian hel pottamiseksi.

Kaapelipidikkeet

Voit asettaa anturin kaapelit ohjauspaneelin alla oleviin koukkuihin.

Vaunun sailytystila

Geelin pidike/lammitin
Korissa on geelipidike kéyttomukavuuden parantamiseksi.

Gedlin pidike sijaitsee kosketusnédyton sivussa.
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Vakiokokoiset 250 ml:n, halkaisijaltaan 50 mm:n gedlipullot voidaan
asettaa telineeseen, jotta niihin paésee helposti kasiksi kliinisten
tutkimusten aikana.

0 TIP

Aseta geelipullot pidikkeeseen suutin alaspéin niin, etta geeli on aina
valmis virtaamaan.

Poista kovettunut geeli lampimalla vedella ja pehmedl|& harjalla.

Kéyttdmukavuutta varten on tarjolla geelilammitin. Se on integroitu
suoraan geelipidikkeeseen. Se lammittéa geelin l1&mpotilaan 86 °F (30
°C) tunnissajajopalampdtilaan 98,6 °F (37 °C) 4 tunnissa.

Voit ottaa geelin l[ammittimen k&yttbon tai poistaa sen kaytosta
painamalla seuraavaa kosketusndyttssi ol evaa kuvaketta.
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A CAUTION

Sininen LED-merkkivalo osoittaa, etta lammitin l&mpenee. Kun
merkkivalo e pala, lammitin el kuumene.

Huomioi, etta geelin lammitin kytkeytyy pédalle (45 minuutin gjaksi) ja
pois paalta (30 minuutin gjaksi) geelin lampdtilan sédtamiseksi.

Geelipullon halkaisijan on oltava 49 mm (minimi) — 52 mm (maksimi),
jotta valtetdan lammitysongelmat.

& WARNING

Kéayta geelilammitintéd vain SUPERSONIC MACH 30 -jérjestelmélle
suositelluilla geeleilla (katso yhteensopivien geelien taydellinen [uettelo
kohdastathe section called “ Geelit” [63]).

Noudata gedlin viimeista kayttopai vaa.

Jarjestelmaa ja sen lisdvarusteita el ole tarkoitettu kaytettévaksi ulkona.

A CAUTION

Geelin lammitin voidaan puhdistaa pehmedlld, kostealla liinalla
ja miedolla pesuaineella tai sairaalakayttoon  tarkoitetulla
desinfiointiaineella. Lisétietoja on kohdassa Chapter 10, Jarjestelman
huolto ja yllapito [451].

Alékostuta elektronisia ohjaimia.
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Ala puhdista geelia hankaavalla  puhdistusainedlla tai
isopropyylialkohalilla.

Alaupotatai kasta geelilammitinta veteen.

Kayta geelin lammittimessi vain ultraddnigeelgja. Ala kayta muita
tuotteita.

Sailytysalueet

Naita aueita voidaan kéyttéd perustuotteiden, kuten kannettavien
tietokoneiden, kaavioiden, DV D-levyjen ja pyyhkeiden séilyttamiseen.

Alla olevassa kuvassa nakyvaét sédilytysalueet seka enimmaispaino, jota
voit sédilyttéd kullakin aluedlla.

Jérjestelmassa voidaan séilyttéa yhteensi 26 kg (57 paunaa), mukaan
lukien anturin paino.

A CAUTION

Alayrita avata vaunua laitteiden kiinnittamista varten.
Ota yhteyttd SuperSonic Imagine -jalleenmyyjaén avun saamiseksi.
Elektronisten laitteiden virheellinen kytkeminen ultradénijéarjestelmadn

mitétoi kaikki takuut ja voi aiheuttaa toimintahéiri6itd, séhkoiskun tai
tulipalon.
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Alaylikuormita jarjestelmén siilytystiloja.

Kun séilytdt esineitd, valitse keskimméinen sdilytysalue ylemman
alueen sijasta. Y l&sdilytysalueen ylikuormitus voi aiheuttaa jérjestelmén

epétasapainon.

Jarjestelman liiallinen kuormittaminen oheidaitteilla tai oheidaitteiden
pinoaminen mazritetyn oheidaitepaikan ulkopuolelle voi aiheuttaa
jarjestelman epavakautta, jolloin oheidlaite tai jarjestelma kaatuu.

Ala kuormita ohjauspaneelia painavilla esineilla

Al& nojaa ohjauspanedliin.

Tulo-/lahtoliittimet

USB-portit

A CAUTION

Ulkoisa USB-laitteita e saa liittéd SUPERSONIC MACH 30
#ultragdanijarjestelman USB-portteihin.

Mika tahansa USB-laite voidaan liittéa jarjestelméan, kunhan se saa

virtaa ITSENAISESTI USB-portin kautta (kahta USB-porttia voidaan
kayttad) tai ulkoisen IEC60601 (1M OPP) #virtal dhteen kautta.

A WARNING

Kun kaytat USB-porttia, varmista, etté kayttgja tai potilas ei aseta késia
tai muita ruumiinosia USB-porttiin tai sen péélle.

Jérjestelmassa on seuraavat portit:

» Ohjauspanedlin oikealla puolella on kaksi USB-porttia.
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+ Jérjestelmén takaosassa on kolme USB-porttia.
Na&ihin USB-portteihin voit kytked jalkakytkimen ja muistitikun.

» Yksi eristetty USB-portti sijaitsee jarjestelman takaosassa.

A WARNING

Eristettyjen Ethernet- ja USB-porttien alla on seuraavatarra. A

A CAUTION

Oheidaitteita, jotka on liitettdva suoraan SUPERSONIC MACH 30
#Harjestelmadn (kuten USB-tikkua tai jalkapoljinta), e saa kytked
eristetyn USB-portin kautta.
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Varmista, etta liitét vain ulkoisen virtaldhteen oheidaitteita eristetyn
USB-portin kautta. Esimerkiksi jalkakytkimen kytkeminen eristetyn
USB-portin kautta voi hidastaa jérjestel méa

USB Type B #portti (korostettu alla olevassa kuvassa) on tarkoitettu
SuperSonic Imagine #huollolle. Ala kytke tahan porttiin mitan
oheidlaitteita.

Kahden polkimen KINESIS-jalkakytkin toimitetaan SUPERSONIC
MACH 30 #jarjestelman mukana (lisavaruste).

Nayttoportti

Jérjestelméssa on nayttdportti ja sovittimet, joiden avulla voit vaihtaa
nayttoportista VGA-, DVI- jaHDMI-liitantdihin.

A CAUTION

Nayttoporttiin saaliittédvain | EC 60601-1 #standardin mukaisialaitteita.

Nayttdportin kautta voidaan liittda ulkoinen naytto, joka tukee DVI-
ominaisuutta.

Jos haluat lisdtietoja, katso the section called “Muut
videolaitteet” [55].
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CD-/DVD-asema

CD-asema sijaitsee ohjauspanedlin oikealla puolella:

CD-/DV D-asema tukee seuraavia tallennusvalineita:

« DVD-R(SL)

- DVD-R(DL)

« DVD+R (SL)

+ M-Disc DVD(DVD+R)
- DVD+R (DL)

« DVD+RW
 DVD-RW

« DVD-RAM

+ CD-R

+ CD-RW

CD-/DV D-levyn poistaminen:
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1. Napsauta asianmukaista kuvaketta (CD tai DVD).

Nayttdon tulee tyoluettelo.
2. Poista CD- tai DV D-levy painamalla poistopainiketta.

Jos haluat lisdtietoja kuvakkeista, katso the section called
“IImoituskuvakkeet” [185].

Jos sihun on poistettava CD-/DVD-levy manuaalisesti, aseta
paperiliittimen toinen pdd CD-/DV D-aseman vieressa olevaan reikaan.

Tulostimet

Integroidut tulostimet
(lisavaruste)

SONY -mustaval kolampotul ostin (sulautettu UP-D898DC) on integroitu
jarjestelméaan. Se sijaitsee vaunun takana.

Jarjestelmdn mukana toimitetun SONY -mustavalkol@mpd6tul ostimen
tulee olla padlla.

Se pysyy energiansddsttilassa. Virran katkaiseminen ja tulostimen
kdynnistdminen uudelleen rasittaa SUPERSONIC MACH 30
#arjestelmaé javoi aiheuttaa muita sshkéongelmia.

Lisatulostin

Hauat ehka kytkea ylimaaraisen tulostimen SUPERSONIC MACH 30
#laitteeseen.

A WARNING

Ala koskaan kytke tulostinta, joka ei ole IEC 60601-1 #standardin
mukainen, SUPERSONIC MACH 30 #jarjestelman USB-porttiin. Jos
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ulkoista oheidaitetta ei ole liitetty eristettyyn USB-porttiin, ulkoisen
oheislaitteen on oltava asiaan liittyvien |EC-turvallisuusstandardien
mukainen. IEC60601-1-1-standardin mukaiset sahkoiset |a8kinnalliset
jéarjestelmét: 2000 tai IEC60601-1: 2012 on tarkistettava. Kaikki
|EC60950-vaatimukset tayttavét laitteet on pidettdva potilasympériston
ulkopuolella, kuten standardissa |EC60601-1-1 on mééritelty.

Kaupalliset laitteet, kuten tulostimet ja ulkoiset naytot, ylittavét
yleensd sdllitut vuotovirtargjat ja ovat potilasturvallisuusstandardien
vastaisia, kun ne kytketdan erillisiin pistorasioihin. Tallaisten ulkoisten
pistorasioiden sopiva sdhkderistys tai lisasuojamaadoitus on tarpeen,
jotta sdhkdvuotoja koskevien |EC60601-1-standardien vaatimukset
tayttyvat.

Katso alla olevaa yhteensopivien tulostimien luetteloa. Néama tul ostimet
ovat yhteensopivia SUPERSONIC MACH 30 #laitteen kanssa, ja ne
on liitettéva eristettyyn USB-porttiin. Jos kéytét tulostimia, joita el ole
luettelossa, varmista, etté ne ovat | EC60601-1-standardin mukaisia

SUPERSONIC MACH 30 #é&rjestelmd on yhteensopiva useimpien
yleisten PostScript- ja PCL 6-tul ostimien kanssa.

Jos tulostin on |EC 60950 #standardin mukainen, toimi seuraavasti:

1. Varmista, ettd SUPERSONIC MACH 30 #aite on liitetty verkkoon
(eristetty Ethernet-portti sijaitsee vaunun takana).

Kytke ulkoisen tulostimen virtajohto seindpistokkeeseen.
Liita ulkoisen tulostimen verkkokaapeli verkkoon.
Kytke ulkoinen tulostin paélle.

Maérita SUPERSONIC MACH 30 #arjestelma liitettavaksi samassa
verkossa olevaan tul ostimeen.

SLE I A

99 noTE

SUPERSONIC MACH 30 ja ulkoinen tulostin voidaan kytked samaan
verkkoon toimipaikassasi.

Jos tulostin on |EC 60601-1 #standardin mukainen, toimi seuraavasti:

1. Kytke ulkoisen tulostimen virtajohto seindpistokkeeseen.
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2. Teejokin seuraavista tulostimen mallistariippuen:
» kytke tulostin USB-kaapelilla SUPERSONIC MACH 30

#laitteeseen.
» kytke tulostin verkkokaapelilla SUPERSONIC MACH 30

#laitteeseen.
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Viivakoodinlukija (valinnainen)

SUPERSONIC MACH 30 tukee kasikayttdista viivakoodinlukijaa,
joka on suunniteltu erityisesti terveydenhuoltoon ja terveydenhuollon
ymparistéihin. Sen avulla voidaan kirjata tietoja potilastunnukseksi:
viivakoodinlukija (JADAK Flexpoint HS-1M).

Jos vain potilastunnus kerdtdan viivakoodinlukijasta, potilastunnus
voidaan lukea Potilas-, Tyoluettelo- tai Q& R-naytdissa jarjestelmissa
SUPERSONIC MACH 30.

SuperSonic Imaginen toimittama HS-1M-viivakoodinlukija on tehtaalla

on muutettava, ohjelmointi suoritetaan skannaamalla tdman oppaan
viivakoodit tai [ahettaméalla niiden alla olevat komennot.

LisétietojaHS-1M-viivakoodinlukijan desinfioinnistaja puhdistamisesta

on kohdassathe section called “ Viivakoodinlukijan puhdistaminen ja
desinfiointi” [457] .

A CAUTION

HS-1IM sisdltéd laserpohjaisen tahtdygérjestelman, joka on tdysin
silmaturvallisuussertifiointien mukainen.

Laite |8hettéd CDRH/IEC-luokan 2 laser- ja |[EC-luokan 1M valoa.

Al tuijota siteeseen.

99 noTE

Kun HS-1IM e ole kaytdssd, voit sdilyttda sitd kaytettévissi olevassa
anturin pidikkeessa.
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1D-viivakoodinlukija

Yleiskuvaus

1 Laukaisin Pura koodaus painamalla.
2. LED-valo Vihre& Viivakoodin
purkaminen onnistui.
Punainen:

Tiedonsiirtovirhe tai
Iukijan toimintahéiri®.

3. Skannausikkuna Lue viivakoodi.

Skannerin asentaminen

Kytke viivakoodinlukijan USB-kaapeli USB-porttiin, joka on
SUPERSONIC MACH 30 -laitteessa, javarmista, ettaliitin on kunnolla
kiinni. Kun laite on kytketty oikein, viivakoodinlukijasta kuuluu &ni.

Skannerissa on tehdasasetukset, ja sitd kaytetdan vain 1D-viivakoodien
lukemiseen.

Skanneri tukee joitakin alla kuvattuja kéyttdjan maarittamia toimintoja.

Lisétietoja saat ottamalla yhteyttd SuperSonic Imagine -
asiakaspalveluun.
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Asetukset

NAPPAIMISTON MAAKOHTAINEN ASETTELU

Y hdysvallat: Y hdistynyt kuningaskunta:

KBD_CTY O BD, 1

Ki
Belgia: Tanska:
KBD_CTY 21 KBD_C

TY TY 30
Suomi/Ruotsi: Ranska:

KBD_CTY 26 KBD_CTY 20
Saksa: Italia:
KBD. 156
Alankomaat: Norja:
KBD_CTY 31 KBD_CTY 28
Portugali: Espanja:
K TY 33 KBD_CTY 36

CTY

 CTY KBD_CTY 35
BD_C

HYVAN LUKUTULOKSEN ILMAISIMET

LED - LED-valo hyvan lukutuloksen yhteydessa

LED-merkkival o voidaan ottaa kéyttton tai poistaa osoituksena hyvésta
lukutul oksesta.
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LEDGDRD 1 LEDGDRD 0

Kéaytossa Ei kéytossa

Aanimerkki - hyva lukutulos

Aanimerkki voidaan ohjelmoida paélle tai pois osoituksena hyvasta
lukutuloksesta. Taméan asetuksen poistaminen kaytosta poistaa
danimerkin kaytosta vain vastauksena hyvasta lukutuloksesta. Kaikki
virhe- javalikkodanimerkit kuuluvat edelleen.

BEPGDRD 1 BEPGDRD 0

Kéaytossa Ei kéytossa

Aénimerkin danenvoimakkuus - hyva lukutulos

Aanimerkin  danenvoimakkuuskoodit muokkaavat HS-1M-laitteen
tuottaman &@nimerkin  d&@nenvoimakkuutta osoituksena hyvasta
lukutuloksesta. Kun asetus on pois pdata, virhe- ja valikkodanimerkit

kuuluvat edelleen.
LEVL O LEVL 1

BEP BEP
Pois Pieni
BEPLEVL 2 BEPLEVL 3
K eskimaar @inen Suuri

Aanimerkki - hyva lukutulos

Skannaa jokin seuraavista koodeista, kun haluat asettaa hyvan
lukutuloksen merkki&anen savyn tai korkeuden.
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BEPTONE 0 BEPTONE 1

Pieni Keskimaarainen

BEPTONE 2

Suuri

Aanimerkin aika - hyva lukutulos

Skannaa jokin seuraavista koodeista médrittédkses  hyvasta
lukutul oksesta kertovan &animerkin keston.

BEPTIME O BEPTIME 1

Lyhyt Keskimaarainen

BEPTIME 2
Pitk&a

Aanimerkki - virran kytkemisen aani

Voit ottaa skannerin k&ynnistysddnen kayttoon tai poistaa sen kdytosta
skannaamalla jonkin seuraavista koodei sta.

BEEPPWR 1 BEEPPWR 0

Kaytossa Ei kaytossa

VARAHTELY

HS-1M:ss& on valinnainen sisdinen vérahtelytoiminto, jota voidaan
kayttdd virheiden ilmaisemiseen, luettujen/ei-luettujen tulosten
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ilmaisemiseen jne. Tastd voi olla pajon hybtyd ympéristosss,
jossa &dnimerkki olis ei-toivottu, esimerkiks yolla sairadassa
potilasosastossa, jossa potilaat nukkuvat.

Varahtelytilat

HS-1M voi kayttéa varindmoottoria varahtelemaan eri tilanteissa. Aseta
HS-1M:n vérahtelytila jollakin seuraavista koodeista.

VI \

BMODE 0 BMODE 1
Alavarahtele BEL-vérina (isdnnalta)
VIBMODE 2 VIBMODE 3
Vérina virhetilanteessa Varing, kun ei lukutulosta
VIBMODE 4
Véarind hyvasta lukutuloksesta

Varahtelypulssien maara
Aseta vardhtelypulssien maara (eli vardhtelyjen méard) 1-5 pulssin

vdlille. Kunkin pulssin kesto méaraytyy varahtel yajan asetuksen mukaan
(katso seuraava sivu).

VIBNUMB 1 VIBNUMB 2

M
1 varahtelypulssi 2 varahtelypulssia

VIBN VIB

UMB 3 NUMB 4
3varéahtelypulssia 4 varahtelypulssia
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VIBNUMB 5

5 vérahtelypulssia

Varahtelyaika

Asettaa vardhtelygjan (ja pulssin) 1 millisekunnin vdlein 1 ms.sta
1 sekuntiin. Alla on useita yleisesti kaytettyja Varahtelyaika-valikon
komentoviivakoodeja.

Esimerkkiasetukset:
VIBTIME 100 VIBTIME 200
Varéhtelyaika = 100 ms Vérahtelyaika = 200 ms
VIBTIME 300 VIBTIME 500

Varahtelyaika = 300 ms Varahtelyaika = 500 ms

VALIKKORIVIN KOODIN SKANNAUS

Koska JADAK HS1IM voidesan ohjelmoida skannaamalla
valikkorivikoodit, valikkokoodien skannausta voidaan rgjoittaa.
Asettamalla MNUENAB 0 -asetuksen et voi enda skannata valikon
ohjelmointiviivakoodegja. Ainoa komento tai skannattava valikon
viivakoodi on MNUENAB 1.

MNUENAB 1 MNUENAB 0

Kaytossa Ei kaytossa

Skannaus kadessa pidettavassa tilassa

1. Varmista, etta kaikki liitannat ovat kunnollisia
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2. Asetaosoitin taytettdvan kentan péélle.
3. Suuntaa skanneri viivakoodin kohdalle. Paina laukaisinta.

99 notE

Varmista, etta skannausviivaylittéd symbolin jokaisen palkin jatilan.
Katso alla olevaa kuvaa.

RIGHT

b

012345

4. Kun koodauksen purki on onnistunut, lukijaantaa&animerkin jaL ED-
valo muuttuu vihredksi.

Yhteensopivat viivakoodityypit

« GS-1 Databar Limited (RSS Limited)
+ GS-1 Databar Expanded (RSS Expanded)
» Codabar

» Codell

* Interleaved 2 of 5

» Code 128

» Matrix 2 of 5

» Code 39

» Code 93

« NW7

« MSI

« EAN/JAN-13

« EAN/JAN-8

« UPC-A

« GS1-128

« UPC-E

¢ GS-1 Databar (RSS-14)
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+ UPC-E1
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Parametrien oletusarvot

Seuraavassa taulukossa on tietoja Jadak HS-1IM -viivakoodinlukijan

parametrien ol etusarvoista.

Liitanta USB HID -nappaimistd HOSTCFG1
N&ppéa miston Y hdysvallat KBD_CTY 0
maakohtainen asettelu
Néappai miston Ei kéaytossa KBD_NPE 0
ohjausmerkin 18hto
Numerondppaimiston tila Ei kéytossa KBD_NMPSO0
LED - LED-vao hyvan K aytossa LEDGDRD 1
lukutul oksen yhteydessa
Aanimerkki - K aytossa BEPGDRD 1
hyva lukutulos
Aznimerkin Suuri BEPLEVL 3
aénenvoi makkuus
- hyvé lukutulos
Aanimerkki - Suuri BEPTONE 2
hyva lukutulos
Aznimerkin aika Pitka BEPTIME 2
- hyvé lukutulos
Ei lukuja Poista lukematon kaytdsta NO_READ 0
Ei lukuviestia Ei lukuviestia NORDMSG
Aanimerkki - Ei kéaytossa BEEPBEL 0
aanimerkki padlla[BEL]
Aanimerkki - virran Kaytossa BEEPPWR 1
kytkemisen &ni
Virheen LED-valon kesto Virheen LED- ELEDDUR 100
valon kesto = 100 ms
Kohdistintila K aytossa AIMMODE 1
Kohdistimen viive Kohdistimen AIM_DLY 0
viive pois paalta
Véarshtelytilat Alavérahtele VIBMODE 0
Véréhtelypulssien mééré 1 véréhtelypulssi VIBNUMB 1
Véréhtelyaika Vérédhtelyaika= 100 ms VIBTIME 100
Liipaisutilat Manuaalinen TRGMODE 0

(vipu) liipaisin
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Usean symbolin tila Usean symbolin MULTSYM 0
tila pois padlta
Hyvén lukutul oksen viive Ei hyvan DLYGDRD 0
lukutul oksen viive
Uudelleenlukemisen viive Uudelleenlukemisen DLYRERD 600
viive 0,6 sekuntia
Laheta AIM ID -merkki Alaldheta AIM ID:ta XMITCID 0
Etuliitteet Ei kéytossa PREENAB 0
Loppuliitteet Poista loppuliitteet SUFENAB 0
kaytosta
Valaistuksen kirkkaus Valaistuksen LEDSPWR 3
kirkkaus suuri
Dekoodausikkuna Poista dekoodauksen WINDECE 0
ikkunointi kaytosta
Symbolit Ota kéytt6on vain
1D-viivakoodi (e
matriisia, e QR-koodia)
Valikkorivin Kéaytdssa MNUENAB 1
koodin skannaus

Muut videolaitteet

Voit liittéd ylimééréaisen videolaitteen, kuten LCD-néyton tai
videoprojektorin, SUPERSONIC MACH 30 -laitteeseen.

SUPERSONIC MACH 30 -jéarjestelmén videoléhtt on digitaalinen
video, jonka alkuperéinen tarkkuus on 1 920 x 1 080.

Voit liittéd SUPERSONIC MACH 30 -j&rjestelméan videolaitteita, jotka
ovat yhteensopivia portin tyypin kanssa ja tukevat tét& videokuvan
tarkkuutta. Ulkoisen videolaitteen on oltava IEC60601-1-standardin
mukainen. Liita4 videolaite SUPERSONIC MACH 30 -jérjestelmaan
seuraavasti:

1. Kytke virta ulkoiseen videolaitteeseen.

2. Varmista, etta ulkoiseen videolaitteeseen on kytketty virta ja ettd sen
tulo on méaéritetty vastaanottamaan signaaleja néyttoportista. Katso
lisétietoja ulkoisen videolaitteen ké&yttdoppaasta.
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3. Liit& ulkoinen videolaite SUPERSONIC MACH 30 -jarjestelmaan
nayttoportin kaapelilla*, jonka pituus on enintéén 5 m* (15 jalkaa*).

4, Kytke SUPERSONIC MACH 30péaélle. Paanaytto nakyy jarjestelman
naytossa ja ulkoi sessa naytdssa.

* mukana toimitetaan HDMI-, VGA- jaDVI-sovitin

* 5 metrin pituiset ndyttdporttikaapelit on testattu SUPERSONIC
MACH 30 -jarjestelmén yhteydessa. Pidemmaét kaapelit voivat heikentéd
digitaalista signaaliatai aiheuttaa sen katkeamisen.

99 noTE

Ulkoiset videolaitteet, jotka eivédt tue 1 920 x 1 080 kuvapisteen
tarkkuutta, voivat aiheuttaa seuraavia ongelmia:

1. Ulkoisessa videolaitteessa el ndy signadia.

2. "Postilaatikko"-vaikutus, jossa videondyttd nakyy mustana reunana
reunojen ymparilla.

3. Nayttoon tulee kuvasuhteeseen sdddetty signaali. Tama voi johtaa
kuvan venymiseen tai tiivistymiseen ndyton mukaan.

Jos videokuvan laadussa tai kuvasuhteessa ilmenee ongelmia, se johtuu
todennakdisesti ulkoisista videolaitteista, jotka eivét tue 1 920 x 1 080
kuvapisteen alkuperéista tarkkuutta. Tama voidaan ratkaista lisédmalla
"digitaalinen kuvasuhdekorjain" ulkoisen nayton ja SUPERSONIC
MACH 30 -jarjestelman valiin. Lisdtietoja saat paikalliselta SuperSonic
Imagine -edustajalta.

A CAUTION

Laskinndllisiin  séhkolaitteisiin liitettyjen lisdlaitteiden on oltava
vastaavien |IEC- ta [SO-standardien (esimerkikss |EC 60950
tietojenkésittelylaitteille) mukaisia. Liséks kaikkien kokoonpanojen on
taytettéva | d8ketieteel lisid sahkojérj estelmid koskevat vaatimukset (katso
|EC 60601-1).

Henkil®, joka liittéd lisdvarusteita ladkinndlisiin sdhkolaitteisiin,
madrittaa |a8ketietedlista jarjestelméa ja on siten vastuussa siitg, etta
jérjestelmatayttaél askinnallisia sahkojérj estel miakoskevat vaatimukset.

o6 SUPERSONIC MACH 30 Kayttoopas




Muista, ettd pakalliset lait ovat etusijala edella mainittuihin
vaatimuksiin nahden.

Jos olet epavarma, ota yhteytté paikalliseen edustajaan tai tekniseen
huoltoon.

Siirrettavyys

SuperSonic Imagine SUPERSONIC MACH 30 -ultragénijérjestelma on
siirrettéva vaunupohjainen jérjestelma.

Alusta on asennettu neljaén kaéntdpydraan (rullapyoraén), joiden avulla
jarjestelmaé on helppo siirtda tasaisilla pinnoilla.

Kéaantopyorien avulla kdyttdja voi ohjata jarjestelmad kulmien ympaéri.

Kahvat

Kahvat takaavat jarjestelmén mukavan jaturvallisen siirtémisen.

Ohjauspaneelissa ja jarjestelmén takana ol evien suurten kahvojen (katso
alaolevakuva) avullavoit tarttua jérjestelmdan tukevasti ja turvallisesti
liikkuessasi.
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Voit ohjata jarjestelméi siirtaméala kahvoja vastakkaiseen suuntaan,
johon haluat vaunun menevan (esimerkiksi tyontamallakahvojaoikealle
vaunun ohjaamiseksi vasemmalle).

0 TIP

Jarjestelman tyontéaminen on paljon helpompaa ja turvallisempaa kuin
sen vetéaminen. Tartu kahvoihin tukevasti ja pidane pystyasennossa, kun
tyonnét.

Varmista, etta kaytét takakahvaa jérjestelman tyontéamiseen pitkilla
matkoilla, jotta jarjestelma ei vahingoitu.

A WARNING

Kahvojaei ole suunniteltu jarjestelman nostamiseen.
Kahvoja saa kéyttéa vain jérjestelman tyontémiseen ja vetamiseen.

Jarjestelman nostamiseksi se on kiinnitettéva kuormalavalle tai sen on
oltava a kuperéi sessi kul jetusl aatikossa.

Alasiirra jarjestel maa kasitoimisella nosturikarryl 14,

Jarru- ja pyoralukot

Jarjestelmassa on jarru- ja pyoraukot jarjestelman vakauttamiseks
liikkeessd, skannauksessatai varastoinnin gjaksi.

Jalkatuen keskella on py6rgjarru, joka vaikuttaa etupyoriin.
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Etupyorét lukittuvat kokonaan, kun jarru asetetaan ala-asentoon.

Kun jarru on keskiasennossa, etupyorét avautuvat, jotta niita voidaan
liikuttaa vapaasti.

Kun jarru asetetaan yldasentoon, pydrid voidaan siirtda eteenpdin ja
taaksepain, mutta niitd el voida kaantaa.

Takapydrien lukkojen kiinnittaminen lukitsee ne kokonaan. Kéanna
takapyorien lukot yldasentoon, jotta ne liikkuvat vapaasti. Kayta vain
takapyorien lukkoja jarjestelman varastointiin.

A CAUTION

Jarruja ja pyoérélukkoja e ole tarkoitettu jérjestelman vakauttamiseen
luiskallatai kaltevalla pinnalla

Alapysakoi tai siilytajarjestelmai luiskillatai epatasaisilla pinnoilla

Jalkatuki

Jalkatuki hel pottaa kayttoa.
Erityinen alue sijaitsee etupydrien ylapuolella.

Tuki tarjosa ergonomisen vaihtoehdon jakojen lepuuttamiseen
neutraalissa asennossa kuvattaessa i stuvassa asennossa.
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Jarjestelman siirtaminen

Jarjestelman siirtamisen
valmisteleminen

1. Asetaohjauspaneeli takaisin paikoilleen.

Sammuta jérjestelma.
2. lrrota pdavirtgjohto jairrota kaikki lisavarustejohdot (verkko jne.).

3. Nosta anturikaapelit ylos py6rén tasosta anturikaapelien
hallintajarjestelman avulla.

4. Varmista, etta kaikki séilytysalueen oheidaitteet ja tarvikkeet ovat
kunnollakiinni tai poista ne.

5. Lukitse nivelvarsi alimpaan asentoonsa seuraavasti:

6. Avaarullapyorien lukot.

Jarjestelman siirtaminen

1. Tartu tukevasti laitteen etuosassa oleviin kahvoihin.
2. Pysy pystyasennossa ja tyonna jarjestel maa eteenpéin.
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3. Ohjaasiirtamallakahvojavastakkai seen suuntaan (esimerkiksi tyénna
kahvoja oikealle ohjataksesi vaunua vasemmalle).

A WARNING

Ole varovainen jérjestelmaa sirrettdessd. Se voi aiheuttaa vammoja
sinulle tai muille, jos se kulkee jalkojen yli.

Kéyta ndyton vartta ja ohjauspaneelin lukitusmekanismeja, kun siirrét
jérjestelméa.

Al koskaan yrita nostaa j &rjestel maa manuaalisesti.

Vammojen ehkdisemiseksi on kéytettéva apuvalinettd, kuten luiskaa tai
hissia

Ole varovainen, kun menet ylds tai alas ramppeja.

Ala tyonna jarjestelmaa kummaltakaan puolelta liialisella voimalla
Jarjestelmavoi kaatua.

Alaanna pyorien rullata lisavarustekaapeleiden yli.

Jos pyorédt, kahvat tai jarrumekanismit ovat vioittuneet, pysakoi
jarjestelméa tasai selle pinnalle turvalliseen paikkaan, kytke pyorélukot ja
lopeta kaytto, kunnes valtuutettu SuperSonic Imagine #huoltoedustaja
voi tarkastaa mekaaniset osat.

Yhteensopivat lisavarusteet
ja sarjat

Joissakin  kayttoolosuhteissa kolmannen osapuolen toimittamia
lisdmateriaalegja voivat kayttéa jarjestelman kanssa tutkimuksia tekevét
|a8karit. Paétos kayttdd jarjestelmadi ja antureita muiden valmistajien
tuottei den kanssa on téysin |&8kérin harkinnassa. Seuraavissataul ukoissa
luetellaan tuotteet, jotka soveltuvat kaytettdviksi SUPERSONIC MACH
30 -jarjestelmédn ja sen anturien kanssa. Muiden kuin seuraavien

vastuulla.
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Yhteensopivat lisavarusteet

Seuraavia lisévarusteita voidaan kayttéd SUPERSONIC MACH 30 -
jarjestelmén tai sen antureiden kanssa (lisétietoja lisévarusteista on
erityisissé 0si0issa):

 Displayport-sovitin HDMI-, VGA- jaDVI-liitannéille

» EKG-kaapelit: katso lisétietoja EK G-kaapel el sta kohdasta the section
called “EKG” [299]

« Viivakoodinlukija (JADAK Flexpoint HS-1M)

» Tulostimet: katso lisédtietoja tulostimista kohdasta the section called
“Tulostimet” [42].

+ Kaksipolkiminen Savant Elite 2 -jalkakytkin, KINESIS

« Ethernet-kaapeli, CAT6A SSTP (PIMF) 500 M hz (suojattu) AWG26/7

» WiFi-sovittimet: Linksys AE3000, ASUS USB-AC56 ja D-Link
DWA-172

» Gedlit: katso taydellinen luettelo yhteensopivista geeleistd kohdasta
the section called “ Gedlit” [63].

» Suojukset: katso téydellinen luettelo yhteensopivista suojuksista
kohdastathe section called “ Anturin suojukset” [64].

» Biopsiaohjain:  katso  téydellinen luettelo  yhteensopivista
biopsiachjaimista kohdasta the section called
“Biopsiaohjaimet” [74].

» Puhdistusaineet: katso tdydellinen luettelo puhdistusaineista ja

desinfiointituotteista kohdasta the section called “Yhteensopivien
tuotteiden luettelo” [464].
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Geelit

Useimmat vesipohjaiset geelit ovat yhteensopivia ultragénijarjestelman
antureiden kanssa.

Seuraavia geelgjd suositellaan, koska ne ovat yhteensopivia
antureidemme kanssa. Tarkista, ovatko ala olevien taulukoiden
suositellut tuotteet hyvaksyttyja kéytettédvaksi maassasi.

Aquasonic 100 Ei steriili Parker Laboratories, Inc
Ultradénijohtavuus Ei steriili Pharmaceutical
Innovations
Steril Aquasonic 100 Steriili Parker Laboratories, Inc
Steril Ultrasound Gel -gedli Steriili Sonogel

A WARNING

Kéyta vain suositeltuja geelgja (voiteluaineita). Vaihtoehtoiset tuotteet
voivat vahingoittaa anturia ja mitétoida takuun.
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Anturin suojukset

Tietyissaol osuhteissa, joissaanturi voi joutuakosketuksiin limakalvojen,
veren tai muiden ruumiinnesteiden kanssa, on suositeltavaa kayttda
anturin suojusta.

A WARNING

Anturin suojuksen kayttoa suositellaan.
Kayton jalkeen kertakayttosuojus on poistettava ja havitettéava.

Steriilin suojuksen kanssa on kaytettava ontel onsisdistd anturia. Jos néita
antureita kaytetdan biopsiatoimenpiteissd, kaikkien biopsialaitteiden
tulee ollasteriilejatoimenpidetta varten, janetulee puhdistaajasteriloida
uudelleen valmistajan suositusten mukaisesti jokaisen kayton jélkeen.

E12-3-anturi on puhdistettava ja desinfioitava tehokkaasti kayttn
jalkeen, vaikka kéytossa olisi ollut steriili suojus.

Suojukset voivat vioittua kdyton aikana, eikd niiden aiheuttama
kontaminaatiotaso valttdmatta ndy helposti.

Seuraavissa taulukoissa luetellaan perustiedot steriileille anturin
suojuksille, jotka sopivat fyysisesti ultradaniantureihimme. Tarkista,
ovatko ala olevien taulukoiden suositellut tuotteet hyvaksyttyja
kaytettdvaksi maassasi.

L18-5

Anturin leveys 6,58 cm (2,6 tuumaa), kaapelin pituus 2,1 m (82,7
tuumaa)

Steriili Lateksiton | CIV-Fex/ 610-637
eskooppi 91,5cm
taittuva
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Steriili Lateksiton | CIV-FLEX / 10,2 x
el eskooppi 147 cm
taittuva

CIVCO Steriili Lateksiton | CIV-Flex/ 610-001 8,9x 61cm
littegksi
taittuva
CIVCO Ei steriili Lateksiton | CIV-Flex/ 610-362 14x 61cm
littegksi
taittuva (3D)

C6-1X

Anturin leveys 7,89 cm (3,11 tuumaa), kaapelin pituus 2,1 m (82,7
tuumaa)

Steriili Lateksiton | CIV-Flex/ 610-637 8,9 x
el eskooppi 91,5cm
taittuva
ClvVCO Steriili Lateksiton | CIV-Flex/ | 610-1000 10,2 x
el eskooppisesy 147 cm
taittuva
CIVCO Steriili Lateksiton | CIV-Flex/ 610-542 14 x
el eskooppisest) 91,5cm
taittuva (3D)
CIVCO Ei steriili Lateksiton | CIV-Flex/ 610-362 14x 61cm
littegksi
taittuva (3D)
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C9-2X

Anturin leveys 7,89 cm (3,11 tuumaa), kaapelin pituus 2,1 m (82,7
tuumaa)

ClvCo Steriili Lateksiton | CIV-Flex/ 610-637 8,9 x
el eskooppi 91,5cm
taittuva
ClvCo Steriili Lateksiton | CIV-Flex/ | 610-1000 10,2 x
el eskooppisest 147 cm
taittuva
ClvCo Steriili Lateksiton | CIV-Flex/ 610-542 14 x
el eskooppisest 91,5¢cm
taittuva (3D)
ClvCo Ei steriili Lateksiton | CIV-Flex/ 610-362 14x 61l cm
littesksi
taittuva (3D)

Anturin leveys kérjen kohdala 2,42 cm (0,96 tuumaa), anturin
enimmaéisieveys kahvan kohdalla 4 cm (1,58 tuumaa), kaapelin pituus
2,1 m (82,7 tuumaa)

CIVCO Steriili Lateksiton | CIV-Flex/ 610-006 11,9
littedksi kapenee
taittuva mittoihin

3,8x61cm

CIVCO Ei steriili Lateksiton | CIV-Flex/ 610-007 11,9
littedksi kapenee

taittuva/ mittoihin
ei geelia 3,8x61cm

CIVCO Steriili Lateksi Rullattu 610-1199 | 35x20cm
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ClvCo Steriili Lateksi

Neo-Guard 610-213 2,6 x30cm
CIVCO Steriili Lateksi

Rullatut / 610-214 3,5x20cm
yksittéiset
rei ‘itetyt
paketit
CIVCO Steriili Lateksiton | Neo-Guard /

Rullattu

610-843 | 2,6x30cm

Intraoperatiivisessa kaytdssa aivoissa (saatavilla vain Euroopassa)
E12-3-anturia on kaytettava jonkin seuraavista suojuksista kanssa:

Lateksiton 610-956
147 cm
CIVCO Steriili Lateksiton Ei- 610-1107 10,2 x
pyrogeeninen 147 cm
CIV-Flex L
intraoperatiivin
ClVCO Steriili Lateksiton Ei- 610-1118 15,2 x
pyrogeeninen 244 cm
NeoGuard
i r|traoperati ivin
LV16-5

Anturin leveys 6,4 cm (2,52 tuumaa), kaapelin pituus 2,1 m (82,7
tuumaa)

CIVCO Steriili Lateksiton Surgi
ntraoperative

610-023 15,2
kapenee
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Accordion mittoihin 7,6
Folded / X 244 cm
Ei geelia
CIVCO Steriili ertakéyttdinef CIV-Flex/ 610-608 14 x
Ultra- eskooppisest 91,5cm
Proll - taittuva (3D)
vai htopakkaus
LH20-6

Anturin leveys 3,2 cm (1,25 tuumaa), kaapelin pituus 2,1 m (82,7
tuumaa)

ClvVCO Steriili Lateksiton Poly- 610-797 15,2 x
el eskooppi 244 cm
taitettu /
kiinnitetty
sovituskarki
CIVCO Steriili Lateksiton Ei- 610-956 7,6 kapenee
pyrogeeninen mittoihin 4,1
CIV-Flex/ x 147 cm
Teleskooppisedi
taitettu
nauhoilla
L10-2

Anturin leveys 5,92 cm (2,33 tuumaa), kaapelin pituus 2,1 m (82,7

tuumaa)
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CIVCO Steriili Lateksiton | CIV-Flex/ 610-323 6x91,5cm
littegksi
taittuva
CIVCO Steriili Lateksiton | CIV-Flex/ 610-001 8,9x 61cm
littegksi
taittuva
P5-1X

Anturin leveys kérjen kohdala 2,89 cm (1,13 tuumaa), anturin

enimmaisleveys kahvan kohdalla 3,79 cm (1,49 tuumaa), kaapelin
pituus 2,1 m (82,7 tuumaa)

CIVCO Steriili Lateksiton | CIV-Flex/ 610-323 6x91,5cm
littedksi
taittuva

Anturin leveys kérjen kohdalla 0,91 cm (0,36 tuumaa), anturin

enimméisleveys kahvan kohdalla 2,78 cm (1,09 tuumaa), kaapelin
pituus 2,1 m (82,7 tuumaa)

CIVCO Steriili Lateksi Latex Pro/ 610-213 2,6 x30cm
Rullattu

CIVCO Steriili Lateksiton | Neo-Guard/| 610-1126 2x30cm
Rullattu

CIVCO Ei steriili Lateksiton | Neo-Guard/| 610-838 4x30cm
Rullattu
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Kaikki ovat CE-hyvéksyttyja CE 0120:n mukaan. Kaikki ovat FDA:n
hyvaksymi&

70

Y leiskayttoon tarkoitetut ClV-Flex Latex Free -suojukset ovat FDA:n
séadoksen K970513 dlaisia

CIV-Flex 3D -suojukset ovat FDA:n sdadoksen K002546 daisia
Neo-Guard- ja Eclipse-suojukset ovat FDA:n sdadoksen K991236
alaisia

Yleiskayttoiset lateksisuojukset ovat FDA:n sdddoksen K970515
alaisia
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A LATEKSISET ANTURIEN SUOJUKSET

Anturit voidaan suojata lateksia sisdltavillatai lateksittomilla suojuksilla
puolikriittisissa sovelluksissa. Lateksisuojusten kaytté missa tahansa
toimenpiteissa voi kuitenkin aiheuttaa allergisen reaktion.

Seuraava |aéketieteellinen varoitus on painettu téhan kayttdoppaaseen
ilmoittamaan kayttdjalle lateksi suojusten mahdollisista kayttoriskeista.

FDA Medica Alert, 29.3.1991, alergiset reaktiot lateksisia sisdltaville
lagkinndllisille laitteille (FDA MDA91-1)

Lateksia (luonnonkumia) sSisdtavien |&&kinndllisten laitteiden
aiheuttamien vakavien alergisten reaktioiden vuoksi FDA kehottaa
terveydenhuollon ammattilai siatunnistamaan lateksille herkét potilaansa
javalmistautumaan hoitamaan allergiset reaktiot nopeasti.

Lateksireaktiot ~ vaihtelevat  kosketusihottumasta  systeemiseen
anafylaksiaan.

Lateksia kaytetéan monissa lagkinndllisissa laitteissa, kuten leikkaus- ja
tutkimuskési neissa, katetreissa, i ntubaati oputkissa, anestesiamaskeissaja
hammassuojuksissa.

FDA:lleon viimeaikoinaraportoitu aiempaaenemman |ateksiasisaltévia
l88kinndllisia laitteita koskevista all ergisista reaktioista.

Erédn merkin lateksipintaiset peréruiskekérjet vedettiin &skettdin
myynnistd, kun useat potilaat kuolivat bariumperaruisketoimenpiteiden
aikanailmenneiden anafylaktisten haittavaikutusten seurauksena.

Mybs |&8ketieteellisessa  kirjallisuudessa on raporoitu  enemman
lateksiyliherkkyydesta.

Toistuvaaltistuminen lateksille sekél d8kinnallisissil aittei ssa ettd muissa
kuluttajatuotteissa voi olla osasyy siihen, etta lateksiyliherkkyys nayttéa
liséantyvan.

On esimerkiksi todettu, etté 6—7 % kirurgisesta henkil6kunnasta ja 18—
40 % spina-bifida potilaista on lateksiyliherkki&.

Itse lateksin proteiinit nayttévéat olevan allergisten reaktioiden
ensisijainen léhde.
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Vakka e tiedetd, kuinka paljon proteiini todenndkoisesti aiheuttaa
vakavia reaktioita, FDA tekee yhteisty6td lateksia sisdltévien
l&8kinndllisten laitteiden valmistagjien kanssa, jotta niiden tuotteiden
proteiinitasot olisivat mahdollisimman pienet.

FDA:n suositukset terveydenhuollon ammattilaisille témén ongelman
osaltaovat seuraavat:

Kun kirjaat yleisid potilashistorioita, ota mukaan kysymyksia
lateksiyliherkkyydesta.

Tama suositus on erityisen térked leikkaus- ja radiologiapotilaille, spina
bifida -potilaille ja terveydenhuollon tydntekijdille.

Kysymykset kutinasta, ihottumasta tai hengityksen vinkumisesta
lateksikasineiden kayton tai ilmapallon tdyteen puhaltamisen jalkeen
voivat olla hyddyllisia

Jos potilaallaon positiivinen historialateksin suhteen, tdméon merkittava
potilastietoihin.

Jos lateksiyliherkkyytta epéilléan, harkitse vaihtoehtoisten materiaalien,
kuten muovin, kéyttéa. Terveydenhuollon ammattilainen voi esimerkiksi
kayttéa lateksittomia kasineita lateksikasineiden paélla, jos potilas on
yliherkka.

Jos seké terveydenhuollon ammattilainen etté potilas ovat yliherkkig,
voidaan kéyttda lateksikasinettd keskikerroksena. (Lateksikésineet,
joissa  on merkintd "Hypoallergeeninen", eivd ana esta
haittavaikutuksia.)

Aina kun kaytetdan lateksia sisdltavia ladkinndlisia laitteita, erityisesti
kun lateksi joutuu kosketuksiin limakalvojen kanssa, on varottava
alergisen reaktion mahdollisuutta.

Jos ilmenee adllerginen reaktio ja lateksia epéilldén, neuvo
potilasta mahdollisesta |l ateksiyliherkkyydesté ja harkitse immunol ogista
arviointia

Neuvo potilasta kertomaan terveydenhuollon ammattilaisille
ja péivystyshenkilostolle tunnetusta lateksiyliherkkyydesta ennen
| 88ketieteellisten toimenpiteiden suorittamista.

Harkitse vakavasti lateksiyliherkkien potilaiden neuvomista kéyttémaan
| &8ketieteellista tunni stusranneketta.
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FDA  pyytdd terveydenhuollon ammattilaisia  ilmoittamaan
haittavaikutuksista, jotka aiheutuvat lateksista tai muistalégkinnallisissa
laitteissa kaytettavistd materiaaleista. (Katso FDA:n tiedote lokakuulta
1990 (October FDA Drug Bulletin))

Jos  haluat ilmoittaa  haittatapahtumasta, soita  FDA:n
ongelmaraportoinnin palveluun, joka toimii Y hdysvaltain farmakopean
maksuttoman numeron kautta: 800-638-6725.

Jos sinulla on kysyttdvéa lateksiyliherkkyyteen ja anestesiologiaan
liittyvasta FDA:n toiminnasta, soita Y hdysvaltain terveysviraston laite-
ja séteilyterveyskeskukseen, Rockville MD (Office of Health Affairs,
Center for Devices and Radiological Health, Rockville MD).

Jos haluat yhden kopion lateksiyliherkkyyden viiteluettelosta, kirjoita
osoitteeseen: Latex, FDA, HFZ-220, Rockville, MD 20857, USA.

Puhdistusliuokset

Lisdtietoja desinfioinnista ja puhdistamisesta seka niihin liittyvista
tuotteista on kohdassa Chapter 10, Jarjestelman huolto ja
yll&pito [451].

Tulostimen paperi ja variaine

Lisétietoja tulostimen paperin ja vériaineen sekd niihin liittyvien
tuottei den vaihtamisesta on kohdassa Chapter 10, Jarjestelman huolto
jayllapito [451].

A CAUTION

Laskinndllisiin  séhkolaitteisiin liitettyjen lisdlaitteiden on oltava
vastaavien |IEC- ta [SO-standardien (esimerkikss |EC 60950
tietojenkésittelylaitteille) mukaisia

Liséksi kaikkien kokoonpanojen on taytettava |&8ketieteellisia
sahkoj arjestelmid koskevat vaatimukset (katso | EC 60601-1).
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Henkild, joka liittd& lisavarusteita l&&kinndlisiin sahkolaitteisiin,
madrittad |adketieteellista jarjestelmad ja on siten vastuussa siita, etta
jérjestelméatayttéal 8akinnallisia sahkojérjestel miékoskevat vaatimukset.

Muista, ettd paikaliset lait ovat etusijala edelld mainittuihin
vaatimuksiin nahden. Jos olet epavarma, ota yhteytta paikalliseen
edustajaan tai tekniseen huoltoon.

Biopsiaohjaimet

Biopsiaohjaimia kaytetéén ultradaniohjatussa biopsiatutkimuksessa,
jonka tavoitteena on ottaa leesiosta kudos- tai nestendyte.

Seuraavia biopsiasarjoja voidaan kayttéa:

Infiniti plus -taso- ClvCO 672-001 (
ohjausjarjestelma
Ultra-Pro 1l - ClvCo 672-002 v
neulaohjausjarjestelma

Ultra-Pro 111 -neulanohjain ClvCO 610-901

K ertakayttoinen ClvVCO 657-014 v
ontelonsisdinen
neulanohjain

Uudelleen kaytettava ClvVCO 610-666 v
ontelonsisdinen
neulanohjain

K ertakayttoinen ClvVCO 610-1275 v
steriili ontelonsisdinen
neulanohjain

Kertakdyttdinen PROTEK | Aquamarine v
steriili ontelonsiséinen #9000
neulanohjain
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Kattava luettelo on SuperSonic Imagine -yhteensopivien lisévarusteiden
toimittaj al uettelon uusimmassa sovell ettavassa versiossa.

SUPERSONIC MACH 30 Kayttoopas 75




76 SUPERSONIC MACH 30 Kayttoopas




3 Turvallisuus
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Varotasojen maarittely

Tassa asiakirjassa kaytetéan seuraavia symboleita:

VAROITUS-symboli  kertoo varotoimista, jotka ovat tarpeen
loukkaantumisen tai hengenvaaran estémiseksi.

HUOMIO-symboli kuvaa laitteen suojaamiseks tarvittavat varotoimet.
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Symbolit

Ultradanilaitteessa kaytetéén seuraavia symboleita.

Yleiset saatimet

o) Nayttsa virtakytkimessa j&rjestelmén virran olevan PAALLA ja
POIS

(l) Osvittaa ohjauspaneelissa jérjestel mén olevan PAALLA/
vamiustilassa

Sahko ja elektroniikka

USB-tulo/-l8htdportti

Ethernet-yhteys

Maadoitus

Eristetty potilasliitéanta Tyyppi BF

Maa

DVI-léhto

Eristetty portti
Osoittaa sekd eristetyn Ethernet- ettd USB-portin.

> Q)i 3| <o | 80|

Muu

CE-merkintd, joka vastaa eurooppalaista direktiivia 93/42/ETY,
sellaisena kuin se on muutettuna direktiivilla 2007/47/ETY

Laitteen turvallisen havittamisen varmistaminen

Huomio: Lue kéyttdopas

|3
H
A‘!A ESD-herkka komponentti
N\
&)
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Varoitus: Lue kéyttbopas

Puristuspiste. Pida kadet ja sormet poissa.

Alatyonnatai veda jérjestelmai sivusta tai monitoristatai liiallista
vastusta vastaan. Jérjestelma voi kaatua.

Aldistu jarjestelman péille, mukaan lukien tulostimen kannet,
ohjauspanesli tai kahvat

llmankosteusrajoitus

Osoittaa kosteusal ueen, jolle |&&kinndllinen laite voidaan
turvallisesti altistaa.

QB E® S P >

Ilmanpainerajoitus
Osoittaa ilmakehén paineen alueen, jolle 1&8kinnallinen laite voidaan
turvallisesti altistaa.

Lampdtilargjoitus
Osoittaa lampdtila-alueen, jolle l&8kinndllinen laite voidaan
turvallisesti altistaa.

Defibrillaatiosuojattu CF-tyypin osa

7| |G

EK G-portti

Anturin liitin
Ilmaisee anturin liittimen lukituksen tilan.

Yleinen laiteturvallisuus

Lue Kkéyttbopas huolellisesti ja tutustu  anturethin  ja
ultradanijérjestelmaén ennen niiden kayttoa.
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A WARNING

Al4 irrota jarjestelmén suojuksia. Jarjestelmén sisdlla on vaarallisia
jannitteita

Séhkoiskun vattamiseks kaytd vain vekiovarusteisiin  sisdltyvia
virtajohtoja ja kytke ne asianmukai sesti maadoitettuihin pistorasioihin.

Ala kayta jarjestelméi tulenarkojen anesteettien |&heisyydessi

Seurauksenavoi ollargjahdys.

Ala koskaan kayta jarjestelmad, jos merkittava madra nestetta (2ml
tal enemman, tuntuu méaralta kosketukselle) (gedlia, vettd, suolaliuosta,
akoholia, verta jne.) on tunkeutunut ulkokoteloon, mukaan lukien
ohjauspaneeli. Lopeta laitteen kayttd, kunnes neste on poistettu tai
kuivattu kokonaan.

Ole varovainen siirtaessas jarjestelméaa luiskillaja kapeilla kéytavilla

Pidakéadet jajalat poissajéarjestelman pyorien luota, kun siirrét tai kuljetat
jérjestelmaa.

Ennen kuin suoritat huollon tai puhdistuksen, siirréd jarjestelma
valmiustilaan painamalla virtakytkintd, kédnna virtakytkin pois padltaja
irrota jarjestelma pistorasiasta.

Alatyonnajarjestelméa sivultatai liiallista vastusta vastaan. Jarjestelma
voi kaatua.

/\  caution
Korjaukset saa tehdé vain valtuutettu henkil 6kunta.

Valtuuttamattomien tahojen suorittamat korjaukset ja huollot ovat
kayttdian vastuulla, ja ne mitédivat kakki nimenomaiset tai
oletetut takuut. Jotta SUPERSONIC MACH 30 -jarjestelma toimisi
optimaalisesti, se on kytkettéva sdhkopiiriin, joka kestéda vahintéan 500
W:n jatkuvan kuorman.
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Vata jarjestelman kayttoa ymparistdssa, jossa kaytetddn kannettavia ja
siirrettévia radiotaajuusyhteydella (RF) toimivialaitteita.

Vétd nesteiden késittelya jarjestelman 1&hella  Jérjestelmén
ilmanvai htoaukkojen kautta vuotavat nesteet voivat aiheuttaa séhkovian.

Lammintd ilmaa poistuu jarjestelméan takaosasta, sivuilta ja pohjasta.
Tama on normaalia, kun jarjestelmé on toiminnassa. Al tuki tai esta
ilma-aukkoja, jotka ovat jarjestelméan takaosassa.

Siirrajarjestelméa kahvan avulla.

Jottajarjestel mékaapelit tai anturikaapelit eivéat vahingoitu, varo ajamasta
niiden yli laitetta siirrettaessa.

Ala koskaan yrita avata jarjestelman suojuksia, antureita tai antureiden
liittimi&

Ala upota jarjestelmé tai anturikaapel eita nesteeseen.

Ultraédanianturit vaurioituvat helposti, kun niita kasitelldan vaarin, Ala
pudota anturia tai pdastd sitd kosketuksiin terdvien tai hankaavien
pintojen tai esineiden kanssa.

Anturien virheellinen puhdistus tai sterilointi voi aheuttaa pysyvia
vaurioita. Katso Chapter 10, Jarjestelman huolto ja yllapito [451].

Automaattinen pysaytys kytkee anturin akustisen tehon pois paalta,
kun jarjestelma e ole kaytdssd. Tama auttaa estamaan |ampokuorman
kertymisen ja anturin vaurioitumisen.

Jos nayttoéon tulee virheilmoitus vaaralisesta tilanteesta, merkitse
virhekoodi muistiin ja katkaise jarjestelmasta virta Ota yhteytta
SuperSonic Imagine -asi akaspal vel uosastoon ongel man ratkai semiseksi.

Ala kuormita jérjestelmaa millaéan oheidaitteilla tai varusteilla, joiden
paino on yli 26 kg (57 paunaa), mukaan lukien anturin paino. Muuten
jarjestelméa voi muuttua epavakaaksi ja kaatua.

Jos sisdlampdtila on liian korkea, jérjestelma nédyttéd varoitusviestin
ja sulkeutuu automaattisesti 30 minuutin agaksi ylikuumenemisen
estamiseksi.
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Sahkoturvallisuus

L aite on testattu kol mannen osapuol en testausl aitoksella, jase on kuvattu
luokan 1 sdhkolaitteeksi, jossa on tyypin BF eristettyja potilasosia.

Laitteen on osoitettu olevan seuraavien standardien mukainen:
« |EC 60601-1, UL 60601-1, CAN/CSA-C22.2 nro 601.1

Jos jérjestelméa e ole maadoitettu oikein, se voi aiheuttaa sdhkdiskuja.
Jarjestelma on kytkettéva kiinteddn pistorasiaan, joka on maadoitettu.
Maadoitusiohto ei saa olla vialinen. Ala koskaan kayta sovitinta tai
muunninta virtal &hdepistokkeen (kolmi- tai kaksipiikkisen muuntimen)
kytkemiseen.

A CAUTION

Kéyta vain SuperSonic Imaginen toimittamia kaapeleita ja liitd nama
kaapelit asennusmenettelyn mukaisesti.

Sahkoiskun ja tulipalon vaaran véattamiseksi tarkista virtgjohdot ja
pistotulpat sd8nnollisesti vaurioiden varalta.

A WARNING

Kaikki potilaan kanssa kosketuksiin joutuvat laitteet, kuten anturit, ja
EK G-johtimet, joita e ole erityisesti ilmoitettu defibrillaatiosuojatuiksi,
on poistettava potilaasta ennen korkegjannitteisen defibrillaatiopulssin
kayttoa

Jarjestelman sisdlldon vaarallisiajannitteitd, joten jarjestelméan suojuksia
e saa irrottaa. Sisdisen sd8don tai osan vaihdon tekee aina valtuutettu
SuperSonic |magine #huoltoedustaja.

Virtaldhteen huolto: Jarjestelma on irrotettava pistorasiasta vahintaan
kahden minuutin gjaksi ennen virtaldhteen jannitteellisten osien
kasittelya.

Tarkista anturi aina ennen kayttéa sdhkoiskuvaaran vélttdmiseksi.
Varmista ennen kayttod, ettei etupinta ole haljennut, repeytynyt tai
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vaurioitunut ja ettd anturin kotelo tai johto e ole vaurioitunut.
Vianmaarityksen avulla voidaan tunnistaa, johtuuko ongelma suoraan
anturista vai SUPERSONIC MACH 30 #éarjestelmastéd. Ota yhteytta
asiakaspalveluun.

Ethernet-liittimet saa liittdd vain IEC-sertifioituihin laitteisiin. Mikéa
tahansa USB-laite voidaan liittéd jérjestelmaan, kunhan silla on oma
virransyotto.

Ole varovainen, kun kytket tai irrotat jarjestelman.
Alakosketa anturin liittimen nastoja, kun kytket tai irrotat anturia.
Alatyonna mitaan esineita jarjestelman kansien aukkojen 14pi.

Jos vieras esine putoaa jarjestelman kannen aukkoon, sammuta
jarjestelma  vdlittomasti ja lopeta kéyttd, kunnes valtuutettu
huoltoedustgja voi tarkastaa jérjestelman.

Sahkomagneettinen hairio

Yleiset tiedot

Staattinen sdhkdpurkaus (ESD) tai staattinen sdhkoisku on luonnollinen
ilmid. Staattinen sdhkéisku on sdhkdenergian purkaus, joka voi
siirtyéarkistokaappeihin, tietokonel aitteisiin, metallisiin ovien nuppeihin
ja muihin henkil6ihin. Staattinen sdhkdisku esiintyy useimmiten
adhaisissa kosteusolosuhteissa, jotka voivat aiheutua lammityksesta
séhkoenergiapurkauksen aiheuttamien vaurioiden vélttdmiseks on
suositeltavaa kayttda antistaattisia mattoja, antistasttisia suihkeita tai
jarjestelmén ja tutkimuspdydan valistd maadoitusjohtoa. Laskinnalliset
séhkolaitteet vaativat erityisd EMC-varotoimia, ja ne on asennettava
ja otettava kayttdon EMC-tietojen mukaisesti. SUPERSONIC MACH
30 -jarjestelman saa asentaa vain SuperSonic Imaginen valtuuttama
henkilokunta. Tama laite on testattu ja sen on todettu téyttavan
IEC 60601-1-2 -standardin luokan A l&8kinndllisten laitteiden raja-
arvot. Nama raja-arvot on suunniteltu tarjoamaan kohtuullinen suoja
haitallisia hairi6ita vastaan tavallisessa |88ketieteellisessa laitoksessa.
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Tama laite voi séteilld radiotagjuusenergiaa, ja jos sitd e asenneta ja
kayteté ohjeiden mukaisesti, se voi héirita [ahell& olevia muita laitteita.
Jarjestelman sammuttamisella ja kaynnistdmiselld voidaan méaarittéa,
aiheutuuko ongelma tésta laitteesta. Lisaks kiinteiden |8hettimien,
kuten matkapuhelinten ja langattomien tukiasemien, amatGoriradioiden,
AM- ja FM-radioldhetysten seka televisioldhetysten sdhkdmagneettiset
kentét voivat héirité tdman laitteen toimintaa. Kannettavat ja siirrettavét
radiotagjuusviestintélaitteet voivat vaikuttaa laitteeseen. Nama kentét
voivat heikentda laitteen kuvanlaatua. S&hkomagneettisten héirididen
léhteitd ef voida ennustaa tarkasti teoreettisesti.

Jos tdma j &rjestelmé aiheuttaa haitallisia héiri6itd muille laitteille tai jos
jarjestelma nayttéa hairioita kuvassa, kéyttgda kehotetaan yrittdmaan
korjata héiriot seuraavillatoimenpiteill&

« Etéisyyden lisédminen laitteiden erottamiseks toisistaan

» Varmistetaan, ettd jarjestelmai ei ole kytketty samaan pistorasiaan
kuin muitalaitteita

* Vain suogjattujen kaapeleiden kayttdminen, kun laite kytketdan
verkkoihin ja oheidaitteisiin

+ Laitteen uudelleensuuntaaminen

» Pyydaapuavamistgjaltata kenttdhuoltoedustajalta

Jos epanormaali toiminta jatkuu, saattaa olla tarpeen toteuttaa
lisdtoimenpiteitd, kuten siirtéd jarjestelmaa.
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Suositeltavat etaisyydet
kannettavien ja siirrettavien
radiotaajuusviestintalaitteiden

ja SUPERSONIC MACH 30 -
jarjestelman valilla

SUPERSONIC MACH 30 on tarkoitettu  kaytettavaks
sdhkomagneetti sessa ympérist0ssd, jossa séteilevia radiotaguushéiridité
hallitaan. Asiakas tai SUPERSONIC MACH 30 -jérjestelmén
kéyttdja voi ehkdistd sahkOomagneettisia héiridita séilyttamala
kannettavien ja siirrettavien radiotaajuusviestintélaittei den (18hettimien)
jaSUPERSONIC MACH 30 -j&rjestelman vali sen vahimméi setéi syyden.
V 8himmai setéi syys perustuu viestintél aitteiden enimmaéi sl dhtétehoihin.

0,01 35 0,12 0,23

0,1 11 0,40 0,73
1 35 12 23
10 111 38 73
100 350 12 23

Jos|ahettimen enimmaislahtotehoa e ole mainittu edelld, suositeltu etéisyys
(d) metreind (m) voidaan arvioida kéyttamalla |&hettimen taaj uuteen
sovellettavaa yhtal 6, jossa P on |&hettimen valmistajan ilmoittama lahettimen
enimmaislahtoteho watteina (W).

HUOMAUTUS 1: 80 MHz:n ja 800 MHz:n taajuuksilla sovelletaan
korkeamman taajuusalueen erotusetéisyytta.

HUOMAUTUS 2: Nama ohjeet eivéat valttdmatta pade kaikissa tilanteissa.
Séhkdmagneettisen kentén etenemiseen vaikuttavat rakenteiden, esineiden ja
ihmisten aikaansaama vaimentuminen ja heijastuminen.
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A WARNING

Tama late/jarjestelma on tarkoitettu vain terveydenhuollon
ammattilaisille. Tama laite/jarjestelma voi aiheuttaa radiohéiridita tai
héirita |&hella olevien laittel den toimintaa.

Voi olla tarpeen toteuttaa lieventévid toimenpiteitdg, Kkuten
uudelleensuunnata tai siirtéd SUPERSONIC MACH 30 -jérjestelmé tai
suojata kayttopaikka.

A CAUTION

Josj érjestel méa kaytetdan sdhkdmagneettisen kentan 18hei syydessa, laite
voi toimia julkaistujen suoritusarvojen vastaisesti.

Ala kéyta matkapuhelimia, hakulaitteita, radioita, televisioita tai
mikroaaltotagjuudella toimivia |&hetyd aitteita laitteen |&hella

Muiden kuin tuotteen mukana toimitettujen kaapeleiden, antureiden ja
lisdvarusteiden kaytto voi lisité jérjestelmén séteilypéastoja

Alakytke antureitajarjestelmaén, ellei ESD-varotoimenpiteita sovelleta.

SUPERSONIC MACH 30 -jarjestelmén mukana toimitetaan seuraavat

kaapdlit:
Virtaldhteen kaapeli 3m
Anturikaapelit 2,10 m
Ethernet-kaapeli 5m

SUPERSONIC MACH 30 on testattu seuraavillalisilaitteilla:

+ Sony UP-D898DC -mustavalkotul ostin (integroitu)
 SuperSonic Imagine L18-5-anturi

* SuperSonic Imagine C6-1X-anturi

+ SuperSonic Imagine E12-3-anturi
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» SuperSonic Imagine LV 16-5-anturi
 SuperSonic Imagine L10-2-anturi

* SuperSonic Imagine LH20-6-anturi

* SuperSonic Imagine MC12-3-anturi

* SuperSonic Imagine P5-1X-anturi

* SuperSonic Imagine C9-2X-anturi

+ JADAK Flexpoint HS-1M -viivakoodinlukija

» Ethernet-kaapeli, CAT6A SSTP (PIMF) 500 Mhz (suojattu)
AWG26/7, tayttéd standardit EIA/TIA 568 B2- ISO/IEC11801,
enimmaispituus 5 metria

» Kaksipolkiminen Savant Elite 2 -jalkakytkin, KINESIS

/\  WARNING

Muiden kuin edella mainittujen lisdvarusteiden ja kaapeleiden
kéyttdminen voi lisdta sdteilypddstoja ta vahentdd jéarjestelman
héiridnsietoa.
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Sahkomagneettisten paastojen
ilmoittaminen

SUPERSONIC MACH 30 soveltuu kéytettdvéks seuraavassa

madritetyssa séhkOmagneetti sessa ympdristossa.

Radi otagj uuspasstot Ryhma 1 SUPERSONIC
CISPR 11 MACH 30 kayttaa
radiotagjuusenergiaa
vain sisdiseen
toimintaansa. Siksi sen
radi otagj uuspaastot
ovat erittéin pienet
eivétka todenndkoi sesti
aiheuta héirioitalahella
oleville sahkolaitteille.

Radi otagj uuspasstot Luokka A SUPERSONIC
CISPR 11 MACH 30 soveltuu
Harmoninen séteily Luokka A kaytettavaks l§a| kenl'al SIS

rakennuksi ssa paitsi
EC 61000-3-2 asuinrakennuksissaja
Jannitevaihtel ut/ Y hdenmukainen rakennuksissa, jotka on
vakyntapaastot suoraan kytketty julkiseen,
IEC 61000-3-3 asuinrakennuksiin
sshkod sy6ttavasn

pienjanniteverkkoon.

A WARNING

SUPERSONIC MACH 30 -jarjestelmaajasen oheidaitteitaei saakayttéa
muiden sahkdlaitteiden vieressa eika pinottuna niiden kanssa.

Jos vierekkain sijoitettujen tai pinottujen sahkolaitteiden kayttdé on
tarpeen, tarkista, ettd SUPERSONIC MACH 30 ja sen oheidaitteet
toimivat normaalisti.
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Hairionsietovakuutus

Johtuva 3Vrms 0,10 Vrms Kannettaviajasirrettévia
radiotagjuus 150 3,0V/m adiotaajuusviestintal aitteit
IEC 61000-4-6 | kHz e saa kayttds |dhempana
Siteileva -80 SUPERSONIC MACH
radiotagjuus MHz 30 -jérjestelmén
IEC 61000-4-3 | 3V/m mitéan osaa, johdot
mukaan lukien, kuin
80 X
MHz suos_tel tu erotusetaisyys,
-25 jokaon laskettu
Gl-iz | &hettimen tagjuuteen
perustuvalla yhtélolla
Suositeltu erotusetdisyys

d=35/P

d=1,2[P 80-800 MHz

d=2,3(P 800
MHz -2,5 GHz
jossa P on |dhettimen

enimmais dhtéteho
watteina (W) l&hettimen
valmistajan ilmoituksen
mukaan jad on
suositeltu erotusetdisyys
metreind (m).
Hairidité voi esiintya
sellaisten laitteiden
|&heisyydess, jotka on
merkitty symbolilla:

Q)

HUOMAUTUS 1: 80 MHz:n ja 800 MHz:n tagjuuksilla sovelletaan
korkeampaa tagjuusal uetta
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HUOMAUTUS 2. Nama ohjeet eivda vdattamatta pade kaikissa
tilanteissa.  SahkOmagneettisen séteilyn  etenemiseen  vaikuttavat
imeytyminen rakenteisiin, esineisiin ja ihmisiin seka heijastuminen
naista.

a) Kiinteiden lahettimien, kuten radiopuhelinten (matkapuhelinten
ja langattomien puhelinten) ja maaradioliikenteen tukiasemien,
radioamatdoriléhettimien seka AM- ja FM-radioldhetysten ja TV-
lahetysten tukiasemien kenttavoimakkuuksia e voida méadrittéa
tarkasti teoreettisesti. Kiinteiden radiotagjuusldhettimien aiheuttaman
sdhkdmagneettisen ympériston arvioimiseksi tulee harkita paikan pdalla
tehtéavaa sdhkomagneettista tutkimusta. Jos mitattu kentt&voimakkuus
paikassa, jossa kaytetédn SUPERSONIC MACH 30 -jérjestelmag, ylittéa
edell& mainitun RF-vaatimustenmukai suustason, SUPERSONIC MACH
30 -jarjestelmaa on tarkkailtava normaalin toiminnan varmistamiseksi.
Jos havaitaan epdnormaalia toimintaa, voi olla tarpeen toteuttaa
lisitoimenpiteitd, kuten suunnata uudelleen tai sijoittaa uudelleen
SUPERSONIC MACH 30 -jérjestelméa.

b) Tagjuusalueella 150 kHz — 80 MHz kenttdvoimakkuuksien tulee olla
ale[VI] V/m.

Sahkostaattinen | + 8 kV kosketus + 4 kV kosketus L attiamateriaalin:
purkaus (ESD) + 15kV ilma +8kV ilma on oltava puu
|EC 61000-4-2 betoni tai
keramiikkal aatta.
Jos | attiapinnoite
on synteettisté
materiaalia,
suhtedllisen
kosteuden
on oltava
véahintaan 30 %.

Sahkdinen nopea +2kV +2 kV virransyéttdjohdoille]  Verkkovirran
transientti/purskeyirransy6ttdjohdoillp +1 kv tulo-/Iahtsjohdoille laadun on
IEC 61000-4-4 +1 kV tulo-/ vastattava
|ahtsjohdoille tyypillista
yritys- tai
sai raal aympériston
tasoa.

HUOMAUTUS: UT on vaihtovirran verkkojénnite ennen testitason kayttamista.
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Y lijanniteaalto +1 kV +1kV differentiaalimuoto | Verkkovirran
IEC 61000-4-5 |differentiaalimuotd +2 kV yhteismuoto laadun on
+2 kV vastattava
yhteismuoto tyypillista
yritys- tai
sai raal aympériston
tasoa.
Jannitekuopat, | <5%UT (>95% | <5% UT (>95 % kuoppa Verkkovirran
lyhyet katkot ja | kuoppaUT:ssa) | UT:ssa) 0,5 jakson aikana laadun on
jannitevaintelut | 0,5 jakson aikana| 40 % UT (60 % kuoppa vastattava
irransyottolinjoissa 40 % UT (60 % UT:ssa) 5 jakson aikana tyypillista
IEC 61000-4-11 | kuoppaUT:ssa) 70 % UT (30 % kuoppa yritys- tai
5jaksonaikana | UT:ssa) 25 jakson aikana |sairaal aympériston
70%UT (30% | <5% UT (>95 % kuoppa tasoa. Jos
kuoppaUT:ssa) | UT:ssa) 5 sekunnin aikana | SUPERSONIC
25 jakson aikana MACH 30 -
<5% UT (>95 jérjestelman
% kuoppa kayttgjén on
UT:ssa) 5 jatkettava kayttda
sekunnin aikana sdhkokatkojen
aikana,
suosittelemme,
etta
SUPERSONIC
MACH 30
saavirtansa
katkottomasta
virtalhteesta.
Virran tagjuus 3A/m 3A/m Verkkotagjuuden
(50/60 Hz) magneettikenttien
Magnesttikentta on vastattava
|EC 61000-4-8 tyypillista
yritys- tai
sai raal aympériston
tasoa.
HUOMAUTUS: UT on vaihtovirran verkkojannite ennen testitason kéyttamista.

Lampoturvallisuus

Laitteemme on suunniteltu siten, ettd sen pintal@dmpétila on enintédn
50 °C ilmassa ja 43 °C kosketuksissa potilaaseen tai kayttdjaén

mitattuna

SUPERSONIC MACH 30 Kayttoopas

[EC 60601-2-37 #standardin vaatimusten mukaisesti.
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Ultradanijarjestelma ja anturi tuottavat jonkin verran |ampda
Ultradanijarjestelméan sdhkdkomponenttien tuottama lampd jaghdytetdan
jééhdytysaukkojen kautta.

Ultradanianturin pinnalle voi my6s muodostua lampoda. Joissakin
tapauksissa anturin 18mpo voidaan havaita ihon pinnalla. Nain kéy, jos
anturi on pitk&dn kosketuksissa kehon osaan.

Ultraganijérjestelma on varustettu sisdisilla antureilla, jotka valvovat
[ampotilan nousua kotelossa. Halytykset jaVAROITUS-viestit saattavat
ndkya jarjestelméassa ylikuumenemistilanteessa. Jos lampoa kertyy
erittéin paljon tai pitk&an, jarjestel ma saattaa sammua automaatti sesti.

Jos anturin tai jarjestelmén kuumeneminen on ongelma, ota valittomasti
yhteyttéd SuperSonic | magine #huoltoedustajaan.

A WARNING

Ultradanijarjestelma voi ylikuumentua, jos ymparisto ylittéa suositellut
kayttoolosuhteet. Varmista ylikuumenemisen vélttamiseks, etta
jarjestel maa kaytetdan normaal el ssa "' huoneenlampétiloissa’ ja etté siina
on riittévailmanvaihto.

Ultradanella voi olla haitallisia vaikutuksia kudokseen ja se voi johtaa
potilaan vammautumiseen. Minimoi atistusaika ja pida ultradanitasot
dhaisina, kun |a&ketietedllistd hyttya el ole (ALARA-periaate).

Jarjestelmd, joka ylikuumenee ulkoisista olosuhteista tai sisdisesta
viasta johtuen, voi antaa varoituksen ja sen jadlkeen sammua
itsendisesti |ampovaurioiden tai tulipalon estamiseksi. Jos nédin kay,
lopeta jarjestelman kayttd ja ota yhteyttd SuperSonic Imagine
#huoltoedustajaan.

Anturin pinnat saattavat kuumentua. Tama péatee erityisesti, jos anturi
on pitkaén kaytossa jaltai kosketuspiste kehoon pysyy paikallaan.
Kéayta ALARA-periaatteita estddksesi potilaan tai anturin tarpeettoman
kuumenemisen.

"Pysdytd'-sédtimen kayttd on suositeltavaa aanienergian anturiin
siirtymisen lopettamiseksi, kun anturia ei kayteta.

Al& pida anturia samassa kehon kohdassa pitkia aikoja. Pitkaaikainen
atistuminen voi aiheuttaa vahaisia palovammoja.
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A CAUTION

Alakaytajarjestelmag, jos ympariston lampdtilaylittaa suositellun rajan.

Ole varovainen, kun kéytdt jérjestelmai pienissa tiloissa. Huoneen
lampdtila voi nousta.

Vaihda tai puhdista ilmansuodattimet saénndllisesti jarjestelman
ylikuumenemisen estamiseksi.

Ultradanijarjestelma on  suunniteltu  pysayttémaan  jarjestelma
automaattisesti, jos kuvantamisen sadtimid e muuteta kayttgan
médrittamassa aikargjassa. Tama toiminto on suunniteltu vahentémaan
anturin 18mpoa. Jatka skannausta pysaytyspainikkeella.

Jos jarjestelma antaa jatkuvasti kayttolampdtilaan liittyvéan varoituksen,
lopeta jarjestelman kayttd ja ota yhteyttd SuperSonic Imagine
#huoltoedustajaan.

Jos jérjestelméa saavuttaa tietyn |&mpdtilan, noudata ndyttdon tulevia
ohjeita.

Mekaaninen turvallisuus

Ultraganijarjestelma on optimoitu ergonomisesti ja mekaanisesti
miellyttavaksi, tehokkaaks jaturvalliseks edellyttéen, etté sitakaytetéan
tarkoitetulla tavalla ja ettd kaikkia tassi oppaassa annettuja ohjeita,
huomioita ja varoituksia noudatetaan. Jos jérjestelméssi on mekaanisia
vaurioita, lopeta kaytto ja pyyda apua valtuutetulta SuperSonic Imagine
#edustgjalta.

A WARNING

Ala koskaan kayta jarjestelmés, jos jokin ulkokuorista on haljennut,
vaurioitunut, puuttuu tai asennettu on vaarin.
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Sisdisten sahkoisten tai mekaanisten osien koskettaminen voi aiheuttaa
vamman tai kuoleman.

Jos vieras esine putoaa jarjestelman kannen aukkoon, sammuta
jarjestelma  vaittomasti ja lopeta kayttd, kunnes valtuutettu
huoltoedustaja voi tarkastaa jarjestelman.

Ala tyonna tai veda jarjestelmda sivusta tai monitorista tai liiallista
vastusta vastaan. Jarjestelma voi kaatua.

/N\ caution
Kayta oheidlaitepaikkoja varovasti.

Ole varovainen, kun kaytét jarjestel méan takana olevia kaapeleita. Jotkin
mekaaniset ulko-osat voivat aiheuttaa hankausta.

Jos jarjestelma e liiku tasaisesti pyorilléan, @l pakota jarjestelméa
liikkumaan.

Ala ylikuormita jarjestelmaa raskailla oheidaitteilla tai varusteilla
Muuten jarjestelma voi muuttua epavakaaksi ja kaatua.

Jottajarjestel mékaapelit tai anturikaapelit eivéat vahingoitu, varo ajamasta
niiden yli laitetta siirrettéessa.

Alakoskaan yrita avata anturiatai anturin liitinta

Al& upota jarjestelmé- tai anturikaapel eita nesteeseen.
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Turvalliset
ultraaanitutkimukset
SuperSonic

Imagine SUPERSONIC MACH

30 -jarjestelmalla

Ultraaanivuorovaikutusten
biovaikutukset ja biofysiikka

Ultraaaniaaltojen taajuudet ja
energiatasot

Ultradani toimii erittéin suurella tagjuudella ihmiskuulon ylépuolella
di yli 20 kilohertsin (kHz) tagjuudella. Laéketietedllisia diagnostisia
tarkoituksia varten ultradénijarjestelmét tuottavat ultraddniaaltoja, jotka
ovat tavallisesti 1-20 megahertsid (MHz). Potilaan kehoon kohdistetaan
anturi €li ultragénipda. Se lahettéda ultradaniaatoja, jotka kulkeutuvat
kehoon ja kuvantavat sitten kudoksen eri rajoja. Taman jalkeen
anturi vastaanottaa nama heijastukset, jotka tietokonejdrjestelma
kokoaa ja kéasittelee luodakseen videomonitorilla ndkyvan kuvan.
Ultradaniaaltojen keskeiset parametrit, kuten tagjuus, tiheys, tarkennus
ja aukko voivat vaihdella. Esimerkiksi korkeammilla tagjuuksilla
toimivat séteet tuottavat suuremman tarkkuuden kuvia, mutta eivét pysty
tunkeutumaan yhta syvélle kehoon kuin matalammat tagjuudet, jotka
tunkeutuvat syvemmalle mutta joiden tuottama tarkkuus on pienempi.
Siks tagjuuden valinta on kompromissi kuvan paikkaresoluution
ja kuvaussyvyyden valilla. Ultraddniaaltojen energiatasot mitataan
watteina nelidsenttimetria kohden (W/cm?). Kaksi tyypillistd arvoa,
jotka lasketaan ja otetaan huomioon, ovat spatiaalisen huipun ajallinen
keskimaarainen intensiteetti (Igpr,) mitattuna yksikossd mw/cm?
ja spatiaalisen huipun pulssin keski-intensiteetti (Igppy), Mitattuna
yksikdssa mW/cm2. Diagnostiset ultradénijarjestelmét kayttavéat yleensa
energiatasoja, jotka vastaavat Igpra.i, Valilla 0-720 mW/cm2.
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Kaytantojen ja kayttajakoulutuksen
muutos

American Ingtitute of Ultrasound in Medicine (AIUM) ehdotti
vuonna 1983 ensmmaéisia ultraddnivalmistgjia koskevia ohjeita ja
suosituksia. Néita ohjeita tarkistettiin vuonna 1988, jolloin energian
enimmaismadraksi vahvistettiin 100 mwW/cm2. Taman rajan alapuolella
elamillata potilaillae ole koskaan raportoitu haittavaikutuksia, vaikka
my6hemmin eli vuonna 1993 onkin raportoitu ristiriitaisia havaintoja.
Vuodesta 1993 lghtien Y hdysvaltain elintarvike- ja l188kevirasto (Food
and Drug Administration, FDA) asetti ultradanilaitteiden akustisen
tehon enimmaismaaran. Koska kehittyneissa jérjestel missa parannetaan
koko gan kuvanlaatua ja diagnostista herkkyyttd, havaittiin kuitenkin,
etta rgjan turvallinen nostaminen tietyissi olosuhteissa voi tuoda
diagnostisia etuja (eli potilaille, joilla on paljon rasvakudosta). Vuonna
1997 FDA nosti energian enimmaisrgjan paljon suuremmaks (katso
kohta Energiatasojen nykytila) ja tunnusti, ettd kayttgala on suurempi
rooli ultradanibiovaikutusten rajoittamisessa. Y hteenvetona voidaan
tarvittavista diagnodtisista tiedoista mahdollisiin haittavaikutuksiin
verrattuna. Téaman tavoitteen saavuttaminen edellyttdd mukautettua
koulutusta, joka on annettava kaikille kayttgjille tietoon perustuvan
ja tasapainoisen padtoksen tekemiseksi. Tassa yhteydessa on erittdin
suositeltavaa kdyttéd vuonna 1994 julkaistua AlUM-julkaisua "Medical
Ultrasound Safety" (l1&8ketieteellinen ultradaniturvallisuus) samoin kuin
téta erityista koulutussi saltoa.

Ultraaanen kaytto: historia ja
turvallisuustiedot

Ultradanta alettiin  kayttéd lagjemmin  kliinisessa |&8ketieteessa
1950-luvulla. Sitd on aina pidetty mahdollisena |&&ketieteellisend
kuvantamistekniikkana huolimatta siitd, ettd mahdolliset riskit
ovat edelleen huolestuttavia Alusta l&htien on todettu, etta
riittdvd ultradénitaso vois vahingoittaa biologista materiadia,
vaikka annokset olisivat pienemmé kuin tala hetkella kéaytetyt.
Koska potilailla e ole ilmoitettu haittavaikutuksia, diagnostinen
ultradanitekniikka kehittyi ja parani jatkuvasti. Kehitys huipentui
1980-luvun puolivédlissa harmaasavy- ja readiaikaisiin kuvaustiloihin.
Samalla ultradanikenttien kvantifiointikyky parani huomattavasti, mink&a
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ansiosta ultragénienergiatasoja voidaan mitata tarkasti. Diagnostinen
ultradanikuvaus on kehittynyt erittéin turvalliseks viimeisten 50 vuoden
aikana. Uusien sovellusten ja uusien toimintatapojen viimeaikainen
kehitys ja ultradénen k&yton lisdantyminen eivét ole vaikuttaneet tdhan
turvallisuustietoon. Ultradniturvallisuudesta keskustellaan kuitenkin
edelleen, ja sdantelyviranomaiset tarkistavat jatkuvasti ohjeita ja
standardgja mahdollisten riskien minimoimiseks ja turvallisten
puitteiden yll&pitamiseks potilaille, vamistajille ja kayttgille.

Mahdolliset vaarat suurilla
tehotasoilla

Paul Langevin havaits vuonna 1917 ultraéénen ensimmaiset
haitalliset vaikutukset: "Séteilyldhteen l&heisyydessd séteilykeilassa
olevat kalat kuolivat véittdmasti pienessa akvaariossa, ja tietyt
tarkkailijat kokivat kipua tyontéessdan ké&den télle auedlle’.
Vuonna 1930 Harvey julkaisi ensimméisen katsauksen ultradénen
biologisista vaikutuksista. Han kertoi fysikaalisista, kemialisista ja
bi ol ogi sista vai kutuksista, joi ssa muutoksia nahtiin makromolekyyleissa,
mikro-organismeissa, soluissa, eristetyissd soluissa, bakteereissa,
kudoksissa ja e€limissd vuorovaikutusmekanismien tunnistamisen
yhteydessd.  1990-luvun puolivdlisséa eléd@intutkimuksessa havaittiin
keuhko- ja suolistoverenvuotoa pulssitetulla 2 MHz:n, 3 minuutin
ultradanialtistuksella, vaikka téta el todennettukaan intraoperatiivisesti
transesofageaalisella kaikukardiografiala. Seuraavassa on esimerkkeja
ultrad8nen mahdollisista haittavai kutuksi sta:

» Aidtidlinten (silmd, korva, hermosto) solut ovat erityisen herkkia
ultradanelle, ja ndma solut voivat tuhoutua |l&mpovaikutuksesta.

+ Kavitaatiomekanismit voivat aiheuttaa verisuonten sisakerroksen
repeytymisvaurioita, jotka johtavat trombogeenisiin prosesseihin.

+ Solujen hgjoamista on havaittu in vitro 1 MHzn jatkuvassa
ultradanialti stuksessa kavitaation vuoksi.

» Sydamen ennenaikaisia supistuksia on havaittu sasmmakoissa, joissa
atistus on yhdelle 5 millisekunnin pulssille 1,2 MHz:n tagjuudella
normaalilla palautumisella.

* Verisolujen kehittymisen on todettu muuttuvan apinoissa, kun
ultraéénelle on altistuttu useita kertoja diagnostisilla tasoilla.
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Liséks ultraddnen mahdolliset biologiset vaikutukset solujen alatasolla
voivat johtaa solukalvojen rakenteellisiin ja toiminnallisiin muutoksiin,
mik& vaikuttaa esimerkiksi signaalin kulkuun.

Lampoon perustuvan biovaikutuksen
ja muun kuin lampoon perustuvan
biovaikutuksen mekanismit

Ultradani voi kuumentaa kudoksia (lampdvaikutus) ja aiheuttaa muita
kuin lampovaikutuksia (mekaaniset vaikutukset).

LAMPOVAIKUTUKSET

Biologiseen kudokseen levidva ultraddniaalto vaimenee etéisyyden
kasvaessa sen | ahteesta sironnan (ultradanikeilan uudell eensuuntauksen)
jalta absorption  (lammoéksi  muuntumisen)  vuoksi.  Jos
kuumenemisnopeus on suurempi  kuin kudoksen jaghtymisnopeus,
lampotilanousee kudoksen ominai suuksien mukaan. K dyttdjien on oltava
tietoisia tasta riskistd, joka voi heikentaa ultradanitutkimuksen hyétyja.

MUUT KUIN LAMPOVAIKUTUKSET TAI
MEKAANISET VAIKUTUKSET

Muita kuin lampoOvaikutuksia ovat kavitaatio, &anien tuottaminen,
solujen liikkuminen nesteessd, solukalvojen sdhkoiset muutokset,
nestekuplien kutistuminen ja lagentuminen sek& painemuutokset.
Kavitaatiota on tutkittu lagjasti. Kavitaatiota esintyy, kun
ultradanikentdn kuplat akavat resonoida Tétd vaikutusta e ole
osoitettu ihmiskudoksessa; joitakin havaintoja verenvuodosta on
tehty vain koe-eldinten keuhkoissa tai suolistossa. Muita ultradanen
aiheuttamiaei-lampovai kutuksiaovat paineen muutokset, voimavektorit,
vaantémomentti (jolloin kudokset pyorivét) ja virtausvaikutukset. Aznet
jasolukal vojen sahkdi set muutokset voivat johtuatéllaisistamuutoksista,
jotka voivat aiheuttaa soluvaurioita. Muiden kuin [&mpdon perustuvien
biovaikutusten seuraukset voivat aiheuttaa vaurioita kudokselle, lopulta
solukuoleman, solukalvojen héiritita tai pienten verisuonten repedmia.
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Vaikka néita biovaikutuksia ei ole havaittu ihmisillg, niitd voi esiintya
tulevai suuden teknol ogiaa kéytettéessa.

ALTISTUSVAIKUTUSTUTKIMUKSET

Ultraddnen biovaikutukset sikidihin ovat aina olleet huolenaihe
kehittyvien kudosten vuoksi. Tama huolenaihe on kasvanut entisestdan
1980-luvun lopulla luctujen uusien ultragénimodaliteettien vuoksi
(harmoninen kuvantaminen, véaridoppler ja 3D-kuvantaminen), jotka
ovat mahdollistaneet uusia diagnostisia ominaisuuksia. Koska nama
menetelmét mahdollisesti edellyttivdt enemmén ultraddnienergiaa, FDA
uudisti diagnostisen ultradanisdddoksen ohjeitaan 1990-luvun alussa,
minka seurauksena sikidtutkimuksissa sallitun tehon ylérajaa on nostettu
yli 7-kertaiseks alkuperédiseen arvoon verrattuna. Uudet asetukset ovat
herétténeet huolta, ja tutkijat ovat tehneet epidemiologisia tutkimuksia,
joissa etsitédn yhteyksia ultradanialtistuksen ja sikion kehitykseen
liittyvien syntymavikojen valilla. Sateilysuojelun ja -mittausten
kansallisen neuvoston (National Council on Radiation Protection and
Measurements, NCRP) tutkimus on yksi alan suurimmista, ja siind oli
mukana yli 15 000 naista Australiassa, mutta sita ei ollut suunniteltu
syntymavikojen tutkimiseen. Néin ollen syntymavikojen lisddntymisen
puute oli rauhoittava tieto, mutta e téysin poissulkeva. Toisessa
suuressa kanadalaisessa tutkimuksessa keskityttiin ultradéniseulonnan
ja keskosuuden véliseen korrelaatioon. Tutkimuksessa todettiin, etta
raskauden aikana ultragénitutkimuksia saaneen ryhman syntymapainot
olivat hieman ahaisemmat. Epidemiologisten tutkimusten tulkinta voi
kuitenkin ol lavéaéristynyt, koska ultraganitutkimuksiamagrataan epéillyn
sikidongelman vuoksi. Lisaksi NCRP on todennut, etté el ole riittéavasti
nayttdd, jonka perusteella voitaisiin paételld, etté diagnostinen ultradani
aiheuttaahaitallisiavaikutuksia, kuten al hai stasyntyméapainoa, tai mitéan
haittavaikutuksia. Tama padtelma e kuitenkaan sulje pois kokonaan
mahdollisia vaikutuksia. Tutkimus on rajallista, koska la&kérit eivét voi
tehdapotilailleen rasittavampiakokeita. Alustavanapakollisenavaiheena
NCRP suosittelee lisda eldinkokeita.

Riskin ja hyodyn suhde

Diagnostiset ultradanijarjestelmét tarjoavat diagnostisia tietoja, joista
on selkedd hyotya potilaalle, 188kéarille ja terveydenhuoltojérjestelmille.
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Talla hetkella kéytettdvissa olevat jarjestelmét tuottavat erittéin
laadukkaitakuviajaerittdin merkityksellisiatietoja, joiden avullalaékarit
voivat tehda optimaalisia pdatoksia Ultradénikuvaus on suosituin
kuvantamistekniikka, koska:

+ Senayttda olevan turvallinen.

» Sen tiedetddn tarjoavan erittdin herkkia ja spesifisa diagnostisia
tietoja.

« Poatilaat hyvaksyvét sen lagjasti.

* Sen kustannukset ovat pienet muihin radiologisiin menetelmiin
verrattuna

Ultradanitutkimuksen tekemiseen tai tekemétta jattamiseen liittyy
kuitenkin riskej& Toisaalta ultradanitutkimuksen tekeminen voi altistaa
potilaan mahdollisille haitalisille biovaikutuksille kuumentumisen
ta kavitaation kautta, vaikka téllaisia tapauksia ihmisilla e ole
koskaan raportoitu diagnostisilla ultradanitasoilla. L&&kareiden on myos
punnittava odotettu hy6ty ultradanitutkimuksen mahdollisiin riskeihin
ndhden. L&skéreiden on tasapainotettava tutkimuksen tekemiseen
kaytetty intensiteetti ja energia sen tuottamien hyotdyllisten tietojen
kanssa. Voimakkuuden, kuvausgjan, fokaalisten ominaisuuksien ja
paineen lisdaminen liittyy lis&éntyneeseen biovaikutusten riskiin. Pienen
voimakkuuden kayttaminen voi kuitenkin heikent&a diagnostista tehoa.
Toisaalta ultraddnitutkimuksen suorittamatta jéttdminen voi estda
|a8kéreita ja potilaita ssamasta asiaankuuluvia diagnostisia tietoja tai
johtaa samojen tietojen hankkimiseen muilla tavailla, jotka voivat olla
haitallisempia tai edellyttavat altistumista ionisoivalle siteilylle. Tala
hetkelld ei ole syytd epértida ultradénitutkimuksesta paatettéesss, kun
oletetaan saatavan merkittavaa kliinistd hyotyd. Esimerkiksi syddmen
ultraéénitutkimukset transesofageaalisella kaikukardiografialla antavat
mahdollisuuden kuvata syddmen ja suurten verisuonten rakennetta
Obstetrisen kéyton osalta 1980-luvun aussa pidetyssd National
Institute of Healthin konsensuskehityskonferenssissa suositeltiin, ettel
rutiininomaista ultragdnitutkimusta tehtéisi, mutta tunnistettiin useita
asanmukaisia kliinisa kayttoaiheita ultrad8nikuvauksen kaytolle
raskauden aikana. "Diagnostinen ultradanitutkimus on ollut kayt6ssa
1950-luvun lopusta ldhtien. Ottaen huomioon sen tunnetut hyddyt
ja l88ketieteellisen diagnoosin tunnustettu teho, mukaan lukien
kdyttd6 raskauden aikana, American Institute of Ultrasound in
Medicine -indtituutti on lausunut seuraavaan téllaisen kayton
kliinisesta turvallisuudesta: Potilaille tai instrumenttien kayttdjille ei
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ole koskaan raportoitu vahvistettuja biologisia vaikutuksia, jotka
johtuvat altistumisesta nykyisille diagnostisille ultradani-instrumenteille
tyypillisilla intensiteeteilla. Vaikka onkin mahdollista, etta télaisia
biologisia vaikutuksia voidaan tunnistaa tul evai suudessa, nykyiset tiedot
osoittavat, etté diagnostisen ultragénen jérkevan kayton edut potilaille
ovat suuremmat kuin mahdolliset riskit. "

ENERGIATASOJEN NYKYTILA

ODS-standardi (Output Display Standard) otettiin kadytt6on vuonna
1992, ja FDA:n tarkistetut ohjeet julkaistiin syyskuussa 1997. OSD-
standardin mukaisi ssa di agnostisi ssa ultradanijarj estel missd, myossikion
dopplersovelluksissa (sikion sydamen lyontitiheyden valvontaaitteita
lukuun ottamatta), on kéytettdva enimméisenergiatasoa, joka e ole
sovelluskohtainen. Siksi enimmaéisenergiataso maéritell8an talla hetkella
(1) alennettuna Igpra., rajana 720 mW/cn? ja (2) enimmais-MI-arvona
1,9 tai alennettuna Igppa ., avona 190 W/cm?. Ainoa sovelluskohtainen
poikkeus néihin ohjeisiin on oftalmol oginen kayttd, jossa enimmaéisarvot
ovat pienemmét. Verrattuna vuosina 1985 ja 1987 péétettyihin ja
julkaistuihin sovelluskohtaisiin enimmaisragjoihin, kuten ala olevista
taulukoista k&y ilmi, nykyisissd jarjestelmissa kaytettdvissa olevat
todelliset enimmaéisarvot ovat huomattavasti suuremmat.

Table 3.1. FDA:n diagnostisten ultradanilaitteiden tasot (FDA, 1985) ennen

muutoksia
Sydén 430 65 160
Adreisverisuoni 720 65 160
Oftalmologinen 17 28 50
Sikiokuvaus 46 65 160
jamuut?

3/ atsa, intraoperatiivinen, pieni elin (rinta, kilpirauhaset, kivekset), vastasyntyneen kallo/
paa, aikuisen kallo/paa
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Table 3.2. FDA:n diagnostisten ultradanilaitteiden tasot (FDA, 1987) ennen

muutoksia
Sydén 430 190 310
Adreisverisuoni 720 190 310
Oftalmologinen 17 28 50
Sikidkuvaus 9 190 310
jamuut?

3/ atsa, intraoperatiivinen, pieni elin (rinta, kilpirauhaset, kivekset), vastasyntyneen kallo/
paa, aikuisen kallo/péa

ODS.n julkaisemisen jalkeen vuonna 1992 ultradanikayttgille
on kuitenkin annettu mahdollisuus kayttéa jarjestelmiddn siten,
ettd on saatavilla readliaikaiset tiedot mahdollisista biologisten
vaikutusten riskeistd kudoksessa. Reaaliaikaiset tiedot koostuvat
kahdesta biofysikaalisesta indeksistd, joita kutsutaan lampdindeksiksi
(mahdollinen riski lampétilan nousulle) ja mekaaniseksi indeksiksi
(mahdollinen riski mekaaniselle kudosvauriolle). Taman ansiosta
kayttgjat ovat voineet tehdd asianmukaisia jatietoon perustuviakliinisia
padtoksid, punnita riskegja hyoétyihin verrattuna ja panna taytantoon
ALARA-periaatteen (eli "As Low As Reasonably Achievable", niin
vahan kuin kohtuudella mahdollista).

Ehdotetut indeksit lampo- ja
mekaanisten vaikutusten mittareina

LAMPOINDEKSI

Lampoindeksi (TI1) arvioi lampdtilan nousun ultraddnelléd kuvatussa
kudoksessa; sen arvo perustuu kokonaisakustisen tehon suhteeseen,
joka tarvitaan kudoksen |&mpétilan nostamiseen 1 °Cilla
Jokaisella kudostyypilla on erilaiset absorptio-ominaisuudet ja
siten erilainen absorptiokerroin, joka on suoraan verrannollinen
ultradéniaaltotagjuuteen: mitd suurempi  tagjuus, Sitd suurempi
absorptio ja saavutettava kuvaussyvyys. Nain ollen kuvauspenetraation
optimoinnissa on otettava huomioon kasvava riski kudosten 1amp06tilan
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noususta. Koska eri kudoksilla (veri, lapsivesi, aivo-selkdydinneste,
virtsa, pehmytkudos ja luu) on erilaiset absorptio-ominaisuudet ja
-kertoimet, jotkin laitteet ailuokittelevat Tl:n edelleen ultraddnella
kuvatun kudoksen luonteen mukaan: pehmeiden homogeenisten
kudosten pehmytkudoslampdindeksi (TIS), kaloluun [&mp6indeksi
(TIC) pinndla tai sen l&hella olevale luulle ja luun l&mpoindeksi
absorptiokerroin  on erittéin  suuri. Biologisten nesteiden, kuten
lapsiveden, veren, aivo-selk8ydinnesteen ja virtsan absorptiokerroin on
nolla, mink&vuoksi |ampatilan nousu on vahaistd. Pehmytkudoksessaon
absorptiokerroin, joka on jossain nesteen ja luun vailla.

MEKAANINEN INDEKSI

Ultradanen absorption mekaaniset tai ei-lampovaikutukset arvioidaan
suhteellisellamittarilla: mekaaninenindeks (M1). Selasketaan jakamalla
huipun refraktiopaineen spatiaalinen huippuarvo (nimellisarvo 0,3
dB / dB/cm-MHz kussakin pisteessi keilan akselilla) keskitagjuuden
nelidjuurella. Kuten edelld on kuvattu, mekaaniset vaikutukset
johtuvat kudoksen kompressiosta ja dekompressiosta seké mikrokuplien
muodostumisesta (kavitaatiosta). Tama ilmid liittyy pulssin aikaiseen
huipun negatiiviseen paineeseen, joka liittyy pulssin keskimaéréiseen
intensiteettiin. Siksi  spatiaalisen huipun pulssin  keski-intensiteetti
(Isppa) liittyy Kavitaatioon. Monet ultradanituotteet kayttavéat Isppp.ia
spesifikaatioissa, joten kayttdjien on tunnettava tdma seikka. Nykyisissa
standardeissa suositellaan, etta jos ultradanilaite pystyy saavuttamaan
TI- tai Ml-arvon, joka on suurempi kuin 1,0, tehonéytdn on naytettava

biovaikutusten mahdollisuuden.
Lampomekanismit

Lampaobiovaikutukset

Kuten edellisessd kappaleessa todettiin, ultradénienergian absorptio
biologisiin kudoksiin voi tuottaa lampda. Anturin itsekuumeneminen
voi my0s vaikuttaa kudoksen kuumenemiseen. Lampdbiovaikutuksen

SUPERSONIC MACH 30 Kayttoopas 105



mekanismi on hyvin ymmarretty, ja se voidaan arvioida erilaisissa
kuvausolosuhteissa. Vaikka jotkin nisdkkédiden kudoksilla tehdyt
tutkimukset osoittavat, etté jotkin teorian nékokohdat ovat kohtuullisen
hyvin ymmaérrettyja, on edelleen monia avoimia kysymyksia
mahdollisuudestaarvioidalampdtilan nousuain vivo. Lammaontuotannon
nopeus tilavuutta kohti on suoraan verrannollinen seuraaviin tekijéihin:

+ ultraddnen aika-keski-intensiteetti, joka itsessdan on verrannollinen
paineamplitudiin ja kééntei sesti verrannollinen véliaineen tiheyteen
« ultradéniamplitudin absorptio, joka kasvaa tagjuuden kasvaessa.

Jos kudosta altistettaessa korkealle lampdtilalle tapahtuu vaurioita,
vaurion lagjuus riippuu altistuksen kestosta ja saavutetusta |ampotilan
noususta. Haitalliset vaikutukset in vitro havaitaan yleensa 3943 °C:n
lampdtiloissa, jos niita pidetdan ylla riittdvan kauan. Korkeammissa
lampdtiloissa (> 44 °C) voi esiintya proteiinien hyytymista eli
koagulaatiota. Nama vaikutukset on dokumentoitu kokeellisissa
tutkimuksissa, joissa tutkittiin |8Bmmén aiheuttamaa solujen kuolemista
soluviljelmissa.  Ultradanilaitteiden kayttgjien on oltava erityisen
tietoisia Siitd, ettd riskit voivat ylittéd ultradanikuvauksen hyodyt, kun
lampatilan nousun ultragénikeilan fokuspisteess lasketaan esimerkiksi
sikion kaikukuvauksissa yli 3 °C:ks vdhintddn kymmenen minuutin
gjaksi. SUPERSONIC MACH 30 -jérjestelméssa |ampatila |asketaan
diagnostisten ultradanilaitteiden 1&mpd- ja mekaanisten akustisten
tehoindeksien reaaliaikaisen ndytdn standardin (NEMA UD3-2004)
mukaisesti (katso kohta "Tl:n ja Ml:n merkitys ja niiden suhde
biovaikutuksiin™). Kynnysarvoihin perustuvat tiedot viittaavat kuitenkin
siihen, ettd ei-sikion pehmytkudoksen tapauksessa ja tavanomaisten
B-tilan ultradanitutkimusten mukaisissa kuvausolosuhteissa, joissa
altistuksen kesto samassapaikassaolis alle muutaman sekunnin, sallittua
maksimildmpétilan nousua voitaisiin suurentaa suhteessa pidempiin
altistuksiin.

Table 3.3. Alkioiden ja aikuisten kudosten biologisia riskeja koskevat

lampdtilarajat
Fysiologinen taso 37,0 turvallinen alue
Alkiokudos 39,5 riskit obstetrisessaja
pediatrisessa kéytossa
Aikuiskudos 41,0 yleiset riskit
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Ultradaanen lampovaikutuksiin
vaikuttavat kudostekijat

Biologisiin kudoksiin levidvét ultrad&niaallot vaimenevat kudoksen
ominaisuuksien vuoksi. Vaimennus johtuu joko absorptiosta (osa
adltoenergiasta muuntuu l[ammoksi) tai hagjaantumisesta (se osa
aaltoenergiasta, joka muuttaa suuntaa). Mita suurempi absorptio on, sité
suurempi on mahdollinen 1&mpétilan nousun riski kudoksessa. Lisaks,
kuten edella selitettiin, kudokset, joiden verisuonisto on heikko (silma,
janne, rasva), ja kudokset, jotka johtavat lampoa (luu), ovat attiina
[ampotilan nousulle.

Ultradaanen lampovaikutuksiin
vaikuttavat tekniset ja altistustekijat

Useat tekniset tekijat vaikuttavat myds ultraddnelld kuvatun kudoksen
[ampotilan nousuun:

* ultradéniaallon tagjuus

Kudoslammitys riippuu ultraddnen absorptiosta, ja absorptio riippuu
vastaanotetun ultradéniaallon tagjuudesta. Siksi kudosten lammitys
lisdantyy ultradéniaallon tagjuuden kasvaessa.

» Keilan tarkennus

Se parantaa kuvan tarkkuutta, mutta lisdd myds |dmpétilan nousun
voimakkuutta ja potentiaalia.

+ Ultradaniaaltomuodon tyyppi (pulssi- tai jatkuvat aaltomuodot)

Pulssiaallot tuottavat yleensi vahemman lampoa kuin jatkuvat aallot.
Spatiadlisen huipun aika-keski-intensiteetti (ISPTA) médritelldan
intensiteetiksi suurimmalla aika-keski-intensiteetilla. Muita tekijoita
ovat pulssin kesto, pulssin toistotagjuus ja keilan/skannauksen
kokoonpano. Kéayttdjakso on pulssin keston ja pulssin toistotaajuuden
tulos. Kudoksen l&mmitys on verrannollinen kaytttjaksoon.

 Altistetun kudoksen tilavuus

Skannaavat tilat (B-tila ja vérivirtausdoppler) mahdollistavat
suuremman kudosméaérén altistamisen ultradénienergiale. Tama
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véhentéd lampenemisriskia  Ei-skannaavissa tiloissa (M-tila
ja spektridoppler) kaytetédn kiintedd sadetta kapeamman
kudostilavuuden pa&alla. Néissa tiloissa on suurempi  kudosten
l&mpenemisriski. Suurin ldmpdtilan nousu tapahtuu tarkennuspisteen
ja pinnan vailla "kuumimman pisteen" tarkka sijainti riippuu
kudosvaimenemisesta, absorptiosta ja tarkennuspisteen syvyydesta.

+ Ultradanialtistuksen kesto

Energian absorptio ultradanialtistuksen aikana vaikuttaa |ampdtilaan.
Mit& kauemmin kudosta altistetaan, sitd suurempi on absorptio ja sitd
suurempi on potentiaalisen ldmpenemisen riski.

LAMPOANNOKSEN KASITE

Vaiton lampdtilan nousun seuraus on biokemiallisten reaktioiden
tehostuminen. Useimpien entsyymien biologinen aktiivisuus kasvaa
kertoimella3 kutakin 10 °C:nlampétilan nousuakohti. Ne denaturoituvat
kuitenkin yli 39 °C:n lampdtilassa, ja haittavaikutukset nakyvét in
vitro 39-43 °C:n lampdtilassa, jos atistuminen kestda riittdvan kauan.
Lampdannoksen kasite kuvaa altistumisen keston ja lampdtilan nousun
valista riippuvuutta. Biologisissa kudoksissa 43 °C:n lampdtilan on
todettu olevan siirtymakynnyksen [ampdétila, joka toimii viitearvona.
Lampdannosyksikét ovat "vastaaviaminuuttgja43 ° C:ssa'. Kaytanndssa
jokainen 1 °C:n nousu 43 °C:n yl&puolele pudlittaa vastaavan gjan,
kun taas jokainen 1 °C:n lasku 43 °C:n aapuolelle johtaa 4-kertaiseen
vastaavaan aikaan.

BIOLOGISESTI HERKAT KOHTEET

Kaikki biologiset kudokset ovat herkkia lampatilalle, milla voi olla
peruuttamattomia haittavaikutuksia. Sikio ja silmén linssi ovat kaksi
esimerkkia joistakin herkemmisté kudoksista. Raskauden aikana sikio
voi absorboida korkeamman |&mpdtilan nousun kuin adin ympérdiva
kudos. My6s ensimmaéisen raskauskolmanneksen aikana tapahtuva
luutuminen voi johtaa aivokudoksen muuttumiseen l&mmonjohtumisen
kautta vastasyntyneen kallon sisdlla World Federation of Ultrasound
in Medicine and Biology -j&rjeston (WFUMB) vuonna 1998 antamat
suositukset ultraddnen ai heuttamasta lampétilan noususta ovat seuraavat:
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1. Diagnostista ultrad@nialtistusta, jonka lampdtilan nousu in situ on
enintéén 1,5 °C normaalin fysiologisen tason (37 °C) ylépuolelle,
voidaan kayttada kliinisesti ilman lampatilaan liittyvia huolenaiheita.

2. Diagnodtista ultradanialtistusta, joka nostaa akion tai skitn
lampdtilan yli 41 °C:n (4 °C yli normaalin lampdtilan) vahintdan 5
minuutin gjaksi, on pidettava mahdollisesti vaarallisena.

3. Haitalisten vaikutusten riski kasvaa altistumisen keston my6ta.

ABSORPTIO

Absorptiosta johtuvan |dammontuotannon taso on verrannollinen
akustiseen intensiteettiin - ja absorptioon yhdella tagjuudella
Alkulevidmisen jakeen lampo levidd hitaasti kudokseen, lagjenee,
tasoittuu ja pienenee akuperdiseen kuvioon verrattuna. Kudoksen
ominaisuudet vaikuttavat ultraddnienergian aiheuttamaan lampdtilan
nousuun tavalla, jolla kudoksen proteiinisuhde vaikuttaa suoraan
[ammon  absorptioon (kollageenilla on erityisen suuret absorptio-
ominaisuudet). Useimmissakliinisissatilanteissaluukudoksillaon suurin
absorptiokerroin, iholla ja janteella on keskitasoinen absorptiokyky,
aivailla, maksalla ja munuaisilla on ahainen absorptio, ja nesteiden
absorptiokertoimet ovat lahella nollaa. Absorptio-ominaisuuksien
tiedetédn riippuvan aaltotagjuudesta, mutta on térkeda tietdd, etta
myds aaltomuotojen amplitudi ja muoto muuttuvat, kun ne
levidvét ja energiaa absorboituu véaliaineeseen. Absorptio kehoon on
erittéin merkittava vaikutus erityisesti siksi, ettd se rgjoittaa kehon
ultradéniaaltojen l8pédisya eli kudosten kuvauksen enimmadissyvyytta.
Y leensd kuvantami gjérjestel missé akustinen amplitudi nousee syvyyden
funktiona absorptioilmion kompensoimiseksi.

YMPAROIVA KUDQOS

Kudosten todellinen 1&mpdtilan nousu riippuu useista tekijoistd, kuten
paikallisesta ominaisl&mpokapasiteetista, altistumisagjasta, 1&mpdtilan
nousun nopeudesta ja lammoén jakautumisen nopeudesta ympér6ivassa
kudoksessa. Taman |lammon jakautumisen mitattavissa oleva parametri,
jota kutsutaan perfuusiopituudeksi, riippuu suoraan kudoksen
[ammonjohtavuudestajak&dntei sesti veren perfuusion virtausnopeudesta
ja veren ominaislampokapasiteetista. Perfuusiopituudet mitataan
millimetreind, ja niiden vaihteluvédli vaihtelee eri kudoksissa vélilla 1
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(erittdin verisuonittuneet elimet) ja 20 (huonosti perfusoidut kudokset).
Veren perfuusio vaikuttaa merkittavasti kudoksen jadhtymiseen, jase on
otettava huomioon arvioitaessa kudoksen lampdtilaa ja sen vaihteluja.
Kudos, jossa on heikko verisuonisto (kuten janteet, rasvajasarveiskalvo)
jalampodjohtavat kudokset (kuten luuta) |1dmpenevét tehokkaammin. Jos
perfuusion pituus on pienempi kuin mik&an insonoidun tilavuuden mitta,
[&mmon siirtyminen ympéroivasta kudoksesta on pientd. Painvastoin,
jos se on suurempi kuin jokin insonoidun tilavuuden mitta, [ammoén
siirtymisesta insonoidun tilavuuden sisdlla tulee térked seikka. Siks
luuhun liittyvét kudokset ovat erityisen dlttiita lampdtilan nousulle
johtumisen kautta.

LAMPOA JOHTAVA VAIKUTUS

Lammon johtumisesta aiheutuvalla |&mpdtilan nousulla tarkoitetaan
toisen lammittdvan kohteen l8hella sijaitsevan kudoksen paikallisen
l&mpdtilan nousua. Kun lampdtila nousee elimiston luurakenteessa
absorption vuoksi, ympéréiva kudos voi lammeté johtumisen kautta.
Tama ilmid on erityisen térked aivojen ldmpenemisen suhteen kallon
l&heisyyden vuoksi. Se voi tapahtua myos silloin, kun anturi on valittu
mutta sitéd ei kéytetd. Akustinen teho voi virrata ulompaan absorboivaan
linssiin, jossa se aiheuttaa itsestdén lampenemistd. Anturi voi sitten
l&mmittéa kehoa johtamalla lampda suoran kosketuksen vuoksi, kun
kayttdjaal oittaatutkimuksen. Anturin pinnan lampdtilan nousuahallitaan
korkeintaan muutamaan asteeseen ilmassa ja ilmageeliseoksissa. Kun
anturi on ka&ytdssa, johtumisen aiheuttama lampdtilavaikutus jétetéén
usein huomiotta, koska se rgjoittuu kehon pintaan ja on pienempi kuin
absorptiovaikutus.

HAJONTA

Hajontavaikutus riippuu ultradénella kuvatun kohteen (hgjauttaja)
muodosta ja karkeudesta. Hajauttajan koosta riippuen voidaan erottaa
kolme luokkaa.

Spekulaarinen hajonta

Spekulaarinen hajontalliittyy heijastuksiin kohteista, joiden muodot ovat
paljon aallonpituutta suurempia. Jos kohteen mitat ovat aallonpituutta
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suuremmat, kohteen heijastuksen likiarvo muodostaa objektin muotoa
jdljittelevan aaltoreunan.

Diffuusiohajonta

Diffuusiohgjontaa esiintyy kohteissa, jotka ovat paljon aallonpituutta
pienempid. Kohteen pinnan epasaanndllisyydet luovat yksittéisia
heijastuksia, jotkaeivét aiheutamerkittaviahairidita. Silldon merkittavia
vaikutuksia |&8ketieteelliseen kuvantamiseen, koska hiologista
kudosta pidetddn usein pienten aallonpituuden alittavien hajottajien
aggregaatteina. Doppler-menetelmét mittaavat veren virtausta pienten,
spatiaalisesti epaselvien verisolujen hajontavaikutuksesta riippuen.
Useimmat ultradanivarjoaineet toimivat myds merkkiaineina, jotka
parantavat ultragénen hajontaa kaasutaytteisilla resonanssipallokuvioilla.

Diffraktiivinen hajonta

Diffraktiivista hajontaa esintyy kohteissa, joiden koko on hieman
aallonpituutta pienempi ja satakertaisia aallonpituuteen ndhden. Téama
hajauttavien kohteiden ryhmé& on suurin. Tassa tilanteessa hajautuvien
aaltojen voidaan katsoa olevan perédisin toissijaisina ultradniléhteina
toimivien hajottimien pinnoilta.

Ultraaanella kuvatun kudoksen
spatiaalinen tilavuus

Ultradanialtistuksen tietyn keston ja tietyn akustisen energian
osdta suuremmat méaré ultraddnella kuvattua kudosta |ampidvét
hajaantuneemmin, jolloin vétetddn lilan korkeat l&mpdtilat.
Ultradanikeilan tarkennuksen tarkassa sijainnissa lampotila on
korkeampi kuin ennen tarkennusaluetta tai sen jalkeen. Ultraganikeilan
aukko vaikuttaa myos ultradanikeilan |ammitysominaisuuksiin tavalla,
jolla se tuottaa enemman tai véhemman kohdistetun ultraddnikeilan,
jolloin kudokseen siirtyy enemman tai véhemman energiaa. Kuten edell&
on kuvattu, kéytetty skannaustilavoi vaikuttaa myos ultradanel[akuvatun
kudoksen spatiaaliseen tilavuuteen.
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Kudoksen homogeenisuus ultraaanella
kuvatussa tilavuudessa

Ultradanella kuvatun kudoksen homogeenisuus on lamménsiirron
keskeinen ominaisuus. Ultradaniaaltojen on tavallisesti kuljettava
useiden elimia muodostavien kudoskerrosten |dpi. Nama kerrokset
vaikuttavat ultradénienergian absorptioon, koska lisdantynyt absorptio
kullakin kerroksella vahentéd kohteessa esiintyvaa ultradénienergiaa.
Kudoskerrostuksen vaikutusta ultraggnen biologisiin vaikutuksiin on
tutkittu lagjasti obstetriikassa. Ne osoittivat, ettd todellisiin havaintoihin
parhaiten soveltava vaimennusmalli on paallekkéiskudosmalli, jossa
vaimennus riippuu seka tagjuudesta etté nesteettdmasta etdisyydesta.
Lisaks ne osoittivat, ettd kansainvélisissa standardeissa médritetty
vaimennuskerroin oli 2-3 kertaa pienempi kuin mitatut keskimaaraiset
arvot, joilla arvioidaan ultragani-intensiteettia kudoksessa.

Muut kuin lampomekanismit

Lammon liséks ultradéniaalloilla on erilaisia mekaanisia vaikutuksia
biologiseen kudokseen ja véliaineeseen, joita kutsutaan myds ei-
lampovaikutuksiksi.

Kavitaatio ja kaasukuplien rooli

KAVITAATIO

Akustista kavitaatiota voi esiintyd, kun ultradénikeila ylittéa
onteloalueen, kuten kaasutaskun. Jotkin aikuisen kudokset sisaltavat
kaasukuplia (keuhkot ja suolisto), joten ne ovat attiimpia kavitaatiolle.
Akustisen kavitaation johdosta muutetaan olemassa olevia kuplia tai
muodostetaan uusia kuplia kaasumassan lagjenemisen ja supistumisen
vuoksi. Ultraddniaallot voivat johtaa kuplien lagentumiseen ja
supistumiseen rytmisesti eli sykkimiseen tai resonaatioon. Tall&a hetkella
tutkitaan kuplien muodostumisen hypoteesia kudoksissa ja elimissa,
jotka eivét sisdlla kaasuja.
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KORJATTU DIFFUUSIO

Ultradanialtistuksessa ja tietyissa ol osuhtei ssa kaasukupla voi resonoida
jakasvaa sen sijaan, ettd seliukenisi véliainenesteeseen. Ultradaniaallon
ansiosta kupla lagjenee ja ulommat liuenneet kaasut pumpataan siséan,
miké& kasvattaa kuplan kokoa nopeasti.

KAVITAATIOTA AIHEUTTAVAT TEKIJAT

Kavitaation muodostuminen riippuu useista tekijoista, kuten
ultradénipaineesta, lahetetyn ultradaniaalon tyypista (kohdistus, pulssi
tal jatkuva), seisovien aaltojen esiintymisesta seké materiaalin luonteesta
jéakd kuvattavaan kudokseen kaasukuplia. Nestemaisessa véliaineessa
toinen merkittava biologinen tekija kavitaation suhteen on nesteen
tiheys: tihedmmét nesteet luovat intensiivista kavitaatiota suuremmalla
imploosiovoimalla. Joistakin teknisista tekijoistd voi olla myds suurta
apua, kuten ultradénipulssin paineamplitudin ja pulssin pituuden
rajoittaminen. Kun kudoksessa on kaasukuplia, niiden mééra, koko ja
sijainti vaikuttavat myds merkittavasti vaikutukseen.

KAVITAATIOTYYPIT

Vakaa kavitaatio ja mikrovirtaus

Vakaalla kavitaatiolla tarkoitetaan  kaasukuplan  sdannollista
lagientumista tai supistumista. Kaasumainen kohde  sykkii
ultradénikentén vuoksi ja pysyy vakaana. Osa kaasumaisia kuplia
ympardivasta nesteméisestd aineesta voi alkaa virrata vardhtelyn
mukana, mika johtaa mikrovirtaukseen. Teoreettisesti mikrovirtaus
voi johtua myds "akustisesta virtauksesta' nesteessa ultragéniaallon
sekoitusvaikutuksen vuoksi. Kuten mikrovirtauksessa, akustinen virtaus
johtaa nesteen virtauksen nopeutumiseen ultraddnen akustisen paineen
kasvaessa. Tama ilmio voi vahingoittaa solukalvoja, miké voi aiheuttaa
hairioitd. Solukalvon vaurioiden todellista vaikutusta on kuitenkin
havaittu vain eldinkokeissa, ja sen esiintyminen ihmisilla on edelleen
epéselvaa.
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NUKLEAATIOPAIKAT

Kun ultraddnelld kuvattu kudos sisdltéa kuplia, kaasua tai hoyrya,
ultraééni voi aiheuttaa kavitaatiota, joka on perdisin kaasun sijainnista.
Tata kutsutaan "nukleaatioalueeksi”. Nukleaatiopaikkojen tésmaéllista
luonnetta ja |&hdettd el ymmarreté hyvin monimutkaisessa véliaineessa,
kuten kudoksessa. Teoreettisia analyyseja ja ennusteita e ole vield
varmennettu kokeellisesti.

INERTIAKAVITAATIO

Inertiakavitaatio, jota kutsutaan epéastabiiliksi tai "ohimenevéks
kavitaatioksi", viittaa kuplan nopeaan kasvuun ja véakivaltaiseen
romahtamiseen, jota pidetddn kynnystapahtumana, joka yleensd
kasvaa tagjuuden mukana. 1Imié liittyy laheisesti erittdin korkeisiin
[ampdtiloihin (noin 5000 °K), ja sen seurauksena syntyy biologisia
myrkyllisid yhdisteitd, shokkiaaltojaja"sonoluminenssia’.

Muut mekaaniset vaikutukset

Ultradaniaallot voivat myts aiheuttaa muita mekaanisia vaikutuksia,
jotka eivét liity kupliin. Niihin kuuluvat paineen, voiman, momentin
ja virtauksen muutokset; ne voivat tuottaa kuuluvia @&nia ja aiheuttaa
sahkodisa muutoksia solukalvoissa, mika lisda niiden vaikutusta
suuriin - molekyyleihin. Ne voivat johtaa solujen siirtymiseen ja
uudelleenjakautumi seen nesteessa ja ne voivat myds vahingoittaa soluja.

SATEILYVOIMA

Ultradanidiagnostiikassa on viime aikoina sovellettu staattista tai
dynaamista akustista séteilyvoimaa. SUPERSONIC MACH 30 -
jarjestelma kayttéa ylidanista leikkuukuvantamista (Supersonic Shear
Imaging) niista tekniikoista, jotka kayttavét siteilyvoimaa kudoksen
paikalliseen diirtdmiseen tai vérisyttamiseen. Tama tekniikka luo
kudoksen liikkeen kayttdamalla ultraéénesté johtuvaa keskimaéraista
hetkellista voimaa vdiaineeseen. Vaikutuksen suuruusluokka on
verrannollinen paikalliseen ajalliseen keskimé&araiseen intensiteettiin ja
on mikronikokol uokassa.
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KYNNYSILMIOT

Kavitaatiovaikutus on paljon nopeampi vaste kuin lampétilan nousu,
ja se on myds kynnysilmio. Inertiakavitaatiossa kynnys méaaritetdan
ultraééniaallon amplitudin, sen tagjuuden ja olemassa olevien
nukleaatiokohtien koon perusteella. Kynnys on sellainen, ettd on
kriittinen kokoluokka, jonka ylittyessa kuplat joutuvat inertiakavitaation
kohteeksi, jos asianmukainen aénikenttd aktivoi niitd. Toisin sanoen
tietyllatagjuudellaja danenpaineamplitudillatietyn séteen ylittava kupl at
joutuvat inertiakavitaatioon ja sen alittavat eivét.

KEUHKOJEN VERENVUQTO ELAIMILLA

Kokedllisissa olosuhteissa ultradanta on kaytettava diagnostisen alueen
ulkopuolella, jottamahdolliset haitalliset biovaikutukset voidaan havaita.
Niista keuhkojen verenvuoto on todennakdisesti lagjimmin tutkittu,
vaikka mekanismi on edelleen epaselva. Lampobiovaikutukset ja
inertiakavitaatio on suljettu pois keuhkoleesioiden aiheuttgjina. Yleisia
havaintoja voidaan kuitenkin tehda suuresta méaérastd ultradénen
aiheuttamien keuhkovaurioiden tutkimuksista. Ensinngkin elamilla
havaitut vauriot eivéat vaikuta huolestuttavilta, koska keuhkovaurioiden
lagjuus on rgalinen ja elin voi toipua vaikutuksesta. Toiseksi
keuhkovaurioiden mekanismit ndyttévéat olevan samanlaisia kaikilla
lgjeilla, ja aiheutuvien leesioiden ominaisuudet ovat riippumattomia
tagj uudesta, pulssin toistotagjuudestajakeilan leveydesta. Téamén vuoks
samanlaiset biologiset mekanismit voivat olla huolestuttavia potilailla,
jotka atistuvat keuhkojen ultradanikuvaukselle, ja erityisesti potilailla,
joillaon keuhkosairauksia, tai "riskidlttiilla' vastasyntyneilla.

Ultraaanen hyodyt ja riskit

Kayton hyodyt

Ultradanikuvantamisella on epéileméttd ollut merkittdva vaikutus
|&8ketieteellisen  diagnostisen kuvantamisen alaan. Esimerkkeja
ultradénidiagnostiikan  eduista 10ytyy helposti  kardiologiasta ja
obstetriikasta. Kardiologiassa ultradani mahdollistaa syddmen ja sen
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suurten verisuonten anatomi sen rakenteen jatoi minnan yksityiskohtaisen
visualisoinnin. Radiologi nékee verenvirtauksen sydamen kammioissaja
etei sessd seka |&ppien toiminnan normaali- ja patol ogisissa ol osuhteissa.
Obstetriikassa sikioon raskauden aikana kohdistuvat mahdolliset
biologiset vaikutukset ovat erityinen huolenaihe. Erinomaisen
turvallisuustasonsa vuoksi t&ta kuvausmodaliteettia k&ytetdan kuitenkin
rutiininomaisesti  kaikkialla maailmassa.  Ultraddnikuvantamisen
teknologia on viime vuosina parantunut huomattavasti ja sité kaytetdan
yhé useammassakliinisessa sovelluksessa. Erilaisiaultradanijarjestelmia
on tdla hetkella saatavilla tiettyihin la8ketieteellisin ja Kliinisiin
tilanteisiin, kuten elastiseen kuvantamiseen, verisuonil&gketieteeseen,
sydantutkimuksiin ja tuki- ja liikuntaelinsairauksien tutkimiseen.
Viimeaikainen teknologinen kehitys on mahdollistanut paljon
paremman kuvanlaadun ja paremman diagnostisen tiedon. N&ma
teknologiset edistysaskeleet ja sovellukset edellyttavét kuitenkin myos
kayttgjiltd enemman vastuuta. Seka terveydenhuoltojarjestelmien ettd
potilaiden nakdkulmasta ultradanitutkimusten kustannustehokkuus ja
ei-invasiivisuus merkitsevét erittdin hyvaa siedettdvyyttd. Potilaat ja
sairausvakuuttajat hyvaksyvét ultraddnitutkimukset yleisesti.

Kayton riskit

Erinomaisesta turvallisuustasosta huolimatta haitalliset biologiset
vaikutukset kudoksille ja soluille ovat mahdollisa Kuten
edelld mainittiin, muiden kuin ihmisnisékkdiden kohdalla havaitut
keuhkovaurioita aheuttavat biologiset mekanismit voivat olla
huolenaihe potilailla, joiden keuhkot kuvataan ultraddnellé. Teoriassa
biologiset vaikutukset my6s soluja pienempiin rakenteisiin  ovat
mahdollisia, vaikka nama vaikutukset ymmérretddn huonosti.

Nisakkéilla havaittuja haittavaikutuksia e ole koskaan todettu esiintyvan

jotta hdn voi tehda tietoon perustuvan tasapainoisen paattksen ja
punnita mahdolliset biovaikutukset odotettuihin diagnostisiin tietoihin
ndhden. Uudemmat sovellukset (transesofageaalinen kaikukardiografia,
suonensisdinen ultragéni) voivat kuitenkin aiheuttaa biovaikutuksia, joita

kaikki riskit voidaan maaritella
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Ultraaanen kayttamatta jattamisen
riskit

Talla vain ultrad8nen kayttdjien olisi jatkuvasti arvioitava mahdolliset
biologiset vaikutukset tutkimuksen tekeméttd jéttdmisen todellisiin
riskeihin ja siten puuttuvat keskeiset diagnostiset tiedot. Obstetriikassa
ja kardiologiassa ultradanitiedon kliininen diagnostinen arvo on niin
lagjasti hyvaksytty |8&8ketietedllisessd yhteisissa, ettd potiladle on
todettu aiheutuvan suurempi riski, jos ultraddnitutkimusta e tehda
Ultradanikuvaus tarjoaa suuren maaran erittéin arvokkaita kliinisia
tietoja, jotka liittyvét erilaisiin diagnostisiin sovelluksiin. Néité tietoja
voidaan kayttdad suuremman vaaran aiheuttavan toimenpiteen sijasta
tal yhdesséd muiden diagnostisten toimenpiteiden kanssa diagnostisen
luottamuksen parantamiseksi tai térkeiden diagnostisten tietojen
saamiseksi. Useimmissa tapauksissa samojen tietojen saaminen muilla
testeillata kuvantamismenetelmilléolis kalliimpaatai riskialttiimpaa.

Riskin lisaantyminen akustisen tehon
kasvaessa

Kudoskohdassa, jossa ultrasénen aika-keski-intensiteetti on Iy,
[Ammontuotannon maara tilavuusyksikkoa kohti ilmaistaan muodossa
Q=2alt, , jossa a tarkoittaa ultradéniamplitudin absorptiokerrointa.
Tama tarkoittaa, ettd |dampdtilan nousu on verrannollinen ultradénen
voimakkuuden keskiarvoon gan kuluessa. Téata kutsutaan myos
akustiseksi tehoksi. Siksi riski |ampobiovaikutusten syntymisesta
ultradénel1a kuvatui ssa kudoksissa riippuu suoraan akustisesta tehosta.

Diagnostisten tietojen lisaantyminen
akustisen tehon laskiessa

Vuodesta 1991 l&htien ultraddnijérjestelmien tekninen kehitys on
mahdollistanut akustisen tehon merkittavan lisddntymisen, mika
on johtanut parempaan paikkaresoluutioon, parempiin kontrasteihin,
parempaan kuvan méaarittel yyn ja parempaan diagnostiseen herkkyyteen.
Todelliset 3D- ja 4D-kuvaustilat, varidoppler ja hiljattain kayttoon
saatu rasituskuvaus havainnollistavat nykyisten ultradanijarjestelmien
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uusia ja parannettuja kuvantamisominaisuuksia. Muita akustisen tehon
lisd&misen mahdollisia etuja ovat kyky kuvata suuremmilla syvyyksilla
suurempien tagjuuksien l&hettdmisen ansiosta. Samalla tieteellinen
tietdmys ultradénen biologisista haittavaikutuksista on lagjentunut
ja nostanut esiin  késityksen riskien punnitsemisesta paremman
ultraéénikuvan saamisen hy6tyja vastaan.

Kayttajavastuun lisaaminen
korkeammilla tehotasoilla

Nykyisten ultraddnijérjestelmien akustisen tehon rajoja lieventdessdan
sdantelyviranomaiset ovat tietenkin mahdollistaneet entista parempien
diagnosti sten ominai suuksien jakuvanl aadun kehittdmisen, muttane ovat
ultradénen riskit ja hyodyt yleisesti, mutta myo6s lisditava akustista
|&htttehoa parempien kuvien saamiseksi. T&man vastuun tayttamiseksi
ultradénen kayttgjilla on oltava kattavat tiedot ultradanijérjestelmista
ja -tyokaluista. Tama edelyttdd erityiskoulutusta, joka on nyt
siséllytetty useimpien kehittyneiden maiden ultradénen kliinisen k&yton
valtuutusprosessiin.

Kayttgan on:

* tunnettava mahdolliset riskitekijét,

 huomioitava tarve séétéa akustista tehoa hyvéan kuvan saamiseksi,

« arvioitavajahuomioitava potilaan kliininen tilaja

* tunnettava kaikki j&rjestelmén s&étimet, jotka vaikuttavat akustiseen
tehoon.

jahyotyjasekatehdatietoon perustuvan padtoksen. Jarjestel mét nayttavét
readliaikaista tietoa haitallisten biovaikutusten mahdollisista riskeista
indeksien avulla, jotka viittaavat tehointensiteettiin ja mahdollisiin
[amp6- jamekaanisiin riskeihin (I1&mpoindeksi: Ti jamekaaninenindeksi:
MI1). NCRP:n mukaan diagnostisen ultradanen riskit on punnittava
hyottyjavasten, kunMI onyli 0,5tai Tl onyli 1,0. Kéytanndssi paremman
kuvan tuottaminen voi johtaa suurempiin riskeihin erityisesti potilaan
anatomiasta ja kehon rakenteesta riippuen: riskit eivét ole samat hoikilla
ja linavilla potilailla, riskit eivét ole samat téydella ja tyhjélla rakolla
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tutkimuksen aikana, ja kaasukuplat kehon skannattavalla alueella voivat
lisétariskia.

ALARA-periaate

Kansainvdlisen séteilysuojelukomission mukaan "laé8ketieteellinen
kuvantaminen on ainoa luokka, jossa keskiméérdisen annoksen
suuret  vahennykset ovat mahdollisia, ja sksi on erittéin
suctavaa vahentaa potilaille hyodytonta | 88keti etedllista sdteilyaltistusta
ja minimoida hyodyton sateily |&8ketieteellisissa tutkimuksissa'.
Ultradanialtistumiseen  liittyvien riskien vahentamiseks ALARA-
periaatetta voidaan soveltaa ultradanitutkimuksiin. ALARA on lyhenne
sanoista "As Low As Reasonably Achievable, i niin vahan kuin
kohtuudella mahdollista'. Tamé tarkoittaa, etta ultraddnialtistuminen on
pidettava mahdollisimman pienend, jotta potilaan turvallisuus voidaan
taata ja diagnostiset tiedot optimoida.

Energian hallinta

Diagnostiseen ultradénikuvantamiseen sovellettu ALARA-periaate
suosittelee, ettd kokonaisultradénienergia pidetdén alle tason, jolla
biovaikutuksia syntyy diagnostisen tiedon kuitenkin séilyessad. ALARA-
periaate mahdollistaa tarvittavan tiedon saamisen pitden samalla
biovaikutusten mahdollisuudet niin pienind kuin on kohtuudella
mahdollista. Kéyttgjdn tulee aloittaa tutkimus valitsemalla oikea
anturin tagjuus ja sovellus ja kayttéa sitten ahaista tehotasoa. Kuvan
optimointiin (tarkennus, vastaanottimen vahvistus...) tulee kayttda
kaikkia kuvanlaadun s&ét6ja. Vain jos kuva e ole diagnostisesti
hyodyllinen téssé vaiheessa, akustista tehoa voidaan lisdtd. Lahtétehon
sd8adon avulla kayttga voi valita vahvistettua maksimiarvoa pienemmét
valitsee pienimméan tehon, joka on sopusoinnussa hyvan kuvanlaadun
kanssa.

Altistusajan saataminen

Néaytettévissd indekseissd e oteta huomioon altistuksen kestoa.
Koska tietyssd paikassa vastaanotettu energian kokonaisméard on
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verrannollinen kyseisen alueen altistumisen pituuteen, kayttgjien olis
my0s pidettdva kokonaisaltistusaika yhdessé paikassa mahdollisimman
lyhyend. Téaméan vuoksi ALARA-periaatteen taydellisempi méaritelma
on kayttda alhaisinta tehoasetusta, joka antaa parhaan mahdollisen
diagnostisen tiedon ja pitéa altistumisaika mahdollisimman lyhyena.

Skannaustekniikan hallinta

ALARA-periaatteesta johtuvien toimintaohjeiden tulee olla hyvin
selkeitd janiillatulee olla ainoana tavoitteena diagnostisen tiedon laatu.

» vain ladketieteallisesti vaadittu kuvaus suoritetaan,
 tutkimusta ei kiirehdita,
 |aatu el koskaan vaarannu.

Heikkolaatuinen tutkimus edel lyttéa todennakdisesti uutta tutkimusta tai
seurantaa, mika pidentaa altistusaikaa.

Jarjestelman asetusten hallinta

Sopivimman jérjestelmékokoonpanon (anturi, sovellus) valitseminen on

tulee valita sovellukselle oikea akustisen tehon aue, jos jérjestelma
e tee Sitd automaattisesti. Kayttgd on viime kadessd vastuussa
asianmukaisesta kliinisestd kaytostd&. SUPERSONIC MACH 30 -
ultraéénijarjestelmé tarjoaa seka automaattiset (oletusasetukset) etté

Jarjestelman ominaisuuksien
vaikutukset

Jarjestelma tarjoaa mahdollisuuden saétéd akustista tehoa kolmen
erityyppisen sédtimen avulla.

Suorat sadadtimet vaikuttavat suoraan akustiseen tehoon. Niihin
kuuluvat sovelluksen valinta (katso ylld) ja léhtGtehon ohjaus.
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Sovelluksen valinta vaikuttaa salittuun tehoalueeseen. Oikean
akustisen tehon aueen valitseminen sovellukselle on  yks
tutkimuksen ensimmaisi sta tapahtumista. Esimerkiksi &areisverisuonten
voimakkuustasoja e suositella sikittutkimuksissa. Jotkin jérjestelmét
valitsevat automaattisesti oikean alueen tietylle sovellukselle, kun taas
toiset edellyttévdt manuaalista valintaa. Kayttgja on viime kadessa
vastuussa asianmukaisesta kliinisesta kaytostdé. SUPERSONIC MACH
30 -ultradanijérjestel ma tarjoaa seké automaattiset (ol etusasetukset) etté
manuaaliset (kayttdjan valittavissaolevat) asetukset. L ahtoteho vaikuttaa
suoraan akustiseen voimakkuuteen lisddmaélla tai vahentamalla sita
Kun sovellus on médritetty, Lahtoteho-séétimella kayttgja voi valita
vahvistettua enimmai smaarad pienemmét intensiteettitasot. Varovainen
kayttOperiaate méarda, etta kayttgja valitsee pienimman tehon, joka on
sopusoinnussa hyvan kuvanlaadun kanssa.

Epasuorat saatimet ovat niitd, joilla on vdillinen vaikutus
akustiseen intensiteettiin. Ne viittaavat anturin valintaan (katso alla
oleva kohta "Anturin ominaisuuksien vaikutukset"), kuvaustilaan
(katso ala oleva kohta "Ké&yttotilan vaikutukset"), pulssin
toistotagjuuteen, tarkennussyvyyteen ja pulssin pituuteen. Kaikki
ne vaikuttavat epadsuorasti antotehoon tietyista syistd esimerkiksi
anturin toimintatagjuus on sovitettava odotettuun kuvaussyvyyteen;
myoskédn skannattu ja pakallaan oleva tila e tuota samaa
energiamadréa tietyssd pakassa. Lisdtietoja muista epasuorista
sadtimistdon kohdan " AL ARA -periaatteen soveltaminen SUPERSONIC
MACH 30 -ultradanijérjestelméssd’ alakohdassa "Epéasuorat saatimet”.
Pulssin toistotagjuus tai nopeus viittaa energian ultradénipurskeiden
maadrédn tiettyna agjanjaksona. Mitd suurempi pulssin toistotagjuus,
sitd enemmén energigpuissgja annetaan tiettyna aikana. Useat
saétimet vaikuttavat pul ssin toistotagj uuteen: tarkennussyvyyden, nayton
syvyyden, ndytetilavuuden syvyyden, virtausoptimoinnin, skaalauksen,
tarkennusal uei den mééran ja sektorin leveyden sédtimet. Ultradanikeilan
tarkennus vaikuttaa kuvan resoluutioon. Resoluution yll&pitéminen
ta lisdédminen eri tarkennusalueella edellyttdd tehon vaihtelua
tarkennusalueella. T&ma tehon vaihtelu on jarjestelmén optimoinnin
toiminto. Erilaiset tutkimukset edellyttévét erilaisiatarkennussyvyyksia.
Tarkennuksen asettaminen oikeaan syvyyteen parantaa tutkittavan
rakenteen resoluutiota. Pulssin pituus on aika, jona ultradénipurske on
padlla. Mita pidempi pulssi on, sitd suurempi on aika-keskiarvoisen
intensiteetin arvo. Mita suurempi aika-keskiarvoisen intensiteetin arvo
on, sitd todenndkdisempédd on lampdtilan nousu ja kavitaatio. Pulssin
pituus tai purskeen pituus tai pulssin kesto on pulssiaatodopplerin
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[ahtopulssin kesto. Doppler-ndytetilavuuden koon suurentaminen liséa
pulssin pituutta.

Vastaanottimen sddtimet eivdt vakuta akustiseen tehoon, ja
kayttaa voi kayttda niitd kuvanlaadun parantamiseen. Ne muuttavat
vain ultraddnikaiun vastaanottotapaa, ja niitd tulee aina kayttda
ennen l&htétehon lisddmistd. Niitd ovat esimerkiksi vahvistus, TGC,
dynaaminen aue ja kuvankasittelyominaisuudet. On térkeda muistaa,
ettd vastaanottimen s&étimet on optimoitava ennen tehon lisdamista.
Esimerkki: Ennen kuin lisdét tehoa, optimoi vahvistus kuvanlaadun
parantamiseksi.

Toimintatilan vaikutukset

Kuvaustilan valinta méarittda ultradénikeilan luonteen. Esimerkiksi B-
tila on skannaustila, kun taas Doppler on kiinted tai skannaamaton
tila. Kiintea ultradanikeila keskittéa energian yhteen paikkaan. Liikkuva
tal skannaava ultragdnikeila hgjottaa energiaa aueelle, joten keila
on keskittynyt samalle alueelle vain murto-osan ajasta verrattuna
skannaamattomaan tilaan.

Anturin ominaisuuksien vaikutukset

Anturin valinta vaikuttaa vélillisesti akustisen tehon voimakkuuteen.
Kudoksen vaimennus muuttuu taajuuden mukaan. Mité suurempi anturin
toimintatagjuus on, sitd suurempi on ultrad8nienergian vaimennus.
Anturin korkeampi kédyttotaajuus vaatii enemman tehoa, jotta skannaus
voidaan tehdd syvemmadlla. Jos haluat skannata syvemmaélle samalla
l&httteholla, tarvitaan matalampi anturin tagjuus. Jos kaytetddn
tietyn rgjan ylittden enemmaén vahvistusta ja tehoa ilman vastaavaa
kuvanlaadun nousua, tarvitaan matalamman tagjuuden anturi.

A WARNING

Ultradanialtistusajan tulee aina olla rgjallinen. Ala kuitenkaan kiirehdi
tutkimusta.

Varmista, ettd indeksit pidetéédn mahdollismman pienina ja etta
atistusaika on rgjoitettu diagnostista herkkyytta vaarantamatta.
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Lahtotehon nayttostandardi
(OSD)

Lahtotehon nayttostandardin (OSD)
tarkoitus

Jarjestelman  [ahtétehon ndyttostandardi  (ODS) sisdltéa  kaks
perusindeksia& mekaanisen indeksin ja lampdindeksin. Lampdindeksi
koostuu lisdksi seuraavista indekseist& pehmytkudoksen [&amp6indeksi
(TIS), luun tai kudoksen lampdindeksi luun 1dhella (TIB) ja kalloluun

voi vaita Tl- ja MI-ndyttdmuodon jérjestelméan kokoonpanossa, eli TIS
jaltai TIB jalta TIC tai kolmen TI:n enimméisarvon, joka puolestaan
riippuu kyseessé olevasta sovelluksesta. Joko TIS tai TIB tai kyseisten
indeksien enimméisarvo ndytetddn aina. Se, mika ndytetdan, riippuu
riippuu kyseessi olevasta sovelluksesta. My0s ol etusindeksi asetuksen
sovelluskohtainen luonne on térkea tekija indeksin toiminnan kannalta.
on madrittanyt valmiiksi. Jérjestelmén oletusindeksiasetukset vastaavat
kutakin anturisovellusta. Ultradanijarjestelméa avaa oletusasetukset
automaattisesti, kun virta kytketddn, uudet potilastiedot sy6tetéén
jarjestelmén tietokantaan tai sovellus muuttuu. Paétoksen siitd, mikéa
kolmesta l1&mpoindeksistd vai kolmen l&mpdindeksin enimmaéisarvo
nadytetdan, olisi perustuttava seuraaviin kriteereihin:

» Kliinisen sovelluksen mukainen indeksi: TIS-indeksia k&ytetdan
pehmytkudoksen kuvaamiseen, TI1B-indeksi&tarkennukseen luussatai
senlahellajaTIC-indeksiakuvattaessakalloluun |&pi tai kallonldhell&a

» Tekijét, jotka voivat aiheuttaa keinotekoisen korkean tai matalan
l&ampdindeksin lukemia: nesteen tai luun sijainti tai verenvirtaus. Jos
esimerkiks kudosreitti on erittdin vaimentava, niin etta paikallisen
vyohykkeen [ammityspotentiaali on pienempi kuin 1&mpoindeksi.

Skannaavat  ja  skannaamattomat  toimintatilat  vaikuttavat
l&mpdindeksiin. Skannaavissa tiloissa lammitys on yleensd léhella
pintaa; skannaamattomissa tiloissa ldmmitys on yleensd syvempéa
tarkennusalueella.
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Mekaaninen indeksi

Mekaaniset biovaikutukset ovat kynnysilmiditd, joita esiintyy, kun
tietty lahtéteho vylittyy. Kynnystaso vaihtelee kuitenkin kudoksen
tyypin mukaan. Mekaanisten biovaikutusten mahdollisuus vaihtelee
paineen huippuarvon ja ultradénitagjuuden mukaan. Ml:ssa otetaan
huomioon ndma kaks tekijdd. Mitd suurempi Ml-arvo on, sitd
todenndkdisemmin mekaanisia biovaikutuksia esiintyy. Mekaanisen
vaikutuksen esiintymiselle ei ole erityista MI-arvoa. M1 :ta tulee kayttda
oppaana AL ARA-periaatteen toteuttamisessa.

Lampoindeksi

Tl ilmoittaa kayttgéle olosuhteista, jotka voivat johtaa lampdtilan
nousuun kehon pinnalla, kehon kudoksessa tai ultradénikeilan
tarkennuskohdassa luussa. Eli Tl ilmoittaa kayttgjéle kehon kudoksen
l&mpdtilan  nousun mahdollisuudesta. Se on arvio spesifisten
kudosten 1&mpdtilan noususta. Lampoétilan nousun todelliseen méérdan
vaikuttavat muiden muassa kudostyyppi, rakenteen verisuonittuminen
ja toimintatapa. TI:tA tulee kayttdd oppaana ALARA-periaatteen
toteuttamisessa. Luun lampdindeksi (TIB) ilmoittaa kéyttgjdle
mahdollisesta |ampenemisesta tarkennuskohdassa tai sen |dheisyydessa
sen jakeen, kun ultraddnikeila on kulkenut pehmytkudoksen tai
nesteen |&pi, essmerkiks toisen tai kolmannen raskauskolmanneksen
sikion luussa tai sen ldhelld Kalloluun 1dmpoindeksi (TIC) ilmoittaa
kayttgalle luun mahdollisesta |dmpenemisesta pinnalla tai sen 18hell&,
esimerkiks kalloluussa. Tl ilmoittaa kayttgjéle kudoksen yleisesta
l&ampenemispotentiaalista. SUPERSONIC MACH 30 -jérjestelmén
kayttgjan valinnan mukaan TIS, TIB, TIC ta ndden kolmen
enimmaisarvo néytetadn jatkuvasti vailla 0,0 ja maksimiteho.
Mekaaninen indeksi ndkyy jatkuvasti alueella 0,0-1,9.

Jarjestelman nayttotasot ja
tarkkuudet Mil:lle ja Tl:lle

Kuten edella mainittiin, ja riippuen SUPERSONIC MACH 30 -

kolmen enimméisarvo néytetdén jatkuvasti arvosta 0,0 maksimitehoon
asti anturin ja sovelluksen mukaisesti tarkkuudella 0,1. Mekaaninen
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indeks nékyy jatkuvasti vdilla 0,0-1,9 askelvdilla 0,1. Siks
MI- ja Tl-tarkkuus on 0,1 yksikkéd SUPERSONIC MACH 30 -
jéarjestelméssd. SUPERSONIC MACH 30 -jarjestelman MI- ja TI-
ndytdn tarkkuusarviot on esitetty taman kéyttdoppaan akustisen
tehon taulukoissa. Nama tarkkuusarviot perustuvat antureiden ja
jarjestelmien vaihteluun, akustisen tehon mallinnusvirheisiin ja
mittausvaihteluun, kuten alla on Kkuvattu. Naytetyt arvot on
periaatteen vaatimukset jérjestelman varovaisuusperiaatteen mukaisen
kayton avulla. Arvoja e tule tulkita todellisiks fyysisiks arvoiksi
tutkittavissa kudoksissa tai elimissd. Tehondyton tukena kaytettavét
tehotiedot johdetaan laboratoriomittauksista, jotka perustuvat AIUM-
mittausstandardiin. Taman jalkeen mittaukset sijoitetaan algoritmeihin
ndytettdvien tehoarvojen laskemista varten. Monet mittaus- ja
laskentaprosessissa kéytetyt oletukset ovat varovaisia. Varsinaisen in
situ -intensiteettialtistuksen yliarviointi useimpien kudospolkujen osalta
sisdltyy mittaus- jalaskentaprosessiin. Esimerkiksi:

« Mitatut vesiséilion arvot vahennetdan kayttamalla konservatiivista,
aan standardia ja vaimennuskerrointa 0,3 dB / cm-MHz.

« Tl-malleissa kaytettiin varovaisia kudoksen ominaisuuksien arvoja.
Valittiin varovaiset arvot kudoksen tai luun absorptiotasoille,
veren perfuusionopeuksille, veren lampdkapasiteetille ja kudoksen
|ammonjohtavuudelle.

+ Alan standardi-TI-malleissa oletetaan tasaisen lampdtilan nousua ja
oletetaan, ettd ultraddnianturi pysyy vakaana yhdessa asennossa niin
kauan, etta se saavuttaa tasai sen tilan.

Néaytettédvien arvojen tarkkuutta arvioitaessa otetaan huomioon
useita tekijoité: laitteistovaihtelut, arviointialgoritmin tarkkuus ja
mittausvaihtelu. Anturien ja jérjestelmien vaihtelu on merkittava tekija.
Anturien vaihtelu johtuu pietsosdhkoisten kiteiden tehokkuuksista,
prosesseihin  liittyvistd impedanssieroista ja herkistd linssin
tarkennusparametrien variaatioista. Jarjestelmén pulssijannitteen sdadon
ja tehokkuuden erot voivat myos vaikuttaa vaihtelevuuteen. Akustisten
lahtdarvojen arviointiin  kéytettévissa agoritmeissa on luontaisia
epavarmuustekijoitd  jarjestelmén mahdollisten kayttdolosuhteiden
ja pulssijannitteiden suhteen. Laboratoriomittausten epétarkkuudet
liittyv& muun muassa hydrofonin kalibroinnin ja suorituskyvyn,
asemoinnin, kohdistuksen ja digitoinnin toleranssien eroihin sek&a
testagjien vaihtelevuuteen. Nayton tarkkuusarviossa e oteta huomioon
varovaisia oletuksia lineaarisen etenemisen tehoarvioinnin algoritmeista
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kaikilla syvyyksilla 0,3 dB/cm-MHz vaimentavan vdiaineen kautta.
Lineaarista etenemistd tai tasaista vaimenemista 0,3 dB/cm-MHz:n
nopeudella e esiinny vesiséilion mittauksissa tai useimmissa kehon
kudospoluissa. Elimistossd eri kudoksilla ja elimilla on erilaiset
vaimennusominaisuudet. Vedessa e ole juuri lainkaan vaimennusta.
Kehon ja erityisesti vesiséilitiden mittauksi ssa epélineaarista etenemista
ja saturaatiohdvidita ilmenee pulssijannitteiden kasvaessa. Nama
tarkkuusarviot perustuvat antureiden ja jarjestelmien vaihteluun,
akustisen tehon mallinnusvirheisiin ja mittausvaihteluun. Nayton
tarkkuusarviot eivat perustu AlM-mittausstandardien mukaisiin
virheisiin tai mittauksista johtuviin virheisiin tai epainesarisen hévion
vaikutuksiin mitattuihin arvoihin.

Tl- ja Ml-suhteen merkitys
biovaikutuksille

LAMPOINDEKSI

TI tarjoaa suhteellisen osoituksen mahdollisuudesta |ampdtilan nousuun
tietyssd ultraddnikeilan reitin kohdassa. Termin "suhteellinen” kayton
syyna on se, etta oletetut |ampenemisolosuhteet kudoksessa ovat niin
monimutkaisia, ettei taman indeksin voida olettaa nostavan lampdtilaa
kaikissamahdollisissaolosuhteissa. Néin ollen Tl 2 edustaa korkeampaa
[ampotilan nousua kuin TI 1, mutta ei vattdméttd edusta 2 °C:n
nousua. Tama lampdtilan nousu on teoreettinen arvio, joka perustuu
kokedllisiin olosuhteisiin, jotka eivédt vattamétta sovellu Kliinisiin
olosuhteisiin. Tarked muistettava asia Tl:n suhteen on se, ettd se
on suunniteltu antamaan kayttgjille tietoa mahdollisesta lampdtilan
noususta tietyssa kudoksen kohdassa. Huoli kehon [&mpétilan noususta
ultradénen aiheuttamana perustuu havaittuihin - muutoksiin  solujen
toiminnassa lampétilan funktiona. Yleensa entsyymien terve aktiivisuus
kaksinkertaistuu aina lampdtilan noustessa 10 °C. |hmiskeho kestéa
kuumia juomia ja kuumetta tietyn gjan. + 2 °C:n kuume ei ole ongelma,
kun kehon keskilampdtilaksi katsotaan 37 °C. Seuraavassa taulukossa
esitetdan |ampotilavaikutusten vaiheet.
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Table 3.4. Lampdtilavaikutus: Millet ja Ziskin, 1989

37-39 Ei haittavaikutuksia pitkall&kaan kestolla
39-43 Haitalliset vaikutukset
riittévan pitkalla kestolla
>41 Sikidongelmien raja-arvo pitkéla kestolla
44-46 Proteiinien hyytyminen
> 45 Entsyymit denaturoituvat
>41,8 Sy6pésolut kuolevat

(eivét pysty jakautumaan)
Usein vauriokynnys,
silméa lukuun ottamatta

Kudosten 1&mpétilan nousu ultradanialtistuksen aikana johtuu akustisen
energian absorptiosta. Absorptio on ultraddnienergian muuntumista
[ammoksi. Absorption méard riippuu kudoksen tyypistéd. Erityinen
tapa, jolla kudosten absorptio-ominaisuudet kvantifioidaan, on
absorptiokerroin. Absorptiokerroin ilmaistaan desibeleind senttimetria
ja megahertsid kohti. Absorptiokertoimet ovat hyvin riippuvaisia
kuvattavasta elimesta tai kudostyypista. Lapsivedelld, verellajavirtsalla
on hyvin ahaiset absorptiokertoimet, mika tarkoittaa, etta 1ampotilan
Luun absorptiokerroin on sitd vastoin erittdin korkea. Tihed luu
absorboi  energian hyvin nopeasti ja nostaa lampdtilaa nopeasti.
Pehmytkudokset vaihtelevat eri elimissd, mutta niiden tiheys e vaihtele
kovin paljon elimen sisdlla Ultradénitagjuus vaikuttaa absorptioon.
Mita suurempi tagjuus, sitd suurempi absorptio. Lampdtilan nousun
minimoiminen: Lampdtilan nousu riippuu atistuksen voimakkuudesta,
kestosta samassa paikassa, anturin tarkennuspisteen koosta ja sijainnista
sekd energian absorboitumisesta kudokseen. Kayttgja voi sddtéa
tehoa (Iahttehon sdéto), kestoa tai altistumisaikaa. Anturia siirretéén
tavallisesti usein tutkimuksen aikana, mika lyhentda altistuksen kestoa
tietyssA kudospaikassa. Toinen térked lampdtilan nousun tekija on
ultraddnienergian absorptio kohteen edessi olevissa kudoskerroksissa.
Liséantynyt absorptio nédissa kerroksissa vaéhentdé kohteessa esiintyvaa
ultradénienergiaa.
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MEKAANINEN INDEKSI

Lampovaikutuksen lisaks ultradanialtistuminen aiheuttaa erilaisia
mekaani siavaikutuksiakehoon. Namavaikutukset voidaan jakaakahteen
luokkaan. Enssmmaéinen luokka on akustinen kavitaatio. Kavitaatiota
voi esiintyd, kun &ni kulkee ontelon, kuten kaasukuplan tai muun
ilmataskun, 18pi. Jotkin kudokset, erityisesti aikuisten keuhkot ja
suolisto, sisdltavat ilmakuplia, mink& vuoksi ne ovat attiimpia néille
kavitaatiovaikutuksille. Sikion keuhkot ja suolisto eivét sisdlla ilmeisia
ilmakuplia, koska sikio e hengitd ilmaa - se saa happea é&din
verenkierrosta. Pienid kuplia voi kuitenkin muodostua kehon muihin
osiin kuin keuhkoihinjasuolistoon. Téllaalallatarvitaan lisdatutkimusta.
Kavitaatiossa aéniaallot voivat saada kuplat tai ilmataskut lagjentumaan
ja supistumaan rytmikkaasti eli sykkimddn tai resonoimaan. Kun
ne sykkivét, kuplat lahettdvét sekundaarisia &dniaaltoja kaikkiin
suuntiin. Jos kuplat supistuvat kohti romahtamispistettd, ne voivat
kehittdd erittéin  korkeita lampdtiloja ja paineita muutamaksi
kymmeneksi nanosekunniksi. Na&ma korkeat léampdtilat ja korkeat
paineet voivat tuottaa erittéin reaktiivisia kemikaalgja, joita kutsutaan
vapaiks radikaaleiksi, ja muita mahdollisesti myrkyllisia yhdisteitd,
jotka voivat teoreettisesti aiheuttaa geneettisa vaurioita, vaikka
niita pidetdankin epdtodenndkdisind. Kavitaatiossa kuplien nopea
supistuminen voi my6s aiheuttaa mikrosuihkuja, jotka voivat
vahingoittaa soluja. Kun diagnostinen ultraddni kohdistetaan koe-
egdinten keuhkoihin tai suolistoon, jotka sisdltavét kaasukuplia,
ndma kavitaatiovaikutukset voivat aiheuttaa repedmia hyvin pienissa
verisuonissa. Diagnostisen ultrad&nen turvallisuusohjeet on suunniteltu
estdmadn kavitaatiovaikutukset, koska ne voivat olla vahingollisia
Ultradanipulssin paineamplitudin rajoitukset sekd tieto siitd, onko
kuvassa kaasukuplia, voivat auttaa ehk&iseméan kavitaatiota. Muut
tekijét, kuten pulssin pituus ja nesteen tiheys, vaikuttavat myds siihen,
esiintyykd kavitaatiota. Jos kaasukuplia on, my6s kuplien méaarg,
koko ja sijainti vaikuttavat vaikutukseen. Kavitaation esiintyminen ja
kayttaytyminen riippuvat monista eri tekijoistd, kuten ultradanipaineesta
ja-tagjuudesta, siité onko ultradanikeilakohdistettu vai kohdistamaton ja
onko kyseessa pulssi- vai jatkuvasta ultradanikentasté, seisovien aaltojen
asteesta sekd materiaalin luonteesta ja tilasta ja sen rgjoista. Tala
hetkella ei ole ndyttdd ihmisen kudoksessa tai nesteissi esiintyvéasta
kavitaatiosta, joka johtuis diagnostisesta ultraganialtistuksesta. Lisaksi
ultradénikuvaugjarjestelman ohjausparametrit rajoittavat huipputehoa.
Ultradani voi myos aiheuttaa muita mekaanisia vaikutuksia, jotka
eivdt edellyta kuplien esiintymista Naéitd vaikutuksia ovat paineen
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muutokset, voima, momentti (jolloin kohteet kiertyvét) ja virtaus
(nesteen sekoittuminen). Nama muutokset voivat puolestaan aiheuttaa
kuultavia &ani&, solukalvojen sahkdisid muutoksia, jotka tekevét
uudelleenjakautumista nesteessd sekd soluvaurioita. Kun ultradani
kulkee nesteen |8pi, se aiheuttaa erdanlaista sekoitustoimintaa, jota
kutsutaan akustiseksi virtaukseksi. Kun ultragénen akustinen paine
kasvaa, nesteen virtaus kasvaa. Téta sekoittavaa vaikutusta voi teoriassa
esintyd potilaan kehon nestetéytteisissé osissa, kuten verisuonissa,
virtsarakossa tai lapsivesipussissa. Eléinkokeissa, kun nesteen virtaus
on lahella kiinted& kohdetta, voi esiintyd leikkautumista, mik& voi
vahingoittaa verihiutaleita ja johtaa epanormaaliin veren hyytymiseen
(tromboosiin). Ei ole selvéd, missd méérin tdma vaikutus kohdistuu
ihmisiin, jotka altistuvat diagnostiselle ultragénelle. Vaikka ultraddnella
on mahdollisia haittavaikutuksia, ultraganitutkimuksen kokonaisriski on
Normaalissa diagnostisessa tutkimuksessa on osoitettu, ettd ALARA-
periaatteclla huolellisesti toteutettu ultraddnitutkimus on turvallinen,
tehokas ja luotettava diagnostinen tydkalu.

ALARA-periaatteen
noudattaminen

ALARA-periaatteen toteuttaminen

ALARA-PERIAATE

Diagnostisen ultragénen kéyton ohjenuorana on ALARA-periaate (“As
Low As Reasonably Achievable’, ei niin vahan kuin kohtuudella
mahdollista). Padtos siitd, mik& on kohtuullista, on jétetty pétevan
henkil6ston harkittavaksi. Ei voida laatia sdanttja, jotka olisivat
riittvan téydellisig, jotta voitaisiin méarittéa oikea vastaus kaikkiin
olosuhteisiin. Pitamalla ultradanialtistuksen mahdollisimman pienena

diagnostisesti kuvannettaessa kéyttdjat voivat minimoida mahdolliset
ultradénen biovaikutukset.
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KAYTTAJIEN TULEE NOUDATTAA ALARA-
PERIAATETTA KAIKISSA TUTKIMUKSISSA

K oska diagnostisen ultradénen biovaikutusten kynnys on maarittamaton,
kayttgjan vastuulla on hallita potilaaseen siirtyvaa kokonaisenergiaa.
Kéayttdan on sovitettava atistumisaika diagnostiseen kuvanlaatuun.
Diagnostisen  kuvanlaadun  varmistamisekss ja  atistumisgan
rajoittamiseksi ultraganijarjestelmassa on sadtimid, joita voidaan sééatéa
kyky noudattaa AL ARA-periaatetta on térkeda. Diagnostisen ultradanen
kehittyminen, itse tekniikan liséks myOs Kkyseisen teknologian
enemman ja tarkempia tietoja. Tehon nayttéindeksit on suunniteltu
tarjoamaan nama tarkeét tiedot. On useita muuttujia, jotka vaikuttavat
siihen, miten tehon ndytt6indekseja voidaan kayttéd AL ARA-periaatteen
toteuttamiseen. Naitd muuttujia ovat indeksiarvot, kehon koko, luun
sijainti suhteessa tarkennuspisteeseen, elimiston vaimennuskyky ja
ultradéniatistusaika. Altistumisaika on erityisen hyddyllinen muuttuja,

my6ta tukee ALARA-periaatetta.

ALARA-PERIAATTEEN TOTEUTTAMINEN TI- JA
MI-INDEKSEILLA

ALARA-periaate saavutetaan kayttdmalla nayttéon tulevia tietoja
biologisesti merkityksellisten altistusindeksien muodossa: Tl ja
MI. Biologisen indeksin tietojen nayttdminen on vain tyokalu.
Ultradanikuvaudaitteen  turvallinen  kayttd voidaan varmistaa
kayttamalla pienimpid indeksgjd, jotka tuottavat parhaan mahdollisen
diagnostisen tiedon.

JARJESTELMAN SAATIMET VASTAAN
AKUSTINEN TEHO

Potilaan ultrad8nikuvaus aloitetaan valitsemalla sopiva anturin tagjuus.
Kun anturi ja sovellus on valittu potilaan anatomian perusteella,
lahtdtehoa on sdadettéva sen varmistamiseksi, ettd kuvan ottamiseen
kaytetéddn pienintd mahdollista asetusta. Kun kuva on otettu, sé&da
anturin tarkennustajaliséé sitten vastaanottimen vahvistusta, dynaamista
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duetta ja TGC:t4, jotta kudoksesta saadaan yhtendinen esitys. Jos
vahvistusta lisédmdlla ja TGC:ta sddtdmala saadaan riittdvan hyva
tulee lisitd tehoa seuraavale tasolle. Kun kuvatun elimen B-
tilan ndyttd on aktivoitu, vérivirtauskuvausta voidaan kayttda veren
virtauksen paikallistamiseen. B-tilan kuvandyton, vahvistuksen, TGC:n
ja kuvankasittelyn sddtimet on optimoitava ennen tehon liséémista.
Kun veren virtaus on paikallistettu, aseta nadytetilavuus verisuonen
paélle Doppler-sdatimilla. Ennen kuin liséét tehoa, séada nopeusaluetta
tai asteikkoa ja Doppler-vahvistusta, jotta saat optimaalisen Doppler-
kdyran. Vain jos maksimi Doppler-vahvistus el luo hyvaksyttéavaa kuvaa,
kayttaja lisda tehoa. Y hteenvetona: valitse tyodlle oikea anturin tagjuus
ja sovellus, doita ahaisella tehotasolla, optimoi kuva tarkennuksen,
vastaanottimen vahvistuksen ja muiden kuvantamisen séddtimien avulla.
Jos kuva el ole diagnostisesti hyddyllinen téssé vaiheessa, lisaé tehoa
Yleinen vahvistus ja TGC ovat kaks térkeinté vastaanottimen s&dinta,
joitakayttgjan on kaytettava kuvanl aadun parantami seen ennen akustisen
tehon lisddmistd. Nama sddtimet eivéat vaikuta akustiseen tehoon ja
vaikuttavat vain ultradénikaiun vastaanottoon. On tarked&a muistaa,
ettd vastaanottimen séétimet on optimoitava ennen tehon lisdamista.
Esimerkki: Ennen kuin lisdét tehoa, optimoi vahvistus kuvanlaadun
parantamiseksi. Dynaaminen aue ja kuvan jakikasittely ovat myos
vastaanottimen sadtimi, joilla el ole vaikutusta akustiseen |&htGtehoon.

sdé&dinta on optimoitava ennen tehon lisddmista.

Jarjestelman sovellus vastaan
akustinen teho

Sovelluksen valinta ja tehosdadin vaikuttavat suoraan akustiseen
intensiteettiin.  Sallitun intensiteetin tai  tehon alueet vaihtelevat
kayttajan valinnan mukaan. Oikean akustisen tehon alueen valitseminen
sovellukselle on  yks  tutkimuksen ensmmaéisistéa tapahtumista
Esimerkiks  &éreisverisuonten voimakkuustasoja e suositella
sikiGtutkimuksissa. Jotkin jérjestelmaét valitsevat automaattisesti oikean
alueen tietylle sovellukselle, kun taas toiset edellyttdvdt manuaalista
valintaa. K&ytt&jaon viime kadessa vastuussa asianmukai sesta kliinisesta
kéytostd&. SUPERSONIC MACH 30 -ultradénijérjestelma tarjoaa seké

olevat) asetukset. L &ht6teho vaikuttaa suoraan akustiseen intensiteettiin.
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Kun sovellus on médritetty, tehoa voidaan lisdtd tai vadhentdd
tehosddtimella. L ahtotehon séadon avullakayttdjavoi valitavahvistettua
maksimiarvoa pienemmat intensiteettitasot. Varovainen kayttoperiaate

hyvén kuvanlaadun kanssa.

Anturin vaikutus akustiseen tehoon

Akustiseen tehoon vaikuttavat seuraavat séétimet:

pulssin toistotaajuus,
« tarkennuksen syvyys,
* pulssin pituus,
anturin valinta.

Pulssin toistotagjuus tai nopeus viittaa energian ultradénipurskeiden
madrédn tiettynd ganjaksona. Useat sddtimet vaikuttavat pulssin
toistotagj uuteen: tarkennussyvyyden, ndyton syvyyden, ndytetilavuuden
syvyyden, virtausoptimoinnin, skaalauksen, tarkennusalueiden méaarén
ja sektorin leveyden sddtimet. Ultradanikeilan tarkennus vaikuttaa
kuvan resoluutioon. Resoluution yllgpitaminen tai lisd&&minen eri
tarkennusalueella edellyttda tehon vaihtelua tarkennusalueella. Tama
tehon vaihtelu on jérjestelmdn optimoinnin toiminto. Erilaiset
tutkimukset edellyttévét erilaisia tarkennussyvyyksia. Tarkennuksen
asettaminen oikeaan syvyyteen parantaa tutkittavan rakenteen
resoluutiota. Pulssin pituus on aika, jona ultradanipurske on padlla. Mita
pidempi pulssi on, sitd suurempi on aika-keskiarvoisen intensiteetin
arvo. Mité suurempi aika-keskiarvoisen intensiteetin arvo on, sitéa
todenndkdi sempda on 1&mpdtilan nousu ja kavitaatio. Pulssin pituus €li
purskeen pituustai pulssin kesto on pulssi-Dopplerin 18htopul ssin kesto.
Doppler-néytetilavuuden koon suurentaminen lisdé pulssin pituutta
Anturinvalintavaikuttaavalillisesti intensiteettiin. Kudoksen vaimennus
muuttuu tagjuuden mukaan. Mita suurempi anturin toimintatagjuus
on, sitd suurempi on ultraddnienergian vaimennus. Anturin korkeampi
kayttbtagjuus vaatii enemman tehoa, jotta skannaus voidaan tehda
syvemmélld Jos haluat skannata syvemmaélle samalla |&ht6teholla,
tarvitaan pienempi anturin tagjuus. Jos kaytetdan tietyn rajan ylittéen
enemman vahvistusta ja tehoa ilman vastaavaa kuvanlaadun nousua,
tarvitaan matalamman taajuuden anturi.
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Jarjestelman toimintatilat vastaan
akustinen teho

Kuvaustilan vainta méarittda ultradénikeilan luonteen. B-tila on
skannaustila, Doppler jaM-tila ovat kiinteitd eli skannaamattomiatiloja.
Kiinted ultraddnikeila keskittda energian yhteen paikkaan. Liikkuva
ta skannaava ultragdnikeila hgjottaa energiaa aueelle, joten keila
on keskittynyt samalle alueelle vain murto-osan ajasta verrattuna
skannaamattomaan tilaan. ShearWave™-elastografia yhdistda kaks
skannaavaa ja skannaamatonta tilaa:

« akustisen sateilyvoiman muodostuminen on skannaava ultragénituotto,

» Shearwave-leikkausaallon levidminen saadaan kuvattua
skannaamattomalla littedlla ultradanikeilalla erittdéin - korkealla
tagjuudella (UltraFast™),

 B-tilan kuvaus suoritetaan lomittuvasti elastografiasekvenssin kanssa
jase on skannaavatila.

Altistusajan hallinta

Yks térked ALARA-periagtteen osatekijd, jota e ole sisdlytetty
tehon néyttdindekseihin, on aika. Koska kokonaisaltistus on suoraan
tulee muistaa, ettd sen liséks, ettd TI- ja Ml-arvot pidetdén
mahdollisimman pienind, kokonaisaltistusaika yhdessa paikassa tulee
pitdd mahdollismman lyhyend ALARA-periaatteen méadritelma on
kayttéd ahaisinta tehoasetusta, joka antaa parhaan mahdollisen
diagnostisen tiedon ja pitda altistumisaika mahdollismman lyhyena.
Uusien vastuiden selkedn ymmaértédmisen ansiosta kéyttgjilla on
enemman vamiuksia ja mahdollisesti enemman diagnostiikkaan
tarvittavia tietoja néistd tehokkaista kuvantamidaitteista Samalla he
voivat minimoidapotilaille aiheutuvat riskit. Varmista, etté skannausaika
on mahdollismman lyhyt, ja ettd vain |&8ketieteellisesti vaadittu
skannaus suoritetaan. Al4 koskaan vaaranna laatua kiirehtimala
tutkimusta. Huono tutkimus voi edellyttda seurantaa, mikaviime kadessa
pident&a altistumisaikaa. Diagnostinen ultradéni on térked |&8ketieteen
tyokalua, ja kuten mité tahansa tytkalua, siti on kaytettéva tehokkaasti.
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ALARA-periaatteen kayttaminen
SUPERSONIC MACH 30 -
ultraaanikuvausjarjestelman kanssa

Jarjestelman kuvantamistila riippuu tarvittavista tiedoista. B-tilan
kuvantaminen antaa anatomisia tietoja. Pulssidoppler, véritehokuvaus
(CPI), suunnattu véritehokuvaus (dCPI) ja vérivirtauskuvaus (CFI)
antavat tietoja verenkierrosta. M-tilaa kéytetédn syddmen arviointiin
ja sikion sydamen sykkeen arviointiin ja mittaamiseen. ShearWave™-
elastografiakuvaus néyttda tiedot kudoksen jéykkyydestd véri- tai
harmaasdvyasteikon avulla. Skannaava tila, kuten B-tila, SWE, CPI,
dCPl tai CFl, hajottaa eli hgjauttaa ultradénienergian alueen vyli,
kun taas skannaamaton tila, kuten pulssiaalto-Doppler, keskittéa
ultraddnienergian. M-tilaa tulee kéyttéa spektrin pulssiaato-Doppler-
kuvauksen sijaan akion/sikion sydamen sykkeen dokumentointiin.
mahdollisuuden soveltaa ALARA-periaatetta tietoon perustuvala
arvioinnilla. Liséks anturin tagjuuden, jérjestelméan asetusarvojen ja

on perustuttava seuraaviin tekijoihin: potilaan tyyppi, tutkimustyyppi,
potilashistoria, diagnostisesti hyodyllisten tietojen saamisen helppous
tai vaikeus sekd@ anturin pintalampdtilasta johtuva potilaan kudoksen
mahdollinen paikallinen [&mpeneminen. Jarjestelman kéyttd on
varovai suusperiaatteen mukaista, kun potilaan altistuminen on rajoitettu
pienimpéaan indeksin lukemaan niin lyhyeksi gjaksi kuin hyvaksyttyjen
diagnostisten tul osten saavuttamiseen tarvitaan. Vaikka korkeaindeksin
lukema e tarkoita biovaikutuksen esiintymistd, korkea indeksin lukema
on otettava vakavasti. Korkean indeksilukeman mahdollisia vaikutuksia
tulee pyrkia véhentdmaan. Altistusgjan rajoittaminen on tehokas tapa
akustista tehoa useilla s@dtimilla. Nama saétimet liittyvat menetelmiin,
joita kayttdja voi kayttéd ALARA-periaatteen kayttdonotossa. Nama
sédtimet voidaan jakaa kolmeen luokkaan: suorat, epasuorat ja
vastaanottimen sadtimet. Kun eri jérjestelman sadtimia sdédetéan, TI-
jaMl-arvot voivat muuttua. Taméa ndkyy parhaiten, kun tehon saadinta
séadetédn. Muut jérjestelman sédtimet vaikuttavat kuitenkin néyton
|&htotehoarvoihin.
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SUORAT SAATIMET

Lahtoteho

Lahtéteho ohjaa jarjestelman akustista 18htttehoa. Nayttssi on kaksi
reaaliaikaistalahtoarvoa: Tl jaMI. Ne muuttuvat, kun jérjestelméareagoi
[ahtotehon saétdihin. Y hdistetyissa tiloissa, kuten samanaikaisessa CFI-
ja B-tilassa, yksittéiset tilat liséévéat Tl:n kokonaismaaraa. Yksi tila on
madraava tekija tdssa kokonai suudessa. Naytdssa oleva Ml tulee tilasta,
jossa on suurin huippupaine.

EPASUORAT SAATIMET

B-tilan saatimet

SEKTORIN LEVEYS

Sektorikulman kaventaminen voi lisdta kuvatagjuutta. Tama toimenpide
liséd Tl-arvoa. Pulssijannitetté voidaan sdétéd automaattisesti alaspéin
ohjelmistos&dtimillg, jotta TI pysyy jérjestelmén maksimiarvojen
alapuoldla. Pulssijannitteen lasku véhentéd M1-arvoa.

ZOOMAUS

Zoomauksen suurentaminen painamalla Zoomaa-painiketta  voi
lisdta kuvatagjuutta. Taméa toimenpide lisdd Tl-arvoa. Myos
tarkennusvyohykkeiden méérd voi kasvaa automaattisesti resoluution
parantamiseksi. Tama toiminto voi muuttaa MI:t4 koska
hui ppuintensiteetti voi esiintya eri syvyydessa.

TARKENNUSVYOHYKKEIDEN MAARA

Tarkennusvy6hykkeiden ma&érén nosto voi muuttaa seka Tl:ta ettd M1 :ta
muuttamalla kuvatagjuutta tai tarkennusvyohykettd automaattisesti.
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Pienemmét kuvatagjuudet vahentdvét Tl-arvoa. Naytossa nakyva MI
vastaa al uetta, jonka huippuintensiteetti on suurin.

TARKENNUS

Tarkennussyvyyden muuttaminen muuttaa Ml-arvoa. Yleensa MI-arvot
ovat suurempia, kun tarkennussyvyys on lahella anturin luonnollista
tarkennusta.

M-tilan saatimet

M-tilaan padsee B-tilan sddtimilla. Kaikki yll& mainitut 2D-sdétimet
koskevat M-tilan kuvaa. Vastaavasti M1 ja/tai TI ndkyvat SUPERSONIC
MACH 30 -jérjestelman ndyttssa, kun niité kaytetdan M-tilassa. M-tilan
epasuorat lisasadtimet vaikuttavat myos Tl- ja MI-arvoihin.

NAYTETILAVUUDEN SYVYYS

Kun M-tilan ndytetilavuuden syvyytta lisitéan, pulssintoistotaajuus voi
kasvaa automaattisesti, jolloin TI kasvaa.

CFl-, CPI- ja dCPIl-saatimet

NOPEUDEN OPTIMOINTI

Véariherkkyyden lisddminen Nopeuden optimointi -sédtimella voi lisdta
Tl-arvoa. Véarikuvan skannaamiseen kuluu enemman aikaa. Varipulssit
ovat hallitseva pulssityyppi tassa tilassa.

VARIRUUDUN/SEKTORIN LEVEYS

Kapeampi vérisektorin leveys lisdd vérikuvatagjuutta ja Tl kasvaa.
Jarjestelma voi automaattisesti alentaa pulssijénnitettd, jotta se pysyy
jarjestelmén maksimiarvon alapuolella. Pulssijannitteen lasku vahentda
MI-arvoa.
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VARIRUUDUN/SEKTORIN SYVYYS

Suurempi  varisektorin syvyys voi  automaattisesti  laskea
varikuvatagjuutta tai valita uuden véritarkennusalueen tai varipulssin
pituuden. Ti muuttuu ndiden vaikutusten yhdistelman vuoksi. Yleensa
Tl pienenee, kun vérisektorin syvyys kasvaa. M| vastaa hallitsevan
pulssityypin, joka on véripulssi, huippuvoimakkuutta.

SKAALA

Vérien nopeusalueen suurentaminen skaalan sédtimella voi liséta Tl-
arvoa. Jarjestelma voi automaattisesti sddtda pulssijannitettd, jotta se
pysyy jarjestelmén maksimiarvon alapuolella. Pulssijannitteen lasku
vahentdd myos Ml-arvoa.

SEKTORIN LEVEYS

V drikuvantamisen kapeampi 2D-sektorileveyslisédvarikuvatagjuutta. Tl
kasvaa. M| ei muutu.

Pulssiaalto-Dopplerin saatimet

NAYTETILAVUUDEN SYVYYS

Kun  Doppler-naytetilavuuden  syvyytta  lisétéan,  Dopplerin
pulssintoistotagjuus voi automaattisesti laskea. Pulssintoistotagjuuden
kasvu lisda Tl-arvoa. Jarjestelméa voi myds automaattisesti pienentéa
pulssijannitettd, jotta se pysyy jérjestelman maksimiarvon aapuolella.
Pulssijannitteen lasku véhentda M1 -arvoa.

Jatkuva-aaltoisen Dopplerin saatimet

CW-SKAALA

Kun CW-skaalaa lisdtéén, Dopplerin pulssintoistotagjuus voi kasvaa
automaattisesti.
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Elastografian saatimet

ELASTOGRAFIAN RUUDUN/SEKTORIN LEVEYS

Pienempi  elastografiasektorin  leveys voi lisdta elastografian
kuvatagjuutta ja Tl kasvaa. Jarjestelma voi automaattisesti alentaa
pulssijannitettd, jotta se pysyy jarjestelman maksimiarvon aapuolella.
Pulssijannitteen lasku vahentda M1 -arvoa.

ELASTOGRAFIAN RUUDUN/SEKTORIN SYVYYS

Suurempi  elastografiasektorin  syvyys voi automaattisesti alentaa
dastografian kuvatagjuutta. Tl muuttuu. Yleensd Tl pienenee, kun
elastografiasektorin syvyys kasvaa. M| vastaa hallitsevan pulssityypin
hui ppuintensiteettia yhdistetyssa tilassa.

SEKTORIN LEVEYS

Elastografiakuvauksen  kapeampi  kaksiulotteinen  sektorileveys
pienentad elastografiakuvatagjuutta. Tl kasvaa. M1 el muutu.

Muu

B-TILA, CFI, CPI, DCPI, PULSSIAALTO-DOPPLER JA
ELASTOGRAFIA

Kun uus kuvaustila on valittu, seka Tl ettd M| saattavat muuttua
oletusasetuksiin. Jokaisessa tilassa on vastaava pulssin toistotagjuus
ja maksimi-intensiteettipiste. Yhdistetyissd tai samanaikaisissa tiloissa
Tl on kaytdssa olevien tilojen osuuden summa ja Ml on MI-arvo
tarkennusvyOhykkeesta ja siita tilasta, jonka intensiteetti on pienentynyt
eniten.
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SYVYYS

B-tilan syvyyden lisddminen pienentdd automaattisesti B-tilan
kuvatagjuutta. Tama véhentdis Tl-arvoa. Jarjestelma voi myos
valita automaattisesti syvemman B-tilan tarkennussyvyyden.
Tarkennussyvyyden muuttaminen voi muuttaa Ml-arvoa. Naytossa
nakyva M| on alueesta, jonka huippuintensiteetti on suurin.

SOVELLUS

sovelluksen. Tehdasasetukset vaihtelevat anturin, sovelluksen ja tilan
mukaan. Oletusarvot on valittu FDA:n raja-arvojen aapuolelle aiottua
kayttoa varten.

Esimerkkeja kliinisista sovelluksista

PIENET OSAT

Pienten osien kohdalla l&&kéari valitsee ensin oikean sovelluksen
ja kudosesiasetuksen (Rinta/Rinta, Genitourinaarinen/Kivespussi,
Kilpirauhanen/Kilpiraunanen tai Yleinen L18-5:ssi tai Rinta tai
Yleinen LV16-5:ss4 tai Rinta tai Kilpirauhanen L10-2:ssa tai Rinta
L18-5:ssq). Laakari alkaa sitten kuvantaa kudosta ja aloittaa |8htotehon
sédtdmisen varmistaakseen, ettd B-tilan kuvan saamiseksi kaytetéén
anturin tarkennusvydhykkeen leviamistd ja syvyyttd ja kaytettédva
sitten Auto-ndppéainta tai lisdttava vastaanottimen vahvistusta, jotta
kudoksesta saadaan yhtendinen esitys. Jos riittavan laadukas kuva
saadaan vahvistuksen saadoll&/lisiykselld, tehoa on vahennettéava Jos
vasta ndiden sdétdjen jalkeen. Kun pienesta osasta/pintakudoksesta on
otettu B-tilan kuvat, tiloja CFl, CPI jaltai dCPI voidaan kayttda veren
virtauksen paikallistamiseen. B-tilan kuvandyton tapaan vahvistuksen ja
kuvankéasittelyn sdétimet on optimoitava ennen tehon lisédmistg, jos sitd
ylipaétaan tarvitaan. Veren virtauksen paikallistamisen jalkeen |&&karit
kayttévat pulssiaalto-Doppler-sddtimid naytetilavuuden sijoittamiseen
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nopeusaluetta tai asteikkoa ja Doppler-vahvistusta, jotta saadaan
optimaalinen Doppler-kéyrd. Vain jos maksimi Doppler-vahvistus
e luo hyvaksyttavdad Doppler-spektria, kayttdja lisdd tehoa. 2D-,
Vérivirtaus- ja pulssiaalto-Doppler-kuvien avulla voidaan arvioida
kudoksen jaykkyytta. SWE-optimointi-asetusta (Resoluutio, Standardi
tai Penetraatio), SWE-ruudun kokoa ja sijaintia sekd SWE-vahvistusta
on sdadettdvd optimaalisen elastografisen kuvan saamiseksi ennen
tehon lisédmistd. Vain jos optimaaliset asetukset ja maksimaalinen
liséd tehoa. Kolmiulotteinen kuvaus voidaan suorittaa ShearWave™-
elastografian B-tilassa LV 16-5:11&, kun perinteiset kaksiulotteiset tasot
on kuvattu.

TUKI- JA LIKUNTAELIMET

Tuki- ja liikuntaelimien kohdalla |&88kéri valitsee ensin oikean
sovelluksen ja kudosesiasetuksen (MSK/Olkapds, Kyynédrpda, Ranne/
Kési, Polvi, Nilkka/Jdka ta Lihas L18-5-, L10-2- ja LH20-6-
anturissa). L&dkari alkaa sitten kuvantaa kudosta ja aloittaa |8httehon
sédtdmisen varmistaakseen, ettd B-tilan kuvan saamiseksi kaytetéén
anturin tarkennusvyohykkeen leviamistd ja syvyyttd ja kaytettédva
sitten AutoTGC-ndppéintatai liséttéva vastaanottimen vahvistusta, jotta
kudoksesta saadaan yhtendinen esitys. Jos riittavan laadukas kuva
saadaan vahvistuksen saadoll&/lisdykselld, tehoa on vahennettéava Jos
vasta ndiden sdétdjen jalkeen. Kun pienesta osasta/pintakudoksesta on
otettu B-tilan kuvat, tiloja CFl,, CPI jaltai dCPI voidaan kaytté4 veren
virtauksen paikallistamiseen. B-tilan kuvandyton tapaan vahvistuksen ja
kuvankéasittelyn séétimet on optimoitava ennen tehon lisédmistg, jos sitd
ylip&étaan tarvitaan. Veren virtauksen paikallistamisen jakeen 188kéarit
kayttévét pulssiaalto-Doppler-sddtimid naytetilavuuden sijoittamiseen
nopeusaluetta tai asteikkoa ja Doppler-vahvistusta, jotta saadaan
optimaalinen Doppler-kéyrad. Vain jos maksimi Doppler-vahvistus ei luo
hyvaksyttavaa Doppler-spektria, kayttdjalisdatehoa. 2D-, Véarivirtaus- ja
pulssiaalto-Doppl er-kuvien avullavoidaan arvioidakudoksen jaykkyytta
(el saatavilla LH20-6-anturilla). SWE-optimointi-asetusta (Resoluutio,
Standardi tai Penetraatio), SWE-ruudun kokoa ja sijaintia sekéa SWE-
vahvistusta on sd&dettava optimaalisen elastografisen kuvan saamiseks
ennen tehon lisd8misté. Vain jos optimaaliset asetukset jamaksimaalinen
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elastografinen vahvistus eivét luo hyvaksyttdvad kuvaa, kayttgja liséa
tehoa.

VATSA/LANTIO

Vatsan kuvausta varten |8&kari valitsee ensin sopivan anturin (P5-1X
syvéa vatsan kuvausta varten ja L18-5 tai L10-2 suoliston esiasetus
pinnallista kuvausta varten) ja asianmukaisen kudoksen esiasetuksen
(Munuaiset, Vatsa, Eturauhanen ja Suolisto L10-2:1le). Taman jalkeen
laékari aoittaa kohde-elimen kuvantamisen ja sddtéa |dhtbtehoa
varmistaakseen, ettd pienintd mahdollista asetusta kaytetdan riittévan
B-tilan kuvan saamiseksi. Kun ensimmaéainen B-tilan kuva on saatu,
tarkennusal ueen syvyyden jalevenemisen saatéminen ja vastaanottimen
vahvistuksen lisédminen on tehtéva ensin, jotta kudoksesta saadaan
yhtendinen esitys. Jos riittavan laadukas kuva saadaan vahvistuksen
lisdyksella, tehoa on vahennettdvd. Vasta ndiden saétdjen jalkeen
kayttgjan tulee tarvittaessa liséta tehoa seuraavalle tasolle. Kun kohde-
elimen B-tilan kuvat on otettu, CFl-, CPI- ja/tai dCPI-tiloja voidaan
kayttéd veren virtauksen paikallistamiseen. B-tilan kuvanayton tapaan
vahvistuksen ja kuvankasittelyn sddtimet on optimoitava ennen tehon
lisdémista. Vahvistuksen nostamisesta johtuvien artefaktien tapauksessa
kayttgjian on aktivoitava Salamakuvion esto -ndppdin vahvistuksen
lisédmiseksi ja akustisen tehon vahentdmiseksi. Veren virtauksen
sadtimia naytetilavuuden sijoittamiseen verisuonen padlle. Ennen kuin
Kayttga lisdd tehoa, on sdddettdva nopeusaluetta tai asteikkoa ja
Doppler-vahvistusta, jotta saadaan optimaalinen Doppler-kayra. Vain
jos maksimi Doppler-vahvistus e luo hyvaksyttavda Doppler-spektri,
kayttgja liséa tehoa. 2D-, Vérivirtaus- ja Doppler-elastografiakuvien
avulla voidaan arvioida kudoksen jaykkyyttd. Ennen kuin tehoa
asetusta (Resoluutio, Standardi tai Penetraatio), séétéd SWE-ruudun
kokoa ja sijaintia ja sddtéa SWE-vahvistuksen asetusta optimaalisen
elastografiakuvan saamiseksi. Vain jos maksimi elastografiavahvistus ei
luo hyvaksyttavad kuvaa, kayttgja lisda tehoa.

ONTELONSISAINEN (EI-OBSTETRINEN)

Sukupuoli- ja virtsaelinten (genito-urinary) ja gynekologisen
kuvantamisen yhteydessé |&8kéri valitsee ensin sopivan anturin (E12-3
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ontelonsisdistd kuvausta varten), halutun Kliinisen sovelluksen ja
kudosesiasetuksen (Sukupuoli- ja virtsaelimet/Eturauhanen tai OB-
GYN/Gyn/). Taman jakeen la&kai kuvaa kohde-elimen ja sddtéa
lahtotehoa varmistaakseen, ettd B-tilan kuvan saamiseks kaytetdan
pienintd mahdollista asetusta. Kun enssmmaéinen B-tilan kuva on saatu,
tarkennusal ueen syvyyden jalevenemisen sdétéminen ja vastaanottimen
vahvistuksen lisddminen on tehtéva ensin, jotta elimestd saadaan
yhtendinen esitys. Jos riittdvan laadukas kuva saadaan vahvistuksen
tulee nostaa teho seuraavalle tasolle vasta ndiden s&étdjen jélkeen.
Kun elimen B-tilan kuvat on otettu, CFI-, CPI- jaltai dCPI-tiloja
voidaan kayttéa veren virtauksen paikallistamiseen. B-tilan kuvanayton
tapaan vahvistuksen ja kuvankasittelyn sédtimet on optimoitava ennen

nopeusaluetta tai asteikkoa ja Doppler-vahvistusta, jotta saadaan
optimaalinen Doppler-kdyré. Vain jos maksimi Doppler-vahvistus el
luo hyvéksyttavaé kuvaa, kayttdja lisaa tehoa. Kun on otettu B-tilan,
Vérivirtaus-tilan ja pulssiaato-Doppler-tilan kuvat, elastografian avulla
voidaan arvioida kohde-elimen kudoksen jaykkyytta (ei kaytettdvissa
tulee ensin s&étda asianmukai sta SWE-optimointi-asetusta (Resoluutio,
Standardi tai Penetraatio), sédtda SWE-ruudun kokoajasijaintiaja sédtéa
SWE-vahvistuksen asetusta optimaalisen elastografiakuvan saamiseksi.
Vain jos maksimi elastografiavahvistus e luo hyvéksyttavda kuvaa,
kayttgja lisda tehoa.

VERISUONET

Verisuonikuvauksessa |88kéri valitsee ensin sopivan anturin (L18-5
ja MC12-3 pinnaliselle verisuonistokuvaukselle, L10-2 syvdle
verisuonistokuvaukselle, C6-1X vatsan verisuonten kuvaukselle
ja P5-1X transkraniadliselle kuvaukselle) ja asianmukaisen
kudosesiasetuksen (Kaulavatimo, Ylaragjojen valtimot/laskimot,
Alaragjojen valtimot/laskimot L18-5:1le, MC12-3:lle tai L10-2:lle,
Vatsan verisuonet/Vatsa C6-1X:lle, TCD, Vatsan verisuonet tai
Munuaiset P5-1X:lle). Taman jakeen |a8kari aloittaa kohdeverisuonen
tal kohde-elimen kuvantamisen ja sddtda |ahtotehoa varmistaakseen,
etta pienintd mahdollista asetusta k&ytetd&n asianmukaisen B-
tilan kuvan saamiseksi. Kun ensimméinen B-tilan kuva on saatu,
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tarkennusal ueen syvyyden jalevenemisen saétéminen ja vastaanottimen
vahvistuksen lisd8minen on tehtdvd ensin, jotta verisuonesta tai
dimestd saadaan yhtendinen esitys. Jos riittavan laadukas kuva
saadaan vahvistuksen lisdyksellg, tehoa on véhennettdvd Vasta
seuraavalle tasolle. Kun kohdeverisuonen tai kohde-elimen B-
tilan kuvat on otettu, CFl-, CPI- jatai dCPI-tiloja voidaan
kayttaa veren virtauksen paikallistamiseen. B-tilan kuvanayton tapaan
vahvistuksen ja kuvankasittelyn sddtimet on optimoitava ennen tehon
lisdamistd. Vahvistuksen nostamisesta johtuvien artefaktien tapauksessa
kayttgan on aktivoitava Salamakuvion esto -ndppéin vahvistuksen
lisédmiseksi ja akustisen tehon véhentdmiseksi. Veren virtauksen
sadtimia naytetilavuuden sijoittamiseen verisuonen padlle. Ennen kuin
Kéayttga lisdd tehoa, on sdddettdva nopeusaluetta tai asteikkoa ja
Doppler-vahvistusta, jotta saadaan optimaalinen Doppler-kdyra. Vain
jos maksimi Doppler-vahvistus e luo hyvaksyttavda Doppler-spektria,
kayttgja lisda tehoa.

OBSTETRIIKKA

Sikibn diagnostisia ultradanitutkimuksia raskauden aikana pidetdan
yleensa turvallisina. Téama diagnoositoi menpide tul ee suorittaa vain, kun
on olemassa péteva |aéketieteellinen indikaatio, ja pienintd mahdollista
ultradéniatistusasetusta tulee kayttda tarvittavien diagnostisten tietojen
saamiseks ALARA-periaatteen mukaisesti ("as low as reasonably
achievable", niin vahan kuin kohtuudella mahdollista). Pehmytkudoksen
lampoindeksia(T1S) on kéytettdva aikaisintaan 10. raskausviikon aikana,
ja luun lampdéindeksia (TIB) on kéaytettéava 10. raskausviikon aikana
tal myohemmin, kun luutumisen kdynnistyminen on ilmeistd. ALARA-
periaatteen mukaisesti on kaytettédva M-tilan kuvantamista spektri-
Doppler-kuvantamisen sijaan akion/sikion sykkeen dokumentointiin.
E12-3-anturin yhteydessd Aikainen OB -esiasetusta kéytettdessa
jarjestelma  rgjoittaa  mekaanisen indeksin  maksimiarvoon 1,0
(molemmissa antureissa) ja lampdindeksin  maksimiarvoon 2,0
(molemmissa antureissa). Nama raja-arvot noudattavat suosituksia ja
ohjeita ultradénijarjestelman turvallisesta kaytosta sikidtutkimuksen
aikana:

» American ingtitute of ultrasound of medicine (AIUM)
+ British medical ultrasound society (BMUS)
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» European committee for medical ultrasound safety (ECMUS)

« Société des obstétriciens et gynécologues du Canada (SOCG) et Santé
Canada

Lisdksi on erityisesti huomioitava AlUM:n toimittamat tiedot ultrad&nen
biologisista vaikutuksista, sen suositukset, jotka julkaistiin Journal
of Ultrasound in Medicine -julkaisussa huhtikuussa 2008, sekd DL
Millerin julkaisema artikkeli. Raskauden ensmmaisen kolmanneksen
aikana ja erityisesti ensmmaisten 10 viikon aikana on tarkeda
ensin oikean anturin (E12-3 varhaisvaiheen obstetrista kuvausta
varten, C6-1X yleisobstetrista kuvausta varten) ja halutun kliinisen
sovelluksen (OB-GY N- sovellus, GY N, varhaisvaiheen obstetriikka tai
Yleinen OB). Taman jakeen l&&kar kuvaa kohde-elimet ja sdbtda
lahtotehoa varmistaakseen, ettd B-tilan kuvan saamiseks kaytetdan
pienintd mahdollista asetusta. (Obstetriikka-esiasetuksissa on rajoitettu
mekaaninen indeksi ja ldmpoindeksi [MI & TI], jotka noudattavat
AlUM:n, BMUS:n, ECMUS:n ja SOCG:n suosituksia ja ohjeita.)
Kun ensmmaéinen B-tilan kuva on saatu, tarkennusalueen syvyyden
ja levenemisen sddtaminen ja vastaanottimen vahvistuksen lisé&minen
on tehtédva ensin, jotta elimestd saadaan yhtendinen esitys. Jos
riittdvén laadukas kuva saadaan vahvistuksen lisdykselld, tehoa on
seuraavalle tasolle vasta naiden sdétdjen jalkeen. Kun elinten B-tilan
kuvat on otettu, CFI-, CPI- ja/tai dCPI-tiloja voidaan kayttda veren
virtauksen paikallistamiseen. B-tilan kuvandyton tapaan vahvistuksen ja
kuvankasittelyn s&étimet on optimoitava ennen tehon lisédmista. Kun
B-tilan ja Véarivirtaus-tilan kuvat on otettu, kdyttda voi kuvata halutun
elimen M-tilan kuvantamisen avulla. M-tilan avulla voidaan arvioida
sédtda asianmukaisia B-tilan parametreja, kuten vahvistusta, karttoja
ja dynaamista aluetta. Sééda M-vychykkeen kokoa ja sijaintia, jotta
M-tilan kayr& on optimaalinen. Vain jos maksmi M-tilan vahvistus
hankkinut B-tilan kuvan, Vérivirtaus-tilan kuvan ja M-tilan kuvan,
han voi myG6s kayttéa pulssiaalto-Doppler-tilaa ja sdétéa sen sadtimia
niin, etta naytetilavuus sijoitetaan verisuonen pédle. Ennen kuin

Doppler-vahvistusta, jotta saadaan optimaalinen Doppler-k&yrd. Vainjos
maksimi Doppler-vahvistus e [uo hyvaksyttéavaa kuvaa, kayttgja liséa
tehoa. PW-Dopplerilla voidaan arvioida verenkiertoa sikion kehityksen
myOhemmissa vaiheissa.
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SYDAN

Sydankuvausta varten lédkéri valitsee ensin asianmukaisen anturin
(P5-1X ei-invasiivisen transtorakaalisen peruskuvauksen osalta Y leinen-
sovelluksen kautta) ja asianmukaisen kudosesiasetuksen (Sydén
P5-1X:1le). Taman jalkeen |&8kéri aloittaa syddamen kuvantamisen ja
sédtda lahtdtehoa varmistaakseen, ettd pienintd mahdollista asetusta
kaytetddn asianmukaisen B-tilan kuvan saamiseksi. Kun enssmméinen
B-tilan kuva on saatu, tarkennusalueen syvyyden ja levenemisen
sdataminen ja vastaanottimen vahvistuksen lisédminen on tehtédva ensin,
jotta sydamestd saadaan yhtendinen esitys tyypillisessd nakymassa.
Jos riittavan laadukas kuva saadaan vahvistuksen lisdykselld, tehoa
on véhennettdva. Vasta ndiden sadtdjen jalkeen kayttdan tulee
tarvittaessa lisdta tehoa seuraavale tasolle. Kun syddmen B-tilan
kuvat on otettu, CFI-, CPI- jaltai dCPI-tiloja voidaan kayttdd veren
virtauksen paikallistamiseen ja arvioimiseen. B-tilan kuvanayton tapaan
vahvistuksen ja kuvankasittelyn sddtimet on optimoitava ennen tehon
lisdamistd. Vahvistuksen nostamisesta johtuvien artefaktien tapauksessa
lisémiseksi ja akustisen tehon véhentdmiseksi. Kun B-tilan ja
Vérivirtaus-tilan kuvat on otettu, kayttda voi kuvata syddmen M-
tilan kuvantamisen avulla. M-tilaa voidaan kayttda Kliinisesti 1&pan
liikkeen, kammiokokojen, aortan juuren koon, seindman paksuuden ja
kammiotoiminnan arviointiin. M-tila pulssittaa kapean ultraganikeilan
sydamen |&pi yhdell&tasolla, jolloin kudoksesta saadaan kuviakyseisella
tasolla erittéin korkedla gallisella ja spatiadlisella tarkkuudella
Sen avulla voidaan my0ds arvioida sikion syddmen syke. Ennen
tehon lisédmistd, kayttgjan tulee ensin sdétéd asianmukaisia B-tilan
parametreja, kuten vahvistusta, karttoja ja dynaamista aluetta. Saada
M-vyohykkeen kokoa ja sijaintia, jotta M-tilan kdyréa on optimaalinen.
Van jos maksimi M-tilan vahvistus e luo hyvaksyttévéa kuvaa,
kayttgja lisda tehoa. Kun veren virtaus on paikallistettu, kayttga voi
myo6s kayttéd pulssiaalto-Doppler-tilaa ja sddtda sen sdatimid siten,
ettd naytetilavuus sijoitetaan tyypillisten analysoitavien sydanveren
virtausten pédélle. Tala tekniikalla voidaan paikantaa Doppler-siirtyma
ja siten nopeus- tai painemittaukset. Ennen kuin kayttdja lisaé tehoa,
on sdadettava nopeusaluetta tai asteikkoa ja Doppler-vahvistusta, jotta
saadaan optimaalinen Doppler-kdyrd. Vain jos maksimi Doppler-
vahvistus e luo hyvéksyttdvad kuvaa, kayttgaliséatehoa. Kun sydéamen
kudodliikkeiden nopeuksia pulssiaalto-Doppler-kuvauksella (PW TDI)
sijoittamalla PW TDI -ndytetilavuuden vasemman kammion seindmien
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paélle apikaalisessa ikkunassa, erityisesti hiippaldpan seindman (Mitral
annulus) kohdalla. Ennen kuin kayttgja liséd tehoa, on sdadettéva
nopeusaluetta tai asteikkoa ja Doppler-vahvistusta, jotta saadaan
optimaalinen kudoksen Doppler-kuvantamiskéyrd. Vain jos kudoksen
maksimi Doppler-kuvantamisen vahvistus e luo hyvéksyttavaa kuvaa,
kayttgja lisda tehoa. Kun veren virtaus on paikallistettu, kayttga voi
my0s kayttéd jatkuvaa Doppler-tilaa ja saétda sen sddtimia siten,
ettd naytetilavuus sijoitetaan tyypillisten analysoitavien sydanveren
virtausten padlle. Tala tekniikalla voidaan arvioida Doppler-virtauksen
ominaisuuksia CW-Daoppler-linjallaja siten nopeus- tai painemittauksia.
Ennen kuin kayttgjalisdatehoa, on séddettavanopeusal uettatai asteikkoa
ja Doppler-vahvistusta, jotta saadaan optimaalinen Doppler-kdyra. Vain
josmaksimi Doppler-vahvistus ei luo hyvaksyttavaakuvaa, kayttgalisaa
tehoa.

PEDIATRINEN

Kaikissa pediatrisissatutkimuksissal&gkéri valitsee ensin asianmukaisen
anturin (pinnallinen pediatria L18-5:ss8, L10-2:ssa, LH20-6:ssa tai
MC12-3:ssajasyvapediatriaM C12-3:ssq) jaasianmukai sen sovel luksen
ja kudosesiasetuksen (Vastasyntyneen péd, Kilpirauhanen/Kaula,
Vatsan, Lonkka, Kivespussi, Pinnallinen ja Lantion gyn.). Laakéri alkaa
sitten kuvantaakudostajaal oittaal &htGtehon sddtami sen varmi staakseen,
ettd B-tilan kuvan saamiseks kdytetddn mahdollismman pientéd asetusta.
levidmistd ja syvyyttd ja kéytettdva sitten AutoTGC-ndppéintd
tal lisdttdvd vastaanottimen vahvistusta, jotta kudoksesta saadaan
yhtendinen esitys. Jos riittdvan laadukas kuva saadaan vahvistuksen
sé8doll&/lisayksel1d, tehoa on vahennettdvad. Jos kuva e ole tyydyttava,
jalkeen. Kun pediatrisen kudoksen B-tilan kuvat on otettu, CFl-, CPI-
jalta dCPI-tiloja voidaan kayttda veren virtauksen paikallistamiseen.
B-tilan kuvandytdn tapaan vahvistuksen ja kuvankasittelyn saétimet
on optimoitava ennen tehon lisdamista, jos sité ylipagtaan tarvitaan.
Veren virtauksen paikallistamisen jélkeen |&8kérit kyttavét pulssiaalto-
Doppler-séétimia naytetilavuuden sijoittamiseen verisuonen péadle.
Ennen kuin kayttgj&lisdatehoa, on séadettavanopeusal uettatai asteikkoa
ja Doppler-vahvistusta, jotta saadaan optimaalinen Doppler-kdyra. Vain
jos maksimi Doppler-vahvistus e luo hyvaksyttavaa Doppler-spektria,
kayttaja liséd tehoa. 2D-, Vérivirtaus- ja pulssiaalto-Doppler-kuvien
avulla voidaan arvioida kudoksen jaykkyyttéd. SWE-optimointi-asetusta
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(Resoluutio, Standardi tai Penetraatio), SWE-ruudun kokoa ja sijaintia
sekd SWE-vahvistusta on sdddettdva optimaalisen elastografisen kuvan
saamiseksi ennen tehon lisdamistd. Vain jos optimaaliset asetukset ja
maksimaalinen elastografinen vahvistus eivéat luo hyvaksyttavaa kuvaa,
kayttaja lissa tehoa.
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Halytysjarjestelma

SUPERSONIC MACH 30 #ultradanijarjestelman kayttd edellyttda
kayttgian fyysistd lasndoloa. Kayttda ja potilas djoitetaan
jarjestelméén yhdessa. Nain ollen  SUPERSONIC MACH 30
#jarjestelman halytysjarjestelma koostuu vain visuaalisista halytyksista.
SUPERSONIC MACH 30 #hdlytygarjestelma kayttéd joko

ponnahdusikkunaa, jossa on ehdotettuja toimenpiteita, tai pddmonitorin

MACH 30 #haytysehtoja. SUPERSONIC MACH 30 kirjaa hdlytysten
esiintymét SuperSonic Imagine #edustajan myodhempéa tarkastelua
varten.

Keskitason prioriteetin  hdytysten avulla jarjestelmd pysaytetdan
automaattisesti havaittaessa halytystila, joka voi vahingoittaa potilasta,
kayttgjda tai jarjestelmad. Kayttgjdlle annetaan visuaalinen halytys.
Kayttgan toiminta rgjoittuu siihen, ettd han ottaa yhteyttéa SuperSonic

I magine #edustajaan ja kuittaa jarjestelman uudelleenkaynnistyksen.
toimenpiteisiin jarjestelman kayton jatkamiseksi, tai halytys ilmoittaa
kayttgjalle tilanteesta, joka voi vaikuttaa tydnkulkuun.

Seuraavissa  hdlytyksissd  naytetddn  keskitason  prioriteetin
ponnahdusikkunat:
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Table 3.5. Keskitason prioriteetin halytykset

LAITTEISTOHALYTYS

HAL_ERROR_API

Akustisen tehon voimakkuuden
laskennassa on ilmennyt ongelma
API-virhe: Kéynnista jérjestelma uudelleen ja
ota yhteytt& SuperSonic Imagine #edustajaan

Ol etustapaus

L aitteisto-ohjaushéytys

Laitteisto-ohjainkortin halytys

HAL_ERROR_LOADING SEQUENCE

Sarjaa ladattaessa on ilmennyt ongelma

OHJELMISTOHA

LYTYS

HWC_SP MAY_HAVE _DIED

Laitteistovirhe: Uudelleenkdynnistys vaaditaan
Ota yhteytta SuperSonic | magine #edustajaan

MGR_PROCESS DEAD

Tapahtui virhe, jarjestelma kaynnistyy uudelleen

MGR_PROCESS NO_RESPONSE

Prosessi ProcessName e vastaa, odota muutama
sekunti tai pakota uudelleenkdynnistys

HWC_OSAWA_WATCHDOG_USB

OSAWA-vavontavirhe

HWC_SHORT_CIRCUIT

Oikosulkuvirhe

HWC_US BOARD_OVERHEAT

Ultradanikortti ylikuumenee

HWC_VOLTAGE_ERROR

Jannitevirhe

HSPM_SOFTWARE_ERROR_SEIJl_ACCESS

SElJI-tietoliikennevirhe

HSPM_SOFTWARE_ERROR_LOG_PROM_WRITE

Lokin EEPROM-kirjoitusvirhe

HSPM_SOFTWARE_ERROR_LOGGING_INFORMATION

Lokin EEPROM-lokitietojen virhe

HSPM_SOFTWARE_ERROR_OSAWA_ERROR

OSAWA-kéyttovirhe

HSPM_SOFTWARE_ERROR_MGR_MSG_TIMEOUT

Hallinnan voimassa pidon aikakatkaisu

HSPM_SOFTWARE_ERROR_MGR _MSG_SEND_ERROR

Hallinnan viestin |18hetysvirhe

HSPM_SOFTWARE_ERROR_HSPM_START_ERROR

HSPM-kéynnistysvirhe

HSPM_SOFTWARE_ERROR_OSAWA_WATCHDOG_ENABLE

OSAWA -valvontatoiminnon kayttédnottovirhe

HSPM_SOFTWARE_ERROR_OSAWA_WATCHDOG_DISABLE

OSAWA -valvontatoiminnon kaytosta poistamisen virhe

HSPM_SOFTWARE_ERROR_EVENT_SERVICE_NOT_OPEN

SSl-tapahtumapalvelua el ole avattu

HSPM_SOFTWARE_ERROR_TEMPERATURE_SENSOR

Lampotilahalytys

HSPM_SOFTWARE_ERROR_ECG

EKG-valvontavirhe

MEAS INVALID

VIRHE
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Seuraavissa hdytyksi ssi ndytetdan ponnahdusikkunat, joiden prioriteetti
on pieni:
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OHJELMISTON 3D-VIRHE

E3D_CONTROLLER_ERROR_CONNECTION_INIT

3D-ohjainta el ole yhdistetty

E3D_CONTROLLER _ERROR_NOT_CONNECT

E3D_CONTROLLER_ERROR_NOT_GOOD_VERSION

3D-ohjainta el tunnisteta

E3D_CONTROLLER _ERROR_USB_NOT_CONNECTED

3D-moottoriohjaimen USB on irrotettu

E3D_CONTROLLER_ERROR_TIMEOUT

3D-ohjain ei vastaa

E3D_CONTROLLER_ERROR_NONE

Y ritd muuttaa kuvausparametreja

Ei saatavilla

Kokeile uutta 3D-kuvausta

LAITTEIST

OHALYTYS

HAL_ERROR IRQ TIMEOUT DMA_EXPORT

Voit jatkaa vapauttamal la j&rjestelmén sulkutilan.
DMA-jé&rjestysvaroitus - 0x000001

HAL_ERROR_IRQ TIMEOUT DMA_IMPORT

Voit jatkaa vapauttamalla j&rjestelmén sulkutilan.
DMA -jérjestysvaroitus - 0x000003

HAL_ERROR_IRQ_TIMEOUT_OTHER

Voit jatkaa vapauttamal la j&rjestelmén sulkutilan.
DMA.-jé&rjestysvaroitus - 0x000003

HAL_ERROR_IRQ TIMEOUT TRIGGER

Jatka painamalla tilapainiketta.
Ké&ynnistyksen aikakatkaisu - 0x000004

HAL_ERROR_INVALID_SQL

Voit jatkaa vapauttamal la j&rjestelmén sulkutilan.
DMA-varoitus: virheellinen SGL-kahva

HAL_ERROR_MAIN_LOOP LOCK_TIMEOUT

Voit jatkaa vapauttamalla j&rjestelmén sulkutilan.
HWC:n péésilmukan lukituksen aikakatkaisu

OHJELMISTOHALYTYS

COMPLUT_ALERT

Sisdinen rekonstruointivirhe LUT-taulukossa

REVIEW_IMAGE_NOT_FOUND_ALERT

Tarkistusvirhe: kuvaaei voi ladata
vioittuneiden tietojen vuoksi

US XML_VALIDATOR_ALERT

XML-vahvistusvirhe: otayhteytta
ultradénilaitteista vastaavaan insindoriin

MEAS WARNING

VIRHE

CONNECT _TOO_MANY_JOB

Ty0luettel ossa on yli 50 keskenerdisté tyota.
Valitse ja poista ndmé tydt manuaalisesti ty6luettel osta.

CONNECT_TOO_OLD_JOB

Tydluettel o sisdltda joitakin odottavia
t6itd, jotka ovat vanhempia kuin viikko.

Valitse ja poista ndma ty6t manuaalisesti ty6luettel osta.

MGR_ENGINEERING_RELEASE

SUPERSONIC MACH 30 #jérjestel méssa kéynnissa
oleva ohjelmistoversio on teknisen suunnittelun
versio, jotae ole hyvaksytty ihmisten diagnosointiin.

ERROR_USB_TRANSFER

VIRHE siirrettéessa tietoja USB-laitteeseen

NOT_ENOUGH_SPACE

VAROITUS, JARJESTELMAN LEVY LAHES TAYNNA
Poista jarjestelmésta tietoja.

PARAMETER BAD_USE

Ultraééniparametrin virheellinen kayttd

SUPERSONIC MACH 30 Kayttoopas

191



Kyberturvallisuus

Kyberturvallisuusominaisuudet on  otettu kéyttéon malleissa
SUPERSONIC MACH 30 jérjestelmén turvallisuuden parantamiseksi.

Alla on luettelo kaikista taman kéayttdoppaan kyberturvallisuuteen
liittyvista kohdista ja suosituksista:

Katso the section called “SUPERSONIC MACH 30 #jarjestelman
vastaanotto ja sdilyttdminen” [17]

Jos haluat lisétietoja kirjautumistoiminnosta, katso the section called
“Kirjautuminen jalukitug/uloskirjautuminen” [166]

Katso the section called “ Tietojen tallentaminen” [369]
Katso the section called “ Varmuuskopiointi/Palautus’ [416]

Jos haluat lisétietoja kayttégdprofiilien Kokoonpano-vélilendestd, katso
thesection called “ User Management (K ayttgjien hallinta)” [419].

Jos haluat lisdtietoja DICOM TLS -jérjestelmastd, katso the section
called “Devices (Laitteet)” [406] ja the section called “System
DICOM options (Jarjestelman DICOM -asetukset)” [403]
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4 Aloittaminen
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Kaytannot

Tassa kayttooppaassa kaytetyt
kaytannot

Tassa kayttboppaassa kaytetéan seuraavia kdytantoja

Kaikki toimenpiteet on numeroitu. Sinun on suoritettava vaiheet siind
jarjestyksesss, jossa ne esitetédn, jotta tulos on oikea.

Luettelomerkeilla toteutetuissa luetteloissa on yleista tietoa tietysta
toiminnostatai toimenpiteesté. Ne eivét tarkoita perakkéi st menettel ya.

Saadinten nimet, valikkokohteet ja/tai otsikot on kirjoitettu samalla
tavalla kuin jérjestel massa.

Symbolit nékyvét samallatavallakuin ne nékyvét jérjestel massa.

Jérjestelman vasen puoli on vasemmalla, kun seisot jérjestelméan edessa
jérjestelmé&é kohti.

K oskettaminen tarkoittaa kosketusndyton painikkeen painamista.

Jarjestelmassa kaytettavat
kaytannot

Naita kaytantoj & kaytetdan jarjestel méssa:

Jarjestelman kayttdma ohjelmisto kéyttéa graafisia nayttdelementtejd,
jotka ovat samanlaisia kuin monissa PC-tietokoneissa.

Vaikossa tai muussa ndytossd korostuspalkki osoittaa, etta
korostuspalkin rajojen sisédlla oleva kohde tai nimi on parhaillaan
valittuna.

SonicPadin®  napsauttaminen  valitsee  kohteen, méarittaa
jarjestelméparametrin arvon tai kdynnistéé valittuun kohteeseen liittyvan
toiminnon.
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Jos haluat kirjoittaa tekstia tekstikenttéan, siirré kohdistin kenttdéan ja
kayta kosketusnaytdn ndppai mistoa.

Saat luettelon ndkyviin napsauttamalla alanuolta.

Jos haluat selata luetteloa, varmista, ettd kohdistin on luettelon
ylapuolella. Vierita sitten kahdella sormella. Sormien siirtdminen
adaspédin vierittda luetteloa alaspéin ja sormien siirtéminen ylospéin
vierittéa luettel oa yldspéain.

Tietoja nupeista

Yleiset tiedot

Ohjauspaneelissa on SonicPad® ja séétimia, kuten painikkeita, nuppeja
januppipainikkeita.

Voit ottaa toiminnon kayttdbon tai poistaa sen kaytostd painamalla
painiketta.

Muuta valittua asetusta kaantamalla nuppia.

Aktivoi toiminto painamalla nuppia. Kun nuppipainikkeeseen liittyy
jokin arvo, suurenna asetusten arvoa kaantamala nuppipainiketta
myo6tépaivadn tai pienennd asetusta kdantamalla sitd vastapaivaan (ellel
jarjestelméan kokoonpanossa ol e toisin maaritetty).

99 notE

Jos painat painikkeita, jotka liittyvét vaihtoehtoihin tai asetuksiin, jotka
eivét ole kaytettévissa, tdla el ole vaikutusta.

SonicPad®

SonicPadilla® voit siirtéd kohdistintajasiirtyajarjestelméssi. Sen avulla
voit myds suorittaa perustoimintoja ja mittauksia tutkimusten aikana
eleiden avulla
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99 noTE

SonicPad® on suunniteltu  kaytettavaks: kasineiden kayton ja
interventiotoi menpiteen yhteydessa.

Seuraavassa taulukossa kuvataan tassd kayttboppaassa mainittujen
eleiden suorittaminen (ellei jarjestelmén kokoonpanossa ole toisin
maaritetty):

Napsautus

Napsauta SonicPadia®

Pyyhkaisy «— >

p

Siirrd sormiasi pysty- tai vaakasuunnassa

¥

Nipistata levitd kahdella sormella

Nipistys/Levitys

Seuraavassa taulukossa luetellaan oletusarvoisesti  kaytettavissa
olevat pédeleet (ellei niitda ole méadritetty eri tavalla jarjestelmén
kokoonpanossa):

Valitse/Napsauta

g

Napsauta yhdella sormella
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Pysayta

Napsauta kahdella sormella

Leikkeessé siirtyminen <« >

Pysdytetyssa tilassa:

* Siirry leikkeessa eteenpéin
pyyhkéisemall& oikealle kahdella
sormella

« Siirry leiketta tasksepain
pyyhkéisemélla vasemmalle kahdella
sormella

Talennakuva

Napsauta kolmella sormella

Tallennaleike

Napsauta neljéalla sormella

g

Pienenna syvyytta pyyhkéisemélla
ylospéin kolmella sormella.

Lis8a syvyyttéa pyyhkéisemallé alaspéin
kolmella sormella.

Syvyys

Vahvistus <« >

g

Lis&é vahvistusta pyyhkéiseméll&é oikealle
kolmella sormella.
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V&henna vahvistusta pyyhkéisemalla
vasemmalle kolmella sormella.

Zoomaus

\

Pienenn&d zoomausta nipistémalla kahdella
sormella.

Lisé4 zoomausta levittamalla kahdella
sormella.

Ruudun siirtdminen

<

I

Pyyhkéise 1 sormella haluamaasi

suuntaan.
Sovittaminen ¢ N
Vaihda vaakasovitusta pyyhkaisemalla
vasemmalle tai oikealle neljalla sormella.
99 notE

Varmista, ettd sormesi ovat SonicPadilla® ennen kuin teet mitéan

napsautuksia

Eleiden muistutusalue on kaytettavissa napsauttamalla kosketusnayttn
elekuvaketta (katso alla olevaa kuvaa).
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Muistutus nakyy nyt paénaytdssa.

Nama eleet ovat tadysin mukautettavissa jérjestelmén kokoonpanossa.
Lisdtietoja eleiden mukauttamisesta on kohdassa Chapter 9,
Jarjestelman mukauttaminen [391].

Lisétietoja kustakin saétimen/eleen yhdistelmastd on kohdassa the
section called “ Yleiset kuvantamisen sadtimet” [188].

Mukautettavat painikkeet

Ohjauspaneelin painikkeet voidaan mukauttaa tarpeen mukaan.

Voit maérittaa toimintoja, jotka eivét ole kaytettévissa ohjauspaneelissa,
jarjestelmakokoonpanon S1- ja S2-painikkeille.

Voit my6s vaihtaa painikkeiden sijaintia k&yttomukavuuden kannalta
parhaalla tavalla kdyttdmalla erillista tyokal ua:
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1. Asetatyokalu painikkeen sisdpuolella olevaan loveen (SonicPadin®
puolella).

2. Paina tyOkalua vaakasuunnassa samalla, kun nostat painiketta
(vipuamista muistuttavalla tavalla) poistaakses sen.

A CAUTION

Kun ol et vaihtanut painikkeen paikkaa, varmista, etté painike on painettu
kunnolla lokeroonsa

Varmista, etta ohjelmistotoiminnot on mééritetty oikein ohjauspaneelin
painikkeille jarjestelman kokoonpanossa.
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99 noTE

Voit sadtda ohjauspaneelin  kirkkautta kohdastaa System
Configuration, System/Display, System-aivdilehti
(Jarjestelmén kokoonpano, Jarjestelma/Naytto, Jarjestelméa-alivalilehti).

Lisdtietoja mukautettavista painikkeista on kohdassa Chapter 9,
Jarjestelman mukauttaminen [391].

Kosketusnaytto

Kosketusndyttssd on useita sdadintyyppeja suoritettavan toiminnon
mukaan.

K osketa vélilehted ndyttadkses
eri kuvaustilan valikon.

Avaatietty sivu tai toiminto
koskettamalla. N&ppéimiston
koskettaminen téssé esimerkissa
naytta& ndppai miston.

Otatoiminto k&yttdon tai poistase
kéytosté koskettamalla. LED-painike
on sininen, kun toiminto on kéyttssa, ja
tummansininen, kun se on pois padlta.

Muuta painikkeessa ndkyvai
arvoa koskettamalla.

Voit selata kaikkia arvoja painamalla
téta painiketta toi stuvasti.
Naytdssa nakyva arvo nakyy
oranssin merkin osoittamana.

Muuta arvoa kiertdmall & kosketusnéyton
otsikon alla olevaa nuppia.

Muuta painikkeessa nakyvéa
arvoa koskettamalla. Néytossa
ndkyva arvo ndkyy ruudussa.
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Muuta painikkeen arvoa koskettamalla
asianmukai sta pai nikkeen osaa.

99 noTE

Voit sadtéd kosketusndyton  kirkkautta kohdasta:  System
Configuration, System-divélilenti (Jarjestelman kokoonpano,
Jarjestelméa-aivalilehti).

Aloittaminen

Jarjestelman kytkeminen paalle
ja pois paalta

Jarjestelma voidaan asettaa kahteen eri virtatilaan: PAALLE ja pois
PAALTA.

Jarjestelman kaynnistaminen

1. Painavaunun takanaolevaa kytkinta |.

Jarjestedman kaynnistaminen

1. Painaohjauspaneelin On/O1f-virtapainiketta.
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Jérjestelma tarkistaa automaattisesti tietyn madran komponentteja ja
oheidaitteitaja kaynnistyy.

Jarjestelman sammuttaminen

1. Paina ohjauspaneelin On/Off-virtapainiketta.
2. Néayttoon tulee sasmmutusvalikko.
3. Valitse Ves (Kylld).

Jarjestelman sammuttaminen

1. Viimeistele jarjestelman sasmmutus painamalla vaunun takana olevaa
kytkinta 0. Josjoitakin elementtej&on yhavietédvanajonossa, nayttéon
tulee ponnahdusikkuna.

Oletusarvon mukaan jdjella olevat tydt kaynnistetdén uudelleen
jarjestelmén seuraavan kaynnistyksen yhteydessa. Jos haluat peruuttaa
jajella olevat tytt jarjestelmastd, poista vaintaruudun valinta ennen
jarjestelmén sammuttamista.

Kun asetus on OFF (POIS), jarjestelma e kéayta virtaa Jotta
kayttomukavuus ja energiatehokkuus olisivat tasapainossa, noudata
seuraavia suosituksia:

» Jos jarjestelmda e kaytetd yon akana, kytke se pois paddta
péivan péddtteeks. Sammuta jérjestelméa painamalla ohjauspaneslin
ylépuolella olevaa virtakytkinté.
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» Josjarjestelmda e kaytetayli yon, ssmmuta se. Sammuta jarjestelma
painamalla ohjauspaneelin On/Off-virtapainiketta.

Sammuta j &rjestelma aina tassa kuvatulla tavalla, jos mahdollista.

Jarjestelman sammuttaminen muulla tavalla pidentéd alustusaikaa, kun
jarjestelméa kaynnistetdan uudelleen, ja saattaa ai heuttaa muita ongelmia.

A CAUTION

Kaynnista jarjestelma vasta, kun virta on katkaistu yli 15 sekunnin
gjaksi. Josjarjestelmaan kytketddn virta heti sen ssmmuttamisen jakeen,
jarjestelmassa voi ollatoimintahairio.

Jos virtaa el voida katkaista normaalitoimenpiteelld, pida virtapainiketta
painettuna vahintddn 5 sekunnin gan. Jos virta e vieldkaddn katkea,
katkai se jarjestelman takana olevan virtalahdepaneelin virta.

Naita menetelmia el saa kéyttéd normaaleissa olosuhteissa. Ne voivat
vahingoittaa jarjestelmaa.

Jos virtaa el katkaista normaalien toimenpiteiden avulla, B-tilan kuvia
e ehka naytetd, kun jarjestelman virta kytketdédn uudelleen. Téama
e viittaa jarjestelmavikaan. Katkaise virta jarjestelman takaosassa
olevasta virtal ahdepaneelista, odota vahintaén 15 sekuntiajakytke sitten
jarjestelmaan virta.

Ala koskaan sammuta jarjestelms& tiedostojen siirron aikana
Seurauksena voi  olla tietojen vioittuminen tai katoaminen.
Jos virta katkeaa tai jos jarjestelma irrotetaan pistorasiasta
kéyton aikana, SUPERSONIC MACH 30 toimii akkuvirrala
jarjestelméan suojaamiseksi. On suositeltavaa sulkea nykyinen tutkimus
asianmukaisesti ennen sammutuksen paattymista.
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Kirjautuminen ja lukitus/
uloskirjautuminen

Istuntoon kirjautuminen

Tadman uuden toiminnon tarkoituksena on parantaa jarjestelméan
suojausta kayttgaprofiilien ja kirjautumisten avulla.

annetuista kayttooi keuksi sta:

Tutkimus (mittaus, Jérjestelmén kokoonpano

kuvan tallennus... K &yttdjan asetukset | Jarjestelmanvalvontal
Hatakaytto KYLLA
Ultraéanikuvantaja KYLLA KYLLA
Yll&pitga KYLLA KYLLA KYLLA

Kun jarjestelma kaynnistetédn, paakirjautumisnayttt tulee nakyviin.

1. Napsauta haluamaasi profiilia.
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2. Annasalasanasi janapsautal 001N (Kirjaudu sisaan).

99 noTE

Automaattisen sisddnkirjautumisen avulla voit ohittaa jarjestelman
kaynnistyksen yhteydessa nakyvan kirjautumisndyton. Lisétietoja
automaattisesta sisdankirjautumisesta on kohdassa the section called
“User Management (K ayttadjien hallinta)” [419].

Kun olet kirjautunut sisddn, voit tarkistaa kayttaméasi profiilin
kosketusnayton oikeassa yldkulmassa olevan kuvakkeen avulla

Istunnon lukitseminen ja
uloskirjautuminen

Paina kosketusndyton oikeassa yl8kulmassa ol evaa kuvaketta.
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Voit joko lukitaistunnon valitsemalla ! ok (Lukitse) tai kirjautua ulos
valitsemallal 0og oul (Kirjaudu ulos).

Choose one of the options below:

Voit kirjautua ulos napsauttamalla erillista kuvaketta, jolloin sinut
ohjataan paakirjautumisnayttoon.

99 noTE

Uloskirjautuminen vastaa = d Exam (Lopetatutkimus) -toimintoa.

Voit lukita istunnon napsauttamalla sité vastaavaa kuvaketta. Aiemmin
naytetyt tiedot ovat nyt piilossa, kunnes poistat istunnon lukituksen.

1. Voit avata istunnon painamala mita tahansa ohjauspaneelin
nappéinta.
2. Avausndytt6 avautuu.

3. Annasalasanasi japalaanykyiseen tutkimukseen painamallalnlock
(Avaalukitus).
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99 noTE

Voit my6s kirjautua ulos jaltai kaynnistéd hatétutkimuksen
avausndyttssd napsauttamalla erityistd kuvaketta, joka sulkee
automaattisesti nykyisen tutkimuksen.

Kellonajan ja paivamaaran
asettaminen

Jarjestelmassa on kello-/kalenteritoiminto, joka séilyttda tarkan agjan
ja pdivamaaran silloinkin, kun jarjestelmasta katkaistaan virta ja sen
virtgjohto irrotetaan pistorasiasta.

Lisdtietoja kellongjan ja paivamadran méadrittdmisestd on kohdassa
Chapter 9, Jérjestelman mukauttaminen [391].

Kielen asettaminen

Voit madrittdd jarjestelman kayttoliittyman kielen ja alueelliset
parametrit jarjestelman kokoonpanossa.

Lisétietoja kielen méarittdmisesta on kohdassa Chapter 9, Jarjestelman
mukauttaminen [391].

Yhteyden muodostaminen
verkkoon

Jarjestelma tukee tavallisia verkkotoimintoja, kuten DICOM-tulostimia,
paikallisiatulostimiaja raporttitulostimia (lisdvarusteita).

Lisétietojaverkon méérittamisestd on kohdassa Chapter 9, Jarjestelman
mukauttaminen [391].
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Anturin valitseminen

Jérj estel ma kéayttad neljaa porttia samanai kai sesti kaytettavien antureiden
liittdmiseen, mutta vain yksi anturi voi olla aktiivinen kerrallaan.

Kéayta aina kaapelinhallintajarjestelmad estédksesi kaapeleiden paéle
astumistatai vaunun pyorien yli gjamaksi joutuminen.

Anturin liittaminen

Katso the section called “ Anturin liittaminen” [31].

Anturin valitseminen tutkimusta
varten

Kun jarjestelma kdynnistetdan, jarjestelma kayttéa oletusarvoisesti
viimeks kaytettya anturia, sovellusta ja esiasetusta.

Jérjestelman kéyton aikana voidaan valita neljasta kytketysté anturista.

1. Painakosketusnayton Probe (Anturi) -painiketta.

Kosketusndyttssa nakyvét jarjestelmadn kytkettyjen antureiden
kanssa yhteensopivat sovellukset.

2. Kosketa haluamaasi kliinista sovellustavastaavaa valilehted.
Esimerkiksi: Vascular (Verisuonet)

K osketusndyttssa nakyvét valitussa sovelluksessa kaytettavat anturit
janiihin liittyvét esiasetukset.
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3. Painahaluamaasi Preset (Esasetus) -painiketta.
Esimerkiksi: Carotid (Kaulavaltimo)

Anturin kosketusndyttt sulkeutuu jajérjestelma on reaaliaikai sessa B-
tilassa.

esiasetukset vaal eampana sinisené.

99 noTE

Jérjestelman kokoonpanossa nakyvaa esiasetud uettel oa
voidaan  mukauttaa. Katso  Chapter 9,  Jarjestelman
mukauttaminen [391].

Vadittu anturi, sovellus ja esiasetus nakyvéat kuvantamisen paanayton
otsikossa.

A WARNING

Kéayta vain suositeltuja geelgja (voiteluaineita). Vaihtoehtoiset tuotteet
voivat vahingoittaa anturia ja mitét6ida takuun.

Tutkimuksen aloittaminen

Valmistautuminen

Ennen kuvien ottamista voit luoda potilastutkimuksen tai hakea
jarjestelmaan jo luodun potilaan.

Varmista ennen uuden potilaan kuvaamista, etté edellinen tutkimus on
paattynyt, tekemall&a jokin seuraavista toimista:

* Painal=nd Exam (Lopetatutkimus) -painiketta kosketusnaytossa.
* PainalNew Patient (Uusi potilas) -painiketta kosketusnéytossa.
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Uuden potilaan luominen

POTILASTIETOJEN SYOTTO

1. PainaPatient (Potilas) -painiketta kosketusndytossa.

Potilastietojen sy6ttd nakyy paanaytossa.

Potilastietojen sydton General Information (Yleiset tiedot) -
vélilehti kerda potilastietoihin liittyvat kentat.

Potilastietojen sy6ton \Worklist (Tyoéluettelo) -luettelon Information
(Tiedot) -valilehdessa naytetdan modaliteettitydluettel osta tulevat tiedot
(josneon liitetty ja méaritetty).

Kaytettavissa on kahdeksan muuta valilehied, joista jokaisessa on
erityisiakliinisiatietoja

+ Breast (Rinta)

 Thyroid (Kilpirauhanen)

» Abdominal (Vatsa)

+ OB-Gyn (OB-Gyn)

 Genitourinary (Sukupuolielimet)

« MSK (tuki- jaliikuntaelimisto)

+ Vascular (Verisuonet)
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» Cardiac (Sydéan)

Voit selata vélilehtia siirtamalla kohdistimen sen védilehden kohdalle,
jonka haluat avata, ja napsauttamalla SonicPadia®,

Jos haluat sy6ttéda uusia tietoja, aseta kohdistin kenttéén, jonka haluat
tayttéa. Aktiivinen kentta korostuu automaattisesti oranssina.

Kirjoita haluamasi teksti nappaimistolla. Voit visualisoida parhaillaan
kirjoittamasi tekstin suoraan kosketusnaytossa esikatsel ualuedlla.

99 noTE

Potilastunnus. Jarjestelma kayttéd yksil6ivaa tunnusta kunkin potilaan
tunnistamiseen. Voit antaa oman tunnuksesi, tai jérjestelmd luo
tunnuksen automaatti sesti.

Kuvat jaraportit tallennetaan potilastunnuksen perusteel la.

Nimi jatunnus nékyvét kaikkien kuvien yl&osassa.

Tunnuksen saa my6s viivakoodinlukijalla.

A CAUTION
Obstetriset tutki mukset:

Varmista potilaan nimi ja tunnus ennen uuden potilaan tutkimuksen
aloittamista.
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Tarkista paivamddran muoto ennen sSyntymagjan, Vviimeisen
kuukautiskauden  (LMP), arvioidun  synnytyspéivan  (EDD),
siittamispdivaméadran (DOC) ja ovulaatiopdivan syottamista. Naiden
parametrien virheellinen syéttdminen johtaa virheelliseen sikion ikdan

(GA).

Anna EDD ja GA potilaan potilastietueeseen varmuuskopiointia varten.
Valitse potilastietojen sy6ttdsivun (PDE) "Activate OB calcs' (Aktivoi
obstetriset laskutoi mitukset) -painike.

On maéaritettdvd, minka OB-aihepiirin kirjoittajan tietoja kaytetdan
kussakin mittauksessa GA:n laskemiseen ja arvioidun sikion painon
(EFW) saamiseen.

Diagnoosi e voi perustua vain yhteen mittaukseen tai yksiin tietoihin.
Ota aina huomioon potilaan yleinen Kliininen arviointi, mukaan lukien
potilastiedot.

Sikion asennosta riippuen jotkin mittaukset voivat olla virhegllisia
Ota aina huomioon potilaan yleinen kliininen arviointi, mukaan lukien
potilastiedot.

Jarjestelma tarjoaa sikiomittaukset enintdan viidelle sikidlle. Varo
sekoittamasta sikidita mittausten aikana.

Jokaiselle suoritetulle mittaukselle voidaan valita joko ensimmaéinen,
viimeinen, keskiarvo, minimi, maksimi tai erityisesti yks viidesta
sdlitusta mittauksesta kayttamalla Raportin Mittaukset-vélilehden
valintatoimintoa.

Ole varovainen poistaessasi mittauksia, silla téma vaikuttaa valitsimen
tul okseen.

Poikkeamat mittausten normaaliarvoistaon arvioitavakaavioiden jaalan
kirjallisuuden perusteella.

Arvon valitseminen luettelosta

1. Siirrdkohdistin pudotusvalikon oikealla puolella olevaan nuoleen.
2. Néayta luettelo napsauttamal la tété.

3. Siirra kohdistin aaspéin valittuun arvoon ja vahvista valinta
napsauttamalla uudelleen.

174 SUPERSONIC MACH 30 Kayttoopas




Voit tallentaa potil astietojen sydtén tutkimuksen kuvana.

Voit tehda tdmén painamalla Save [mage (Talennakuva) -painiketta
potilastietojen sy6ton aikana.

Tamatallentaa aktiivisen valilehden ndyttokuvana.

POTILAAN LATAAMINEN
MODALITEETTITYOLUETTELOSTA

Tutkimusten etsiminen tybluettelosta

Tama toiminto on kaytettavissa, jos jarjestelma on kytketty verkkoon ja
DICOM-toiminto on kéyttssa.

1. PainaPatient (Potilas) -painiketta kosketusndytossa.
Potilastietojen sy6tto nakyy paanaytossa.

Potilas-kosketusnaytto tulee nakyviin.

99 noTE

Jos Modalitesttitydluettelo on méaritetty ja liitetty, End Exam
(Lopeta tutkimus) -painikkeen painaminen nayttéa automaattisesti
M odaliteettityoluettel on (jos se on médritetty).

2. Paina  M.Worklist (Modaliteettitydluettelo)  -painiketta
kosketusnaytossa.

M odaliteettitydluettel o ndkyy paanaytossa.

99 noTE

Valitseluettelon ylgpuolella olevat valintaruudut, jos haluat suodattaa
[uettelon.
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Aseta kohdistin sarakeotsikon padlle ja lgjittele luettelo valitun
sarakkeen mukaan napsauttamalla SonicPadia®,

Etsi tietty potilas hakukentén avulla.

3. Siirrdkohdistin sen potilastiedoston paélle, jonka haluat avata.
4. Napsauta SonicPadia®,

Potilastietojen sy6ttd nakyy padnaytdssd, ja se on esitaytetty.
Voit muokata joitakin taman potilaan tietoja.  Lisdtietoja
modaliteettitydluettelon méaérittdmisestda on kohdassa Chapter 9,
Jérjestelman mukauttaminen [391].

Laaja kysely, potilaskysely

SUPERSONIC MACH 30 tarjoaa IHE:n (Integrating the Healthcare
Enterprise) médritteleméat kaksi kyselytyyppi& lagjat kyselyt ja
potilaskyselyt.

Tyoluettelo suorittaa oletusarvoisesti lagjat kyselyt.

Patient Query (Potilaskysely) rajoittaa palautettavien vastausten
méaraéd ja lisdd siten luottamuksellisuutta, rajoittaa riskia valita
vahingossa véaara potilas tydluettelosta ja rgjoittaa jérjestelmaan
siirrettévien tietojen maéarda.

Potilaskyselyn kayttéaminen:

1. Paina kosketusnayton Patient Query (Potilaskysely) -painiketta,
jos haluat suorittaa kyselyn vain tietylle potilaadle. Kayta téta tilaa
erityisesti, jos verkko on hidas. Ikkuna avautuu.

2. Syota tydluetteloon haettavan potilaan tiedot. Kyselyn suorittamista
varten on taytettava vahintéan yksi pakollinen kentta.

3. Suoritakysely tietylle potilaalle napsauttamalla Query (Kysely).

Siirry lagjaan kyselytilaan painamalla kosketusngyton Broad Query
(Laaja kysely) -painiketta. Modaliteettityoluettelon toimintoa voidaan
kayttad, kun jarjestelméa on irrotettu verkosta. Listietoja on kohdassa
Chapter 9, Jérjestelman mukauttaminen [391].
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POTILASTIETOJEN MUOKKAAMINEN

Muokattavissa olevat tiedot

Nykyisen potilaan tietoja voidaan muokata. Joitakin tietoja voidaan
muokata milloin tahansa tutkimuksen aikana, jos niitd e tuoda
modaliteettitydluettel osta.

Potilastietojen muokkaaminen

1. Asetatekstikohdistin kenttdén, jota haluat muokata. Aktiivinen kentté
nakyy oranssina.

2. Kirjoitauusi teksti ndppaimistolla.

Jos muokkaat jotakin tunnistekenttdd, ndytton tulee ponnahdusviesti.
Vahvista painamalla Kyllatai peruuta painamallaEi.

Tunnistekentét ovat seuraavat:

« Potilaan sukunimi
* Patilaan etunimi

* Poatilaan toinen nimi
« Potilaan tunnus

» Pa&&synumero
+ Kaikki potilastietojen sy6ton DICOM-vélilehden kentét

Jos muokkaat jotakin yll& luetelluista kentisté sen jalkeen, kun tutkimus
on lahetetty palvelimelle, DICOM-séil6 voi aloittaa uuden tutkimuksen,
jossa on uudet potilastiedot. Potilaan pituuden ja painon syéttéaminen
laskee automaettisesti kehon painoindeksin (BMI).

Tutkimuksen lopettaminen

Varmista, etté kaikki tarvitsemas kuvat on tallennettu. Kun tutkimus
on vamis, lopeta se seuraavasti: Paina End Exam (Lopeta tutkimus) -
painiketta kosketusnaytdssa.
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Kuvaustilat

Yleisia tietoja kuvaustiloista

Tiloihin siirtyminen / tiloista
poistuminen
SUPERSONIC MACH 30 #ultradénijérjestelmd tarjoaa joukon

kuvaustiloja  tilan  vaintapainikkeiden kautta.  Ohjauspaneelin
tilapainikkeet sijaitsevat SonicPadin® ylapuolella.

+ PainaB skannataksesi harmaasivyisessd B-tilassa.

* Siirry M-tilaan painamallaM.

» Paina SWE, jos haluat skannata harmaasdvyisessa B-tilassa siten, etta
reaaliaikainen vérillinen el astisuuskartta on kuvan paalla.

+ PainaCOL (VARI) -ndppéinta, kun haluat kayttaa vérivirtauskuvausta
(CFI), véritehokuvausta (CPI) tai suunnattuavéritehokuvausta (dCPI).
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» Paina PW kayttadkses pulssiaato-Doppleria.
» Paina CW kayttaddkses jatkuva-aaltoista Doppleria.
+ Paina CEUS kéayttadksesi varjoainetehostettua ultraganikuvausta.

3D on kaytettavissa kosketusndyttn kautta.
Kaikissa muissa tiloissa kuin B-tilassa nykyinen tila suljetaan ja B-

tila tulee ndyttdon aina, kun B-ndppéinta painetaan. Aiemmat asetukset
palautetaan.
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9 Kuvantaminen
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Tietoja jarjestelman naytosta

Tietoja kuvantamisen
paanaytosta

Kuvantamisen padnaytto sisdltda ultradénikuvan, tutkimus- ja kuvatiedot
sek@joitakin ilmaisimia.
Kuva-aue sijaitsee noin kuvantamisnayton keskella.

Kuvan oikealla puolella on syvyysasteikko ja harmaasavypalkki jaltai
varipalkki.

Potilas- ja tutkimustiedot ndkyvét ultraddnikuvan ylapuolella olevalla
duedlla. Tama alue sisdltéd myos kellongjan ja paivamaaran, laitoksen
nimen, valitun anturin ja kliinisen sovelluksen, [ampoéindeksin (TI1) ja
mekaanisen indeksin (M1) arvot.

Kuvan parametrit nékyvét kuvan vasemmalla puolella.

1. Ultradénikuva 2. Potilas-/tutkimustiedot
3. Kuvaparametrit 4. Syvyysasteikko
5. Harmaasavypal kki 6. Anturi/esiasetus
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7.MljaTl

Katso kustakin tilasta yksityiskohtainen kuvaus kustakin kuvantamisen
péénaytosta.
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limoituskuvakkeet

Paénayton vasemmassa alakulmassa on joitakin kuvakkeita, jotka
kertovat jarjestelman tilasta.

i CD-/DV D-asemassa on CD-levy
<o
/ Jirjestelmé tallentaa CD-levylle
<o
I Virhe tallennettaessa CD-levylle
LD

) CD-/DVD-asemassa on DV D-levy
2va
/ | sarjestdmatallentaa DVD-levylle
! ) | Virhe tallennettaessa DV D-levylle
;.‘ CD-/DVD-asemassa el ole CD-/DVD-levyéa

USB-laite on kytketty

Jarjestelmé vie tietoja USB-laitteeseen

Virhe USB-viennin aikana

Jérjestelma on kytketty verkkoon

Verkkovirhe

LN R A Il

Jérjestelma vie tietoja DICOM-séil6n SCP:hen

Virhe DICOM-modaliteettien tydluettelon SCP:ssa

&
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Virhe DICOM-séil6n SCP:ssa

Z Jarjestelmé tul ostaa DI COM-tul ostimeen

Virhe DICOM-tul ostimessa

—
@ Virhe DICOM -vahvistuspal velimessa

ﬁ Jarjestelmé tul ostaa paikalliseen tul ostimeen

Virhe paikallisessa tul ostimessa

| —
@ Kuvantamistapahtuman tietojen |&hetys (MPPS) on varattu

! MPPS-virhe

@ DICOM-modaliteettitytluettel o péivitetdan

! W Virhe DICOM-modaliteettity6luettel ossa

W DICOM-modaliteettitydluettelo: Offline-tila

DICOM-modaliteettityéluettelo suodatettu

Tarkista ilmansuodattimet

Kiintolevylla kéytettévissé oleva tallennustila.
Alayrita hankkia liss tietoja, jos kiintolevy on taynna.

Kysely jahaku
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O WIFI on poistettu kaytosta

® WIFI on kytketty. Ei signadia

°

L~ WIFI on kytketty. Signaalin voimakkuustasot
=

.

IImoituskuvake ilmaisee, etta etépalveluyhteys on aktiivinen

IImoituskuvake ilmaisee, milloin péivitys on saatavilla

IImoitus osoittaa siirron edistymisen tilan

IImoituskuvake ilmaisee, milloin lokien valvonta on kdynnissa

IImoitus ilmoittaa, kun lokien lataus on kdynnissa

IImoitus ilmoittaaliitoksen tilan (eli SSI-lokipalvelimet tavoitettavissa)

IImoituskuvake ilmaisee, etta etépalveluyhteys on aktiivinen
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Tietoja kuvantamisen
kosketusnaytosta

Kuvantamisen kosketusnaytto vaihtel ee kuvaustilan mukaan.
Se sisdltéa:

+ kaikissa kuvaustiloissa kéytettévissi olevat pysyvét sdétimet

* kuvausparametrit, jotka liittyvat nykyisiin aktiivisiin tiloihin

+ kiertosdatimet, joita voidaan kayttéa niita vastaavien nuppien kanssa,
kosketusnéyton alapuolella

+ Kosketusndyton aareunassa voi olla muita kiertosaétimia, jotka
tulevat esiin pyyhkéaisemalla yhdella sormella.

1. Jarjestelmén kokoonpano 2. Tyonkulun valikot
3. Kuvaustilan vélilehdet 4. Kuvausparametrit
5. Pysyvét sdétimet 6. Liukuva palkki

Yleiset kuvantamisen
saatimet

Jotkin sédtimet ovat yhteisia kaikissa kuvaustiloissa. Nama sdétimet on
kuvattu alla.

Kuvaus kuhunkin kuvaustilaan liittyvista saétimistd on  kunkin
kuvaustilan yksityiskohtai sessa 0sassa.
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Freeze (Pysayta)

Kun olet reaaliaikaisessa kuvantamisessa, pysdytd kuva painamalla
ohjauspaneelin Freeze  (Pysdytd) -painiketta. Kuvaan ilmestyy
lumihiutale, joka ilmaisee, etta kuva on pysaytetty. Kun kuva on
pysaytetty, painal-recze (Pysaytd) -painiketta, kun haluat poistaakuvan
pysdytyksen ja palata reaaliaikai seen kuvantamiseen.

0 TIP

Voit pysayttéa ja vapauttaa kuvan SonicPadilla®. Pysayta kuva
napsauttamalla SonicPadia® kahdella sormella (ellei jarjestelman
kokoonpanossa ol e toisin méaritetty).

Depth (Syvyys)

Depth (Syvyys) maarittéa etaisyyden, jolla B-tila ndyttaé anatomian.

Kun syvyyttéa lisdtéan, kaikusignaal gja otetaan kehon syvemmisté osista.
Siks anturilta kestéa kauemmin saada koko signaali. Vastaanottoaika
kasvaa, ja kasiteltdvad tietoa on enemman. Kahden ultradénikeilan
valinen aika kasvaa.

Taman seurauksena kuvatagj uus laskee.

Depth (Syvyys) sijaitsee ohjauspaneelissa ja sitéd voidaan sdétéa vain
readliaikai sessa kuvantamisessa.

Kierra Depth (Syvyys) -saadinta:

o myoétapdivaan syvyyden lisddmiseksi ja syvempien rakenteiden
visualisoimiseksi

» vastapdivadn vadhentéddksesi syvyytta ja keskittydkseen mataliin
rakenteisiin.

SUPERSONIC MACH 30 Kayttoopas 189



0 TIP

Voit lisétd tai pienentéd syvyytta SonicPadilla®. Pienenna syvyytta
pyyhkéisemélla ylospan kolmella sormella tai suurenna syvyytta
pyyhk&iseméll&a alaspain (ellel jarjestelméan kokoonpanossa ole toisin
méaaritetty).

Gain (Vahvistus)

Yleinen vahvistus lisda tai véhentdd kuvassa nakyvien kaikutietojen

Sevoi kirkastaatai tummentaa kuvaa, jos kaikutietoja on riittévasti.

Vahvistusta voidaan s&8t84 reaaliaikaisessa kuvantamisessa ja
pyséytetyssa kuvassa.

Vahvistusta voidaan saétéé kaikissa tiloissa kunkin tilan nupilla
Kierra 2, M, SWE, COL (vari) tai P\ aktiivisen tilan mukaan:

« lisdd kokonaisvahvistusta kirkkaamman kuvan  saamiseksi
myo6tépaivadn kiertdmalla

« vdhenna kokonaisvahvistusta tummemman kuvan Saamiseksi
vastapaivaan kiertamalla

Voit lisétatai vahentdd CW-vahvistusta kiertamalla PW-painiketta.

0 TIP

Voit lisitd tai pienentéd vahvistusta SonicPadilla®. Lisda vahvistusta
pyyhkdisemélla oikealle kolmella sormella tai vahenna vahvistusta
pyyhkaisemallavasemmalle (ellei jarjestelman kokoonpanossaoletoisin
madritetty).
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Aikavahvistuksen kompensointi
(TGC)

Auto

Aulo sagtda B-tilan vahvistusta automaattisesti eri syvyyksissa ja eri
kudosvaimennuksia varten.

Yleinen kirkkaus siidetddn automaattisesti  Auto  Offset
(Automaattinen siirtymd) -asetuksen mukaan (katso the section called
“ Auto Offset (Automaattinen siirtyma)” [203]).

Aulo sijaitsee ohjauspaneelissa.

Paina/AULO Voit tarvittaessatehdaitsendisia vahvistussaatoja (katso the
section called “ Gain (Vahvistus)” [190] ylI&).

99 noTE

Kun olet PW- tai CW-tilassa, voit sadtéa asetuksia Scale (Skaala)
jaBaseline (Perustaso) automaattisesti painamalla A 10, Katso the
section called “PW:n madrittaminen” [256]

Adaptive TGC Mode (Mukautuva TGC-
tila)

Taméan tilan ottaminen kayitoon ottaa kayttdon automaattiset
TGC-s8ad6t kuvantamisohjaimia vaihdettaessa. Jos haluat ottaa sen

kayttdon tal poistaa sen kaytostd, katso the section called “ System
(Jarjestelma)” [394].

ManualTouchTGC™

Voit sdatéa kuvan kirkkauden tasai suutta koko kuvassa selektiivisesti.
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Paina kosketusnayton T C-painiketta.
B-tilan kuva ndkyy samanaikaisesti liukusaatimien takana.
Piirra TGC-kayra tarpeen mukaan kynallatai sormella.

Voit myés muuttaa kunkin virtuaalisen séétimen sijaintia sen rivilla
koskettamalla toista paikkaa samallarivilla

Tarkennusvyohykkeen hallinta

Tarkennusvythyke on syvyys, jolla sivuttai sresoluutio on paras kuvassa.

Tarkennuspiste on syvyys, johon lahetettdva ultradéanienergia
kohdistetaan.

Voit valita Tarkennusvythykkeen hallinta -asetukseksi Manua tai
Automatic (Manuaalinen tai Automaattinen).

Voit saatéa tata asetusta System/Display (Jarjestelmé/Naytt6) -kohdan

davélilehdessa System (Jarjestelmd). Katso the section called “ System
(Jérjestelma)” [394]

Manual Focal Zone Management
(Tarkennusvyohykkeen manuaalinen
hallinta)

Vaitsemalla manuaalisen asetuksen voit ma&rittdd ja hallita
tarkennusvyohyketté ja -sijaintia.

Focus (Tarkennus) -asetusta voidaan sddtéd vain reaaliaikaisessa
kuvantamisessa.

Focus (Tarkennus) sijaitsee ohjauspaneelissa.
Kierra-ocus (Tarkennus) -saadinta:

* my6tapéivadn, kun haluat asettaa tarkennusvythykkeen syvemmélle
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* Vvastapéivaan, kun haluat asettaa tarkennusvyohykkeen matalammalle.
Paina-ocus (Tarkennus) -painiketta jakierra sita sitten:

« tarkennusvythykkeen koon suurentaminen myo6tapaivaan kiertamalla
« tarkennusvy6hykkeen koon pienentdminen vastapéivaan kiertamalla.

Siirra tarkennusvyhyketta painamalla -ocu s (Tarkennus) -painiketta
uudelleen.

Tarkennusvydhykkeen koon muuttaminen vaikuttaa kuvatagj uuteen.

Mité suurempi tarkennusvythyke, sité hitaampi kuvataajuus.

Automatic Focal Zone (Automaattinen
tarkennusvyohyke)

Automaattisen toiminnon avulla tarkennusvydhykettd hallitaan
automaattisesti siten, etta se tarjoaa sopivimman tarkennusvyhykkeen
koonjasijainnin. Tarkennusvythykkeen koon jasyvyyden vélinen suhde
sdilyy ja tarkennusvythykkeen sijaintia séddetddn syvyysmuutosten
yhteydessa.

Zoom (Zoomaus)

Kuvaustilojen kohdealuetta voidaan suurentaa |8hemp&a tutkimusta
varten. SUPERSONIC MACH 30 -jarjestelmassa on kaksi
zoomaustapaa: HD-zoomaus ja Digitaalinen zoomaus.

HD Zoom (HD-zoomaus)

HD-zoomaus keskittéd jarjestelméan kuvaus- ja késittelykyvyn tietylle
kohdeal ueelle reaaliaikai seen kuvandyttoon.

Tuloksena  on  kokonaiskuvakentdn  pienentyminen,  mutta
yksityiskohtaisemmat tiedot ja suurempi kuvatagjuus, jotka parantavat
kuvan laatua kohdealueel la.
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HD Zoom (HD-zoomaus) on saddettdvissa vain reaaliaikaisessa
kuvantamisessa.

HD Zoom (HD-zoomaus) -toiminnon kayttaminen:
1. Painaohjauspaneelin HD Zoom (HD-zoomaus) -painiketta.

Kuvaan tulee ruutu.

Siirrda zoomausruutua SonicPadilla®.

Napsauta SonicPadia®, kun haluat sovittaa ruudun koon.
Muuta zoomausruudun kokoa SonicPadilla®.

Suurenna kuva painamalla 20011 (Zoomaus) uudelleen.

L opeta zoomaus painamalla Z001m (Zoomaus) uudelleen.

SIS N

Digital Zoom (Digitaalinen zoomaus)

Digital Zoom  (Digitadlinen  zoomaus) on  suurentava
jalkikésittelytoiminto. N&in ollen se ei vaikuta kuvataajuuteen.

Digital ~ Zoom  (Digitadinen zoomaus) on sdédettdvissa
reaaliaikai sessa kuvantamisessa ja pysaytetyssi kuvassa.

Muuta sen arvoa kdantamalla ~0 01 (Zoomaus) -sdadinta.

99 noTE

Reaaliai kai sessakuvantami sessa voidaan kayttaa sekaHD-zoomaus- etté
Digitaalinen zoomaus -toimintoja samanaikai sesti.

Paina Reset Zoom (Nollaa zoomaus) -painiketta asettaaksesi
zoomauksen takaisin esiasetettuun oletusarvoon.

0 TIP

Voit suurentaa tai pienentéd zoomausta SonicPadilla®. Suurenna
zoomausta kahdella sormella venyttdamalla tai pienenna zoomausta
nipistamalla (ellel jérjestelman kokoonpanossa ole toisin méaritetty).
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Left/Right (Vasen/Oikea)

Left/Right (Vasen/Oikea) kaantaa kuvan vasen-oikea-akselia pitkin.

K&anna kuva koskettamalla | eft/Right (Vasen/Oikea).

Top/Bottom (Ylas/Alas)

Top/Bottom (YIég/Alas) kaantad kuvan yla-ala-aksdlilla

K&anna kuva koskettamalla Top/Bottom (YlogAlas).

Dual (Kaksi)

Otakaksoistilakayttoon tai poistasekaytostavalitsemallaDual (Kaksi).
Vasen kuva on aktiivinen.

Napsauta SonicPadia® pysayttadkses vasemman puolen ja
asettasksesi oikean puolen aktiiviseksi.

Painal-recze (Pysaytd), jos haluat pysdyttdd molemmat puolet.

« Aktiivisen kuvan suuntamerkkind on oranss S.
» Passiivisen kuvan suuntamerkkina on valkoinen S.

Voit vaihtaa aktiivista kaksoiskuvaa napsauttamalla SonicPadia®.,

Kuvantamisasetukset otetaan aina kéyttéon aktiivisessa kuvassa
kaksoiskuvan tilassa.

Kaksoi skuvien kuvantamisasetukset yll&pidetdan itsendisesti.

Jos painat Freeze (Pysdytd) -painiketta ennen SonicPadin®
napsauttamista, voit muuttaa kuvarasetuksia ja -tiloja aktiivisella
puolela.
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Play (Toista)

Kun kuvaon pysdytettyna, kosketusndyttdon tulee kaikissatiloissa P a1y
(Toista) -painike.

Play (Toista) -toiminnolla voit katsella leikkeita. Lisdtietojaleikkeiden
katselusta on kohdassa Chapter 8, Kuvien ja tietojen hallinta [367].

Dual Top/Bottom (Kaksi ylhaalla/
alhaalla)

Dual Top/Bottom (Kaks ylhaalla/alhaalla) on samaominaisuuskuin
Dual (Kaksi), mutta se jakaa nayton yl& ja alakuvaksi.

1. PainaDual (Kaksi), jos haluat ottaa kayttoon Dual Top/Bottom
(Kaksi ylhdall&ahaalla) -toiminnon.

2. PainamalabDual Top/Bottom (Kaks ylhaél&ahaalla) -painiketta
voit ottaa kayttoon tai poistaa kaytosta Dual Top/Bottom (Kaksi
ylhdall&/ahaalla) -ndyttémuodon.

Hide Patient Name (Piilota
potilaan nimi)

Hide Patient Name (Piilotapotilaan nimi) -toiminnollavoit piilottaa
potilastiedot valiaikaisesti kuvantamisnaytosta. Piilotetut tiedot séilyvét
kuitenkin tietokannassa.

Arbitration (Sovittaminen)

Jos kéaytettdvissd on useita toimintoja, ne nékyvét kuvan alaosassa
Aktiivinen toiminto ndkyy oranssina.

Pyyhkdise vasemmalle tai oikeadle neljdlla sormella aktiivista
SonicPad®-toimintoa
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Napsauta SonicPadia®, kun haluat vaihtaa toimintojen Eox Move
(laatikon sijainti) ja B 0x size (muutalaatikon kokoa) valilla

Napsauta SonicPadia® vaihtasksesi kahden nayton gl (kuva 1)
jalmg? (kuva?2) valilla
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Anturin/kliinisten sovellusten
vhteensopivuus

Seuraavassataulukossaon lueteltu kaikki kliiniset sovellukset jaanturien
yhteensopivuus SUPERSONIC MACH 30 #jérjestelmén osalta.

Vatsa
Rinta X X X X
Sydan X
Yleista X X X X X X X X X
Sukqpuol i- X X X X
vi rtgja: imet
MSK X X X
Ob-Gyn X X X
Pediatrinen X X X X X X
ilpirauhanef  [X X X X
Verisuonet X X X X X
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B-tilassa kuvantaminen

B-tila on ultradénikuvaustila, jonka avulla voidaan arvioida
kaksiulotteista anatomiaa nayttamalla erilaisten tiheyksien kudosten
kaiut eri harmaasivyissa.

B-tilan kayttaminen

Paina ohjauspaneelissa 5 missa tahansa muussa tilassa.

Tietoja B-tilan paanaytosta

1. laitoksen nimi 2. paivamadra ja kellonaika
3. potilaan nimi 4. potilastunnus

5. anturi/esiasetusMI/TlI 6. kuvausparametrit

7. ultraéénikuva 8. syvyysasteikko

9. tarkennusvyohyke 10. harmaasdvy
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Tietoja B-tilan kosketusnaytosta

B-tilassa kosketusnadytt nayttda erilaisia kuvan sdéatimid, joiden avulla
B-tilan kuva voidaan optimoida.

Néita asetuksia ohjataan koskettamalla kosketusndyton saadinta tai
kaantamalla kiertonuppia, joka on suoraan kosketusnayton alapuolella.

Kosketusndyttn alareunassa on muita pyorivia saétimid, jotka tulevat
esiin pyyhkéisemalla yhdella sormella.

B-tilan kuvantamisparametrien
kuvaus

Harmoninen kuvantaminen

Harmonisen kuvantamisen tilaa kaytetédn védhentamaédn Kkuvan
sotkeutumista ja kai kumista seka tehostamaan reunoja.

Harmoninen kuvantaminen on kaytettévissd vain reaaliaikaisessa
kuvantamisessa.

Ota harmoninen kuvantaminen kayttotn tai poista se kéytdsta painamalla
Harmonic Imaging (Harmoninen kuvantaminen).
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Optimization (Optimointi)

Optimization (Optimointi) -toiminnon avulla voit muuttaa
keskitagjuutta suuremman resoluution tai penetraation saavuttamiseksi.
Optimization (Optimointi) on kéaytettavissd vain reaaliaikaisessa
kuvantamisessa. Muutaarvoakaantamala Optimization (Optimointi)
-kohdassa olevaa nuppia:

+ Resolution (Resoluutio)
» Generd (Yleistd)
* Penetration (Penetraatio)

TissueTuner™

TissueTuner ™ mahdollistaa kehon ultraéanen ol etettuun nopeuteen
liittyvien vastaanottoparametrien sdatamisen.

Adnen nopeuden parametrin s3dtaminen vastaamaan  tutkittavan
kudoksen parantaa tila- ja sivuttai sresoluutiota.

TissueTuner™  on  kéytettdvissa  vain  readliaikaisessa
kuvantamisessa.

Kierra TissueTuner ™-kohdan alla olevaa nuppia:

» my6tapéivadn, kun kudos on tiiviimpaa (suurempi &&nen nopeus)
« Vvastapaivaan, jos kudos on vahemman tihed (pienempi 88nen nopeus)

TissueTuner ™-arvot riippuvat valitusta sovelluksesta.

Dynamic Range (Dynaaminen alue)

Dynamic Range (Dynaaminen alue) mahdollistaa sen aueen
muuttamisen, jolla palautuvien ultragénisignaalien amplitudit ndytetaan.

Dynamic Range (Dynaaminen alue) on kaytettavissireaaliaikai sessa
kuvantamisessa ja pysaytyskuvassa.
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Kierrda Dynamic Range (Dynaaminen alue) -kohdan ala olevaa
kiertonuppia:

« myo6tapéivaan harmaasavyarvojen pakkaamiseks
+ vastapaivadn dynaamisen alueen pienentdmiseksi.

Dynamic Range (Dynaaminen alue) -arvot riippuvat valitusta
sovelluksesta.

2D Map (2D-kartta)

20D Map (2D-kartta) méarittéd kaikuamplitudien ndyton harmaasévy-
tai varialueelle.

2D Map (2D-kartta) on kaytettévissé reaaliaikai sessa kuvantamisessaja
pysdytyskuvassa.

Kierra 2D Map (2D-kartta) -kohdan alla olevaa kiertonuppia:

« myotapéivadn, jos haluat nahda seuraavan kartan
* vastapaivaan, jos haluat ndhda edellisen kartan.

SuperCompound™

SuperCompound yhdistad palautuvan ultraddnen useista ohjatuista
kaikuviivoista ja luo kuvan, joka antaa erinomaisen kuviontoiston,
parantaa reunojen rajausta ja vahentda varjostumia.

SuperCompound  on  kéytettdvissa  vain  readliaikaisessa
kuvantamisessa.

Ota SuperCompound-tila kayttéon tai poista se kaytosta painamalla
SuperCompound.

Acoustic Power (Akustinen teho)

Acoustic Power (Akustinen teho) saételee jarjestelman | ahtdtehoa.
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Acoustic  Power  (Akustinen teho) on kaytettévissa vain
reaaliai kai sessa kuvantamisessa.

KierraAcoustic Power (Akustinen teho) -kohdan allaolevaanuppia:

+ my0tapaivaan kiertaminen lisdd akustista tehoa
+ vastapaivaan kiertdminen vahentda akustista tehoa

Suurin akustinen teho on 0 dB ja minimiteho on -30 dB.

Lisétietoja lahtotehon sdatamisestd on kohdassa Chapter 3,
Turvallisuus[77].

PRF

PRFE mahdollistaa B-tilan kuvan pulssin toistotaajuuden muuttamisen.
PRF-arvon pienentéminen voi korjata kaikuartefaktoja.

Muuta sen arvoa kiertamalla - = --kohdan alla olevaa nuppia.

Auto Offset (Automaattinen siirtyma)

Auto  offset (Automaattinen siirtymd) -toiminnon avulla voit
ohjelmoida automaattisen kokonaisvahvistuksen, kun kayté Auto-
asetusta.

Auto offset (Automaattinen siirtyma) sijaitsee parametrien toisella
sivulla

KierraAuto offset (Automaattinen siirtymd) -kohdassa ol evaa nuppia:

» my0t8péivaan, jos haluat kirkkaamman kuvan
+ Vvastapadivaan, jos haluat tummemman kuvan.

Persistence (Pysyvyys)

Tama kehyksen keskiarvotustekniikka vahent&d kuvan kohinaa.
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Persistence  (Pysyvyys) on kaytettdvissa readliaikaisessa
kuvantamisessa ja pysaytetyssa kuvassa (leikkeiden tarkastelua varten).

KierraPersistence (Pysyvyys) -kohdassa olevaa kiertonuppia:

« myo6tapaivaan kierto lisda pysyvyytta
* Vvastapdivadn kierto vahentda pysyvyytta.

SuperRes™

SuperRes  on  kuvankésittelyominaisuus, joka  vahentdd
signaalipiikkejd, parantaa kuvan kuviota ja parantaa reunoja ilman, etté
se vaikuttaa kuvataaj uuteen.

Superkes on kaytettévissd reaaliaikaisessa kuvantamisessa ja
pysaytetyssa kuvassa.

Kierrd SuperRes-kohdassa olevaa kiertonuppia

¢ lisdd SuperRes-arvoamyodtépadivaan kiertamalla
* védhennd SuperRes-arvoa vastapaivaan kiertamalla.

SuperRes-arvot magraytyvét sen mukaan, onko SuperCompound
kéytossivai ei.
Sector Size (Sektorin koko)

Sector Size (Sektorin koko) suurentaa tai kaventaa sektorikulman
kokoa kuvan kohdeal ueen maksimoimiseksi.

Sektorin koon muuttaminen vaikuttaa kuvataajuuteen. Mita kapeampi
sektori on, sitd nopeampi kuvataajuus on.

Wide Image (Laajakuva)

Wide Image (Lagjakuva) -toiminnollavoit suurentaa kuvakenttaa.
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Ota lagjakuvatila kayttoon tai poista se kaytostd painamalla \/Vide
Image (Lagjakuva).

Biopsia

Biopsiaohjaimia kéytetddn apuna biopsiatyokalun ohjauksessa.
Jérjestelma luo ohjeen, joka edustaa biopsiatyokal un ennakoitua polkua.

Katso yhteensopivien biopsiasarjojen luettelo kohdasta the section
called “ Y hteensopivat lisdvarusteet ja sarjat” [61].

Biopsiaochjaimen kiinnittaminen ja
irrottaminen

A WARNING

Tarkasta kaikki komponentit ja anturi.

Varmista, ettd kayttamasi biopsiaohjain on oikea anturille, jarjestelmélle
jajérjestelmaohjelmistolle.

Jotkin biopsiaohjaimet on asennettava steriilin anturin suojuksen paalle.
Katso lisdtietoja biopsiachjaimen mukana toi mitetuista ohjeista.

Biopsiaohjaimet on aina kéyton jéalkeen steriloitavatai havitettévatyypin
mukaan. K atso lisétietoja biopsi aohjaimen mukanatoi mitetuistaohjeista.

Katso biopsiasarjan ohjeista, miten biopsiachjain kiinnitetdan anturiin.

Biopsiaohjainviivan kayttoohjeet

SUPERSONIC MACH 30 luo kaksi biopsiaohjainviivaa, jotka ovat
ultraddnikuvassa nakyvia "viivoja'. Né&ytetyt apuviivat osoittavat
neulan ennakoidun reitin, eika niita pida kayttdd standardina, jossa
neulan on oltava kahden apuviivan sisdlla. Huomaa, etta naytetyt
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biopsiachjainviivat eivét osoita neulan tarkkaa sijaintia biopsiaa
suoritettaessa.

A WARNING

Varmista, etta sdadat TissueTuner-asetuksen oikein ennen biopsian
suorittamista. |hanteellinen TissueTuner-asetus tuottaa teravapiirtoisen
kuvan, joka parantaa neulan ohjausta.

A CAUTION

Kun biopsia on kdytdss, automaattinen pysdytysaika el ole kaytdssa B-
tilassa. Muista sasmmuttaa biopsia toimenpiteen pdatyttya, jotta anturi el
vaurioidu.

Biopsiaohjainviivan saatavuus riippuu anturista.

1. Skannaa B-tilassaja optimoi kuva tarpeen mukaan.
2. Ets biopsia-alue.
3. Painakosketusnayton E1opsy (Biopsia) -painiketta.

Blopsy Angle jaHide Bilopsy (Biopsiakulma ja Piilota biopsia)
aktivoidaan (harmaa poistuu). Biopsiaohjainviivat tulevat néyttéon.

1. Paina Biopsy Angle (Biopsiakulma), kunnes hauamasi
bi opsiakulma nékyy painikkeessa

2. Kgyta SonicPadic®-ohjainta  biopsiakohteen  siirtdmiseen
ohjainviivojen mukaisesti.

3. Suoritabiopsia

Blopsy  Steering  (Biopsiaohjaus) -toiminnon avulla  voit
ohjata ultraddnikuvaa neulan visualisoinnin  parantamiseks
bi opsiatoi menpiteen aikana.

Jos neula viedadn anturin oikealta puolelta, paina Biopsy Steering
(Biopsiaohjaus) -painiketta, kunnes Right (Oikead) on valittuna.

Jos neula viedddn anturin vasemmalta puolelta, paina Biopsy
Steering  (Biopsiaohjaus) -painiketta, kunnes Left (Vasen) on
valittuna.
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Needle PL.U.S.

Needle PL.U.S. on uusi ominaisuus, joka hel pottaa biopsi atoi menpi detta
parantamalla neulan visualisointia, parantamalla yleista luottamusta
biopsiatoimenpiteeseen, auttamalla 18&kéria pitdmaén neulan parhaalla
korkeudella ja tarjoamalla ohjaustyokalun neulan etenemispolun
suunnitteluun ja toimenpiteen tarkkuuden varmistamiseen. Sit& voidaan
kayttéa kaikissa sovelluksissa, lukuun ottamatta vastasyntyneen padn
esiasetuksia malleissa L 10-2, L18-5 ja LH20-6.

Katso yhteensopivien biopsiasarjojen ja-suojusten luettelo kohdastathe
section called * Y hteensopivat lisavarusteet ja sarjat” [61].

A WARNING

Varmista, ettéd sddddt TissueTuner-asetuksen oikein ennen biopsian
suorittamista. |hanteellinen TissueTuner-asetus tuottaa terévapiirtoisen
kuvan, joka parantaa neulan ohjausta.

A CAUTION

1. Kun Needle PL.U.S. on kaytdssa, automaattinen pysaytysaika ei ole
kéytdssa B-tilassa. Muista sammuttaa Needle PL.U.S. toimenpiteen
paétyttya, jotta anturi el vaurioidu.

2. Tama ominaisuus parantaa neulan péadrungon Vvisualisointia
tehostusalueella. Se ei tarjoa suurempaa nakymaa neulan karjesta.

Téalle ominaisuudelle suositellaan seuraavia ol osuhteita:
» Neulan sisGanvientikulma: 5-45° (-5...-45°)
* Neulan koko: 14-25 GA

3. Asetusten, erityisesti vahvistuksen, mukaan neulan sijaan voidaan
parantaa muita signaaleja kuin neulan tietoja. Séada asetuskulmaa ja
asetuksia, jotta valtét sen.

4. S&&da anturin asentoa biopsiatoimenpiteen aikana, jotta neulan
sisdanvientikulma on 5-45° (-5...-45°) kohteesta. Néaisté4 arvoista
sisaanvientikulman automaattinen laskenta ei ndyta mitéén kulmaa («
A --° » monitorissa).

5. Tehostusalue maaritetaan valkoisellapisteviivalla. Alasijoitabiopsia-
auetta taman rgjan yli.
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Tata toimintoa suositellaan kaytettévaks vain yhden neulan kanssa.

Needle PL.U.S. -toimintoa ei saa yhdistéa biopsi aohjaustoi mintoon,
jolloin kuva voi huonontua.

Elokuvasilmukka katoaa, kun Needle PL.U.S. on aktivoitu tai
passivoitu.

Toiminnot Needle Path, Freeze ja Save Image (Neulapolku,
Pysaytys ja Talenna kuva) voidaan asettaa jalkakytkimella
kohdasta: System Configuration/System/Di splay/Customization/Foot
Switch (Jarjestelmén kokoonpano / Jarjestelma / Naytto /
Mukautus / Jalkakytkin); ja S1- tai S2-painikkeilla kohdasta:
System Configuration/System/Display/Customization/Control Panel
Keys (Jarjestelméan kokoonpano / Jarjestelma / N&ytto / Mukautus /
Ohjauspaneelipainikkeet), jotta valtetéén késien kayttd toimenpiteen
aikana.

Needle PL.U.S. -toiminnon Kkéaytettdvyys riippuu anturista ja
esiasetuksesta.

1
2.
3.

Skannaa B-tilassa ja optimoi kuva tarpeen mukaan.
Etsi biopsia-alue.
Paina kosketusnayton Needle PL.U.S. -painiketta.

Orientation, Needle Gauge ja Show Needle Path (Suunta,
Neulan koko ja Naytéa neulan polku) voidaan aktivoida.

1

208

Jos neula vieddén anturin oikealta puolelta, paina Orientation
(Suunta) -painiketta, kunnes Right (Oikea) on valittuna.

Jos neula vied@dn anturin vasemmalta puolelta, paina Orientation
(Suunta) -painiketta, kunnes L eft (Vasen) on vaittuna.

Tarvittaessa sisdanvientipuolta voidaan muuttaa biopsiatoimenpiteen
aikana. Sisd@anvientipuoli ndkyy kuvassa my6s muistutuksena

seuraavallaympyrakuvakkeella: u

Paina Needle Gauge (Neulakoko), kunnes haluttu neulan
kokoalue ndkyy painikkeessa. Tété arvoa voidaan tarvittaessa séétéa
toimenpiteen aikana.

Paina tarvittaessa Show Needle Path (Nayta neulan polku) -
painiketta, joka luo biopsiaohjainviivan, joka on ultraddnikuvassa
nakyva "viiva'. Néytetty apuviiva osoittaa neulan yl&reunan

SUPERSONIC MACH 30 Kayttoopas



ennakoidun reitin, eika sitd saa kdyttéa standardina, jossa neulan on
oltava apuviivan sisilla

6. Suoritabiopsia

7. Kun biopsia on suoritettu, poista toiminto kéytdstd painamalla
kosketusnaytossa Needle PL.U.S,

Needle PL.U.S. -toiminnon kuvaus
Parametrit

OPACITY (LAPINAKYVYYS)

Opacity (Lapinakyvyys) -asetuksen avulla voit muuttaa neulan
tehostuksen 18pinakyvyytta B-tilan kuvassa.

Opacity  (Lapindkyvyys) on  kéytettdvissa reaaliaikaisessa
kuvantamisessa ja pysdytetyssa kuvassa. Kierra  Opacity
(L&pinakyvyys) -kohdassa olevaa huppia:

«  myotapéivadn, kun haluat lisaté neulan tehostuksen nakyvyytta B-tilan
kuvassa

* Vvastapéivaan, kun haluat vahentdd neulan tehostuksen nakyvyytta B-
tilan kuvassa.

Opacity (Lapinakyvyys) vaihtelee valilla 0-100 %. Oletusasetus on 80
%.

NEEDLE MAP (NEULAKARTTA)

Needle Map  (Neulakartta) méaarittdd kaikuamplitudien néyton
harmaasavy- tai vérialueelle.

Needle Map (Neulakartta) on kéaytettavissd readliaikaisessa
kuvantamisessajapysdytyskuvassa. Kierra Needle Map (Neulakartta)
-kohdan alla olevaa kiertonuppia:

+ my0t8paivaan, jos haluat ndhda seuraavan kartan
+ Vvastapaivaan, jos haluat ndhdéa edellisen kartan.
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Ol etusasetus on 0.

PERSISTENCE (PYSYVYYS)
Tama kehyksen keskiarvotustekniikka vahent&dd kuvan kohinaa.

Persistence  (Pysyvyys) on kaytettdvissd vain readliaikaisessa
kuvantamisessa. Kierra Persisience (Pysyvyys) -kohdassa olevaa
kiertonuppia:

+ myo6tapéivaan kierto lisda pysyvyytta
* Vvastapaivaan kierto vahentda pysyvyytta

Oletusasetus on Medium (Med) (Keskitaso).

EDGE ENHANCEMENT (REUNAN KOROSTUS)

Edge enhancement (Reunan korostus) on eri tyokalujen sekoitus,
jota kéaytetéddn korostetun neulan teravdittémiseen neulan reunojen
yhtenédi semman ulkon&on aikaansaamiseksi.

Edge  enhancement (Reunan korostus) on kaytettavissa
readliaikaisessa kuvantamisessa ja pysaytyskuvassa. Kierra Edge
enhancement (Reunan korostus) -kohdassa olevaa nuppia:

« lisd4 reunan korostusvaikutusta my6tépaivaan
+ véhenna reunan korostusvaikutusta vastapéaivaan.

Oletusasetus on 2.
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Panoramic (Panoraama)

Panoraamakuvantaminen rekister6i yksittéisia kehyksig, kun anturia
liikutetaan kohderakennetta pitkin, ja asettaa rekisterdidyt kehykset
paéllekkéain yhdistelmakuvan luomiseksi. Nain voidaan visualisoida ja
mitata suuria kohderakenteita, jotka eivét sovi anturin kuvakenttaan.

0 TIP

Kayta koko kuvattavassa segmentissa riittavasti geelia varmistaaksesi
tasaisen liikkeen panoraamakuvantamisen aikana.

Panoraamakuvantamiseen siirtyminen

Panoraamakuvantaminen on kéaytettavissa L18-5-, LH20-6- ja L10-2-
antureille.

Paina kosketusnéytén Panoramic (Panoraama) -painiketta.

Jarjestelma siirtyy panoraamaval miustilaan.

Panoraamakuvien ottaminen

1. Optimoi kuvanlaatu ja kuvanopeus séddtamalla kaytettévissa olevia
kuvausparametreja.
2. Aloitakuvaus napsauttamalla SonicPadia®,

3. Siirrd anturia tasaisesti ja jatkuvasti mielenkiinnon kohteena olevaa
rakennetta pitkin ja varmista, etté skannausliike on mahdollisimman
samansuuntainen skannaustason kanssa.

Jarjestelma tunnistaa automaattisesti anturin liikkeen suunnan, ja
yhdistelmékuvaa luodaan sen mukai sesti.

4. Voit tarvittaessa poistaa panoraamayhdistelmékuvan ei-toivotut osat

litkesuuntaa pitkin.
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5. PainaFreeze (Pysaytd).

Jérjestel ma ndyttda koko yhdistelmékuvan.

0 SKANNAUSSUOSITUKSET

« Varmista, ettd skannattu pinta on tasainen tai vain hieman kaareva,
ja valta kudosalueita, jotka aiheuttavat kohinaa tai joilta puuttuu
rakenteellisia yksityiskohtia

+ Kéytd runsaasti geelid ja kayta riittavda (mutta e liialista)
anturin  painetta varmistaaksess hyvan kosketuksen ihoon
panoraamakuvauksen aikana.

- Kaytda hidasta ja tasaista skannaudliiketta ilman, etta
skannaussuunnassa tapahtuu heiluntaa, kiertymista tai  akillisia
muutoksia, ja pysy samalla skannaustasolla mahdollisimman paljon.

A WARNING

+ Panoraamakuvan rekisterdintivirheet ilmenevét artefakteista, kuten
kuvan aukkokohdista, epasdénndllisista ihon &riviivoista ja
rosoisista reunoista, selvasti nakyvistd "saumoista' perakkaisten
syottokuvakehysten valilla ja epaselvina tai huonosti ragjautuvina
aueina.  Jos tdlaisia artefaktoja ilmenee, on  erittdin
suositeltavaa hylétd nykyinen panoraamayhdistelmékuva ja toistaa
panoraamakuvaus.

99 noTE

« Kaikki panoraamakuvasta johdetut mittaukset on merkitty téhdellg,
mika osoittaa, ettd ne edustavat arvioituja mittaustuloksia ja etta
panoraamakuvan rekisterdintivirheet saattavat vaikuttaa niihin.

« Kun mitattava rakenne mahtuu anturin kuvakenttdén, on suositeltavaa
kayttéa B-tilan vakiokuvakehysta panoraamayhdistel mékuvan sijasta.
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Panoraamakuvien muokkaaminen

NAYTA

Kaytd Z00m (Zoomaus) -toimintoa kuten tavallisessa B-tilassa.
Kayta Pan (Panorointi) -toimintoa kuten tavallisessa B-tilassa.

Kierrd panoraamayhdistelmékuvaa Rotate (Kierrd) -painikkeella tai
SonicPadilla®.

Smoothing (Tasoitus) -nupilla voit pehmentéa akillisia siirtymia
panoraamakuvan sy6ttokehysten valilla

TRIM (RAJAA)

Trim (Rajaa) -toiminnolla voit poistaa kehyksia panoraamakuvauksen
adustatai lopusta, jottane eivét siirry itse panoraamakuvaan.

1. Aloitarajaus painamalla kosketusngytossa 1 11111 (Rajaaq).

SonicPad® on soviteltu Trim Start (Rajauksen alku) -kohtaan.

2. Siirra SonicPadia® panoraamakuvauksen loppua kohti, jotta
tarvittavat kehykset poistuvat kuvauksen alusta.

3. Napsauta SonicPadia®, kun haluat sovittaa rajauksen loppuun.

4. Siirra SonicPadia® panoraamakuvauksen alkuakohti, jottatarvittavat
kehykset poistuvat kuvauksen lopusta.

5. Leikkaa rgjatut kehykset pois kaytosta poistamalla Trim (Rajad)
kaytosta

Jdjella oleva panoraamayhdistelmékuva zoomataan automaattisesti
sopivaks naytolle.

Palauta rgjauksen aloitus- ja lopetuskehykset panoraamakuvauksen
alkuun jaloppuun painamalla Trim Reset (Rajauksen nollaus).
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SKINLINE TICK-MARKS (IHOLINJAN
RASTIMERKIT)

Skinline Tick-Marks (lholinjan rastimerkit) -kohdan avulla voit
nayttéatai piilottaaiholinjan rastimerkit.

Paina Skinline Tick-Marks (lholinjan rastimerkit), kun haluat ottaa
iholinjan rastimerkit kayttoon tai poistaa ne kaytosta.

SMOOTHING (TASOITUS)

Smoothing (Tasoitus) ontilasuodatin, jotakaytetddn panoraamakuvan
tasoi ttami seen homogeeni semman ulkonabn aikaansaamiseksi.

Kierra Smoothing (Tasoitus) -kohdan alla olevaa nuppia:

1. lisdatasoitusta myo6tapaivaan
2. vahenna tasoitusta vastapaivaan.

Panoraamakuvien mittausten
suorittaminen

Avaa panoraamakuvauksessa kaytettavissa olevat mittaukset painamalla
ohjauspanedlin [Vieas. (Mittaus) -painiketta.

A WARNING

« Al& suorita mittauksia panoraamayhdistelmakuville, jotka on kuvattu
merkittavill& tason ulkopuolisilla liikekomponenteilla (esimerkiksi
kumpuilevaa anatomista rakennetta seurattaessa).

« Ala suorita mittauksia rakenteille, jotka néyttavat vahvasti
hypokaikuisilta ta joissa on erittdin pajon  kohinaa
panoraamayhdistel mékuvassa.

« Al& suorita mittauksia erittéin kaarevien kohteiden, kuten késivarren
tai sééren poikittaisosien, panoraamakuville.
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Panoraamayhdistelmékuvan perusmittaukset (etéisyys, ellipsi, kayra
jne.) suoritetaan kuten B-vakiotilassa. Katso kuvaus néistd mittauksista
kohdasta the section called “ Perusmittaukset” [312].

KAYRAT ETAISYYSMITTAUKSET

Voit mitata kéyrén etdisyyden panoraamakuvassa. Kéyra etdisyys -
mittaustydkalu on samanlainen kuin Jaljitys-mittaustyokalu, mutta
kayran etéisyyden jdljitys ei ole suljettu. Kayra etéisyys -mittaustyokalu
antaa etai syysmittaustul oksen.

Kéayran etdisyyden mittaaminen:

1. Otapanoraamakuva.
2. Painaohjauspanedlin Vieas . (Mittaus) -painiketta.

3. Paina kosketusnayton Curved Distance (Kéyra etdisyys) -
painiketta.

Nayttdon tulee ensimmainen mittauskohdistin.
4. Siirrd ensimmainen mittauskohdistin haluamaasi kohtaan.

5. Kiinnita ensimmainen mittauskohdistin napsauttamalla
SonicPadia®.

6. Aloitakayran jdjitys siitamala SonicPadia®,
7. Poistajdljitys tarvittaessa Trace (Jaljitys) -nupilla.
8. Padta mittaus napsauttamalla SonicPadia®.

Jarjestelma nayttéa k&yran etéisyyden mittaustul oksen
mittaustul osal ueella.

Panoraamakuvien tallentaminen

Tallenna nykyinen panoraamayhdistelmakuva mythempéaa tarkastelua,
muokkausta, rgjausta ja mittausta varten painamala Save mage
(Talennakuva).
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Panoraamakuvauksen lopettaminen

Sammuta panoraamakuvaus ja poistu siitd painamalla kosketusndyttn
Panoramic (Panoraama) -painiketta.
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B-tilan skannausvihjeet

0 B-TILAN SKANNAUS

B-tilan skannaus: Kéytd asianmukaista esiasetusta kullekin
skannattavalle elimelle.

Ma&rita syvyys, jotta saat haluamasi kuvausalan.

Aseta tarkennusvyhyke kohdealueen syvyyteen tai hieman sen alle.
Paina Auto saadaksesi homogeenisen kuvan.

Saada kokonai svahvistusta sopivan kirkkauden saamiseksi.

Sa&ada TissueT uner ™-toimintoa parhaan tarkkuuden saavuttamiseksi.

Suurenna tarkennusaluetta suuremman tarkennusalueen ja suuremman
tarkkuuden saavuttamiseksi.

Kéytd harmonista kuvantamista nestetdytteisten  rakenteiden
kuvaamiseen puhtaasti.

Kéyta Optimization (Optimointi) -sé&don Resolution (Tarkkuus) -
asetusta suuremman tarkkuuden saavuttamiseksi.
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ShearWave™-elastografia

ShearWave™-elastografia (SWE) -tila néyttéd kudoksen elastisuutta
koskevat tiedot hel ppol ukuisena vérikoodattuna kuvana.

Elastisuustiedot ovat myods kvantitatiivisia. Kudoksen jaykkyyden
paikallinen arviointi ndytetdén pikselia kohti, ja se voidaan ilmaista
yksikdilla kPatai m/s monillaeri arvoilla

99 noTE

Huomaa, ettd SWE-algoritmit ja -sekvenssit on optimoitu kunkin
kliinisen sovelluksen mukaan.

ShearWave™-elastografian
kayttaminen

Paina ohjauspaneelin S\/\/E=-ndppai ntd missa tahansa muussa tilassa.

Tietoja SWE-paanaytosta
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1. Tutkimus- ja potilastiedot 2. Anturi/EsiasetusMI/TI
4. Elastisuus-kartta
6. Harmaasévy- ja elastisuuspal kit

3. Ultradanikuva
5. Leikepuskuri

Tietoja SWE-kosketusnaytosta

Kun olet SWE-tilassa, kosketusnayttd nayttaa erilaisia kuva-asetuksia,
joiden avulla voit optimoida el asti suuskuvan.

Naita asetuksia ohjataan koskettamalla kosketusndyton saadinta tai
kaantamalla kiertonuppia, joka on suoraan sen alapuolella.
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Kosketusndyttn alareunassa on muita pyorivia saétimid, jotka tulevat
esiin pyyhkéisemdll&a yhdella sormella.

SWE-parametrien kuvaus

Optimization (Optimointi)

Optimization  (Optimointi)  -toiminnolla  voit  optimoida
viskoel astografian resol uution ja penetraation kuvaamasi al ueen mukaan.

Optimization (Optimointi) on kéaytettavissa vain reaaliaikaisessa
kuvantamisessa.

Kierra Optimization (Optimointi) -kohdan alla olevaa nuppia:

+ myOt8péivaan seuraavaan arvoon Siirtymiseksi
* Vvastapaivadn edelliseen arvoon siirtymiseksi.

Vdlittavissa on kolme asetusta:
* Resolution (Resoluutio)
K&yta tétd asetusta, kun kuvaat pienia matalia kohdeal ueita.

Tama asetus auttaa myos poistamaan virheelliset viskoel astografiset
signaalit alueista, joiden epéilléan koostuvan nesteesta.

+ Standard (Vakio)
Tama asetus on tasapai notettu resoluution ja penetraation vélilla.

Kaytatata asetusta kohdekohteen jaykkyyden ja viskositeetin arvioinnin
ol etusl @htokohtana.

* Penetration (Penetraatio)
Kéyta tétd asetusta, kun kuvaat syvempid tai suurempia aueita

(alikaikuisia tai hypokaikuisia), jotka voivat nakya kaikukuvassa
posteriorisena katkoksena.
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Néiden alueiden epéilldan olevan jaykkidjaviskoosisia, jane edel lyttavét
penetraatiotilaa, joka on optimoitu nopeita leikkausaaltoja varten.

Display unit (Nayttoyksikka)

Talla sédtimella voit muuttaa SWE-véripalkin asteikon yksikdsta kPa
yksikkoéon m/s.

Display  Unit (Nayttoyksikkd) on kéytettévissa reaaliaikaisessa
kuvantamisessa ja pysaytyskuvassa.

Muuta sen arvoa painamalla Display Unit (Nayttoyksikko).

Elasticity Range (Elastisuusalue)

Elasticity Range (Elastisuusalue) SWE-tilassa on samanlainen kuin
dynaaminen alue B-tilassa. Se muuttaa suurinta nédytettévaa elastista
arvoa.

Silla pakataan vérillistd kuvaa, jotta kudokset, joissa on erilaisia
jaykkyyksia, nakyvat paremmin.

Se e vakuta todelisiin elastisuusarvoihin, kunhan ne ovat
elastisuusal ueen sisdlla

Elasticity Range (Elastisuusalue) on kaytettévissé reaaliaikaisessa
kuvantamisessatai pysaytetyssa kuvassa.

Kierra Elasticity Range (Elastisuusalue) -kohdan alla olevaa
kiertonuppia:

» myo6tapéivadn el astisuusalueen suurentamiseksi
* Vvastapaivaan el astisuusal ueen pienentamiseksi.

Elasticity Range (Elestisuusalue) nakyy kPa-yksikoing, arvot
riippuvat valitusta sovelluksesta.

Jaykan kudoksen tulee ndkya keltaisena, oranssinatai punaisena.

Suurenna =lasticity Range (Elastisuusalue) -arvoa, jos véariruudussa
nakyy pédasi assa tummaa punaista.
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Velocity Range (Nopeusalue)

Velocity  Range (Nopeusadlue) toimii samala tavalla kuin
Elastisuusalue.

Nayttoon tulee Velocity Range (Nopeusalue), joka korvaa
Elastisuusalueen, kun Display Unit (Nayttoyksikon) asetuksena
onm/s.

Se muuttaa suurinta naytettavaa nopeusarvoa.

Silla pakataan varillistd kuvaa, jotta kudokset, joissa on erilaisia
jéykkyyksia, nakyvét paremmin.

Se el vaikuta todellisiin nopeusarvoihin, kunhan ne ovat nopeusalueella.

Display Format (Nayttémuoto)
Tama sdadin muuttaa B-tilan ja SWE-kuvien esitysmuotoa pdandytossa.

Display Format (Nayttdmuoto) on kaytettévissd reaaliaikaisessa
kuvantamisessa ja pysaytyskuvassa.

Paina Display Format (Nayttémuoto) -painiketta, kunnes valitset
haluamasi muodon. Y |6s/alas-muoto on ol etusasetus.

K&ytettavissi on kolme muotoa:

- ylogaas
* rinnakkain
o yks

Opacity (Lapinakyvyys)

Opacity (Lapindkyvyys) -asetuksen avulla voit muuttaa kudos-/
viskositeettikartan 18pinakyvyyttéa B-tilan kuvassa.

Opacity  (Lapindkyvyys) on  kéytettavissa  reaaliaikaisessa
kuvantamisessa ja pysaytetyssa kuvassa.

Kierrd Opacity (L &pinakyvyys) -kohdassa olevaa nuppia:
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» myo6tapéivadn, kun haluat lisdta véarikuvan nakyvyytta B-tilan kuvassa
* Vvastapaivaan varikuvan ndkyvyyden pienentéamiseksi B-tilan kuvassa.

Opacity (Lapindkyvyys) vaihtelee valilla 0-100 %.

Ol etusasetus on 50 %.

Elasticity Map (Elastisuuskartta)

Elasticity  Map (Elastisuuskartta) méarittds, miten virtausarvot
naytetdan variastelkkoina.

Elasticity Map (Elastisuuskartta) on kaytettavissi reaaliaikaisessa
kuvantamisessa ja pysaytyskuvassa.

Kierra Elasticity Map (Elastisuuskartta) -kohdan alla olevaa
kiertonuppia:

+ myo6tépéivaan seuraavaan karttaan siirtymiseksi
+ Vvastapaivadn edelliseen karttaan siirtymiseksi.

Acoustic Power (Akustinen teho)
Acoustic Power (Akustinen teho) ilmaisee akustisen |ahtdtehon.

Acoustic  Power (Akustinen teho) on kaytettdvissa vain
reaaliaikai sessa kuvantamisessa.

KierraAcoustic Power (Akustinen teho) -kohdan allaolevaanuppia:

« my06t8péivaan kiertaminen liséd akustista tehoa
+ Vvastapaivaan kiertdminen vahentda akustista tehoa

Akustisen tehon arvot vaihtelevat 0 dB:sta-30 dB:iin.

Smoothing (Tasoitus)

Smoothing (Tasoitus) on tilasuodatin, jota kaytetédn elastisuus-/
viskositeettikartan  tasoittamiseen  homogeenisemman  ulkon&dn
aikaansaamiseksi.
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Smoothing  (Tasoitus) on  kaytettdvissa vain  reaaliaikaisessa
kuvantamisessa.

Kierra Smoothing (Tasoitus) -kohdan alla olevaa nuppia:

+ lisda tasoitusta my6tapéivadn
+ véhenna tasoitusta vastapéivaan.

Persistence (Pysyvyys)
Tama kehyksen keskiarvotustekniikka vahentéd kuvan kohinaa.

Persistence (Pysyvyys) on kaytettdvissa vain reaaliaikaisessa
kuvantamisessa.

Kierra Persistence (Pysyvyys) -kohdassa olevaa kiertonuppia:

» myo6tapéivaan kierto lisda pysyvyytta
* Vvastapéivadn kierto vahentaa pysyvyytta

TriVu
TriVu mahdollistaa jaykkyystietojen nayttdmisen samanaikaisesti

SWE-tilassa ja virtaustietojen néyttamisen VARI+-toiminnolla. TriVu
on saatavana lineaarisiin antureihin rinta- ja kil pirauhassovelluksissa.

Aktivoi TriVu-naytto painamalla 111/ u-painiketta.

A CAUTION

Alakayta samoja vérikarttoja SWE- ja CPI-tiloissa.

Q-Box™

Katso the section called “ Q-Box™" [330].
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Q-Box™ Ratio (Q-Box™-suhde)

Katso the section called “ Q-Box™ ratio (Q-Box™-suhde)” [331].

Real Time Quantification
(Reaaliaikainen kvantifiointi)

Real Time Quantification (Reaaliaikaisen kvantifioinnin) avulla
voidaan kvantifioida koko SWE- ja Vi PLUS -ruutujen jaykkyys ja
viskositeetti-/leikkausaaltohajonta (tarvittaessa). Mittaukset suoritetaan
jandytetdan keskiarvoisenajakvartiilien vélisend alueena.

Real Time Quantification (Readiaikaisen kvantifiointi) on
kaytettdvissa vain SWE- ja Vi PLUS -tiloissa (tarvittaessa), vatsan
(vatsan ja maksan esiasetukset) ja yleisissa (fantomin esiasetukset)
sovelluksissa C6-1X-anturilla.

Sen voi ottaa kayttoon valitsemalla valintaruudun "Auto Display of
Real Time Median" (Reaaliaikainen mediaanin automaattinen naytto)
kohdasta: System Configuration, System/Display-vailehti, Exam-
divalilenhti, Scanning Preferences -osa (Jarjestelméan kokoonpano,
Jarjestelméa/naytté-valilehti, Tutkimus-alivdilehti, Skannausasetukset-
0si0). SWE- jaVi PLUS -yksikét voidaan méérittéa seuraavasti:

« kPa (oletusyksikko) tai m/s, SWE
» Pas (oletusyksikko) tai (m/s)/kHz, Vi PLUS
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SWE-skannausvihjeet

0 SWE-SKANNAUS

Muista seuraavat 3 ohjetta:
Skannaa Pehmeasti, Tasaisesti ja Hitaasti

Skannaa Pehmeésti: manuaalista painamista ei tarvita (lukuun ottamatta
interkostaalistamaksaskannausta), vain kevyt kosketusjarunsaasti geelia
ihon jaanturin vélilla

Skannaa Tasaisesti: anturi aheuttaa automaattisesti varahtelya
kudoksissa, joten anturia ei tarvitse ravistaatai painaa.

Skannaa Hitaasti: S8ada skannausnopeus kuvatagjuuden mukaan. Kun
olet kuvannut kohdealueen, vélta liikkeitd ja odota kuvan vakautumista.

Aloita aina Optimoainti-oletusasetuksella Vakio ja hienosddda kuvaa
valitsemalla Resoluutio tai Penetraatio.

Saatimid, joita voidaan kayttaa reaaliaikaisessa tai pysaytetyssa tilassa,
kuten Elastisuusalue, on kaytettédva pysdytyksen jakeen kayton
helpottamiseksi, koska elastografian aikana kaden on oltava erityisen
vakaa.
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Maksatyokalut

Maksatyokalut ovat kolme kvantitatiivista ultradanitytkalua, joita
kaytetddn maksan arvioinnissa.

Viskositeettitasoaallon ultraaani

Vi PLUS -toiminnon avulla voidaan nayttda tietoja kudoksen
leikkausaallon  dispersiosta  (leikkausaallon  etenemisnopeuden
analysointi useilla tagjuuksilla) helposti tulkittavien vérikoodattujen
kuvien muodossa yhdistettyna samanaikaisesti SWE-tilaan.

Tagjuuksien valisen leikkausaallon nopeuden muutoksen lagjuutta
kuvaavat kahdenlaiset véarikoodatut kuvat:

« Dispersiokulmapohjainen kartta
+ Viskositeettikartta

Seka viskositeetti- ettd dispersiokulmatiedot ovat myos kvantitatiivisia.
Viskositeetti ja dispersio ilmaistaan arvoalueella yksikdind Pas tai (m/
s)/kHz .

Vi PLUS -tila on kéytett&vissa vatsan (maksan ja vatsan esiasetukset) ja
yleisessa (fantomin esiasetukset) sovelluksissa C6-1X-anturilla.

Viskositeettitasoaallon ultraaanen
kayttaminen

Paina ohjauspaneelin S\/\/E-painiketta missa tahansa muussa tilassa ja
painasitten \/I P LS kosketusnaytossa.

99 noTE

Vi PLUS -tila voidaan aktivoida automaattisesti S\/\/E-tilan aktivoinnin
yhteydessa valitsemalla valintamerkki "Always display Vi PLUS mode
when SWE mode is engaged” (Néytdaina Vi PLUS -tila, kun SWE-tila
on aktivoituna) kohdasta: System Configuration, System/Display-

SUPERSONIC MACH 30 Kayttoopas 227



vdlilehti, Exam-aivalilehti, Scanning Preferences -osa (Jarjestelman
kokoonpano, Jérjestelm&/Naytto -valilehti, Tutkimus-alivalilehti osiosta
Skannausasetukset).

Tietoja Vi PLUS -paanaytosta

1. Tutkimus- ja potilastiedot 2. Anturi/EsiasetusMI/TI

3. Ultradanikuva 4. Elastisuuskartta

5. Viskositesttikartta/Dispersiokartta 6. Leikepuskuri

7. Harmaasévy- ja elastisuuspalkit 8. Viskositeettipalkki/Dispersiopal kki

Tietoja Vi PLUS -varipalkista

Palkin yldosan |&hella olevat vérit Palkin ylaosan |ahella olevat vérit
ilmaisevat suurta viskositeettia. ilmaisevat korkeita leikkausnopeuden
muutoksia tagj uuksien funktiona.
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Palkin alaosan l&hellé olevat vérit Palkin alareunan 1&hell& olevat varit
osoittavat, etté viskositeetti on pieni. ilmaisevat pienia leikkausnopeuden
muutoksi a tagjuuksien funktiona.

Tietoja Vi PLUS -kosketusnaytosta

Vi PLUS -tilassa kosketusnayttd ndyttda eri kuva-asetuksia, jotka ovat
jO kéytettévissd SWE-tilassa. Niiden avullavoit optimoida elastisuus- ja
viskositeetti-/dispersiokuvia samanaikai sesti.

Néitd asetuksia ohjataan koskettamalla kosketusndyton sdadinta tai
kaantamal 4 kiertonuppia, joka on suoraan sen alapuolella.

Kosketusndyttn alareunassa on muita pyorivia saétimid, jotka tulevat
esiin pyyhkaisemall&a yhdella sormella

Vi PLUS -parametrien kuvaus

OPTIMIZATION (OPTIMQOINTN

Optimization (Optimointi) -parametrilla voit optimoida resoluution
ja penetraation kuvaamasi alueen mukaan seka SWE- etta Vi PLUS -
tiloissa.

Optimization (Optimointi) on kéaytettavissa vain reaaliaikaisessa
Kuvantamisessa.

Kierra Optimization (Optimointi) -kohdan alla olevaa nuppia:
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+ my0t8péivaan seuraavaan arvoon sSiirtymiseksi
* Vvastapaivaan edelliseen arvoon siirtymiseksi.

Lisdtietoja tasta parametrista on kohdassa the section called “SWE-
parametrien kuvaus’ [220].

DISPLAY UNIT (NAYTTOYKSIKKO])

Talla saéétimella voit muuttaa Vi PLUS -véripalkin asteikon yksikosta
Pa.s yksikkdon (m/s)/kHz.

Display  Unit (Nayttoyksikkd) on kéytettévissa reaaliaikaisessa
kuvantamisessa ja pysaytyskuvassa.

Muuta sen arvoa ja vastaavaa karttaa koskettamalla Display Unit
(Nayttoyksikko).

VISCOSITY/DISPERSION RANGE (VISKOSITEETTI-/
DISPERSIOALUE)

Viscosity/Dispersion Range (Viskositeetti-/dispersioalue) Vi
PLUS -tilassa on samanlainen kuin dynaaminen alue B-tilassa.

Se muuttaa ndytettévad maksimiviskositeetti-/ dispersioarvoa.

Silla pakataan vérillistéd kuvaa, jotta kudosten visualisointi paranee.
Kudosten viskositeetit/muutokset leikkausaallon nopeudessa ja
tagjuuden muutokset vaihtelevat.

Seei vaikutaviskositeetin/dispersion todellisiin arvoihin, kunhan ne ovat
viskositeetti-/dispersioalueella.

Viscosity/Dispersion Range (Viskositeetti-/dispersioalue) on
kaytettavissa reaaliaikai sessa kuvantamisessa tai pysaytetyssa kuvassa.

KierraViscosity/Dispersion Range (Viskositeetti-/dispersioal ue)
-kohdan alla olevaa nuppia:

» myo6tapéivadn viskositeetti-/dispersioal ueen lisdémiseksi
* Vvastapéivaan viskositeetti-/dispersioal ueen pienentémiseksi.
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Viskositeetti/dispersioal ue ndkyy muodossa Pa.stai (m/s)/kHz.

DISPLAY FORMAT (NAYTTOMUQTO)

Tama sdadin muuttaa SWE- ja Vi PLUS -kuvien esitysmuotoa
paénaytossa

Display Format (Nayttdmuoto) on kaytettévissd reaaliaikaisessa
kuvantamisessa ja pysaytyskuvassa.

Paina Display Format (Nayttomuoto) -painiketta, kunnes valitset
haluamasi muodon. Y |6s/alas-muoto on ol etusasetus.

K aytettavissa on nelja muotoa:

» ylogdas

« rinnakkain

* yksittdinen SWE

+ yksittdinen Vi PLUS

HIDE VI PLUS (PIILOTA VI PLUS)

Taman sadtimen avulla voit piilottaa Vi PLUS -kartan seka
reaaliaikaisissa etta pysdytetyissa kuvissa.

Piilota kartta painamalla kosketusnayton Hide Vi PLUS (Piilota Vi
PLUS) -painiketta, ja ndyta kartta painamalla Hice Vi PLUS (Piilota
Vi PLUS) -painiketta uudelleen.

Huomaa, etta Lapinakyvyys-, Akustinen teho-, Tasoitus- ja Pysyvyys
parametreja kdytetdan seka SWE- ettd Vi PLUS -signaal eissa.

Q-BOX™
Katso the section called “ Q-Box™” [330].
Huomaa, ettd Q-Box on kahdennettu sekda SWE-kuvissa ettd Vi PLUS

-kuvissa, mik& mahdollistaa jaykkyyden ja viskositeetin kvantifioinnin
samassa paikassa ja samanaikai sesti.
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Q-BOX™ RATIO (Q-BOX™-SUHDE)
Katso the section called “ Q-Box™ ratio (Q-Box™-suhde)” [331].

Huomaa, ettéd Q-Box on kahdennettu sekd SWE-kuvissa etta Vi PLUS
-kuvissa, mik& mahdollistaa jéykkyyden ja viskositeetin kvantifioinnin
samassa paikassa ja samanai kai sesti.

Vi PLUS -skannausvihjeet

0 VI PLUS -SKANNAUS

Katso  ohjeet  kohdasta the  section  called  “SWE-
skannausvihjeet” [226], sillaVi PLUS -skannauksen ohjeet ovat samat
kuin SWE-tilassa.

Sadtimid, joita voidaan kayttsa reaaliaikaisessa tai pysdytetyssa tilassa,
kuten ndyttdmuodon sé&dintd, on kaytettava pysdytyksen jalkeen kayton
helpottamiseksi, koska viskoelastografian akana k&den on oltava
erityisen vakaa.
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\__Iaimennus-PLUS- ja
Aanennopeus PLUS -tilat

Vaimennustason aallon ultraaani

Vamennustason aallon ultraddni (Att PLUS) -tila nayttda tagjuuden
funktiona tiedot kudoksen ultraddnikeilan vaimentumisesta kohdeal ueen
[api mittaamalla ultraddniaaltojen amplitudin vahenemistd niiden
levitess.

Ultradanikeilan vaimentumistiedot ovat kvantitatiivisa. Kudoksen
vaimennuksen paikallinen mittaus (asetettu 4,5-8,5 cm syvyyteen)
ilmaistaan muodossa dB/cm/MHz arvoaueella (0,2 dB/cm/MHz — 1,6
dB/cm/MHz).

Att PLUS -tila on kaytettdvissa vatsan (maksan javatsan esiasetukset) ja
yleisessa (fantomin esiasetukset) sovelluksissa C6-1X-anturilla.

Aanen nopeuden tasoaallon ultradani

Aé&nennopeuden tasoaallon ultradéni (SSp PLUS) -tila nayttaa tiedot
kudoksen |&pi etenevan @nen nopeudesta kohdeal ueen kautta.

Aanen nopeuden tieto on kvantitatiivinen. Adnen nopeuden paikallinen
mittaus (asetettu 6 cm:n  syvyyteen) ilmaistaan m/s-muodossa
arvoalueella (1450 m/s— 1 600 m/s).

SSp PLUS -tila on kéytettavissa vatsan (maksan ja vatsan esiasetukset)
jayleisessa (fantomin esiasetukset) sovelluksissa C6-1X-anturilla.

Att PLUS:n ja SSp PLUS:n
kayttaminen
ATT PLUS ja SSp PLUS ovat Kkéytettivissi vain B-tilassa

readliaikaisessa kuvassa. Molemmat tilat yhdistetéén yhdeks
kuvaukseksi.
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Skannaus B-tilassa

Optimoi kuvanlaatu

Paina At PLUS & SSp PLUS ROI kosketusnaytssa.

K ohdealue naytetéén ja asetetaan kiinteddn syvyyteen (4,5-8,5 cm).
Paina ALl PLUS & SSp PLUS Acquisition (Att PLUS & SSp
PLUS -kuvaus) kosketusnéytossa.

6. Kohdeadlueen vaimennus- ja aaninopeusmittaukset nakyvét
padnaytossa.

a b wbdhpE

Tietoja Att PLUS- ja SSp PLUS -
paanaytosta

1. Anturi/EsiasetusMI/TI 2. Ultradanikuva
3. Vaimennus- ja &&nennopeusruutu 4. Vaimennusmittaus, yksikké dB/cm/
MHz

5. Adnen nopeuden mittaus (m/s)

Tietoja Att PLUS- ja SSp PLUS -
kosketusnaytosta
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1. Nayta kohdeal ue, jossa mittaukset suoritetaan, painamalla ALt PLUS
& SSp PLUS ROIL.

2. Kaynnistd mittaukset painamala Al PLUS & SSp PLUS
Acquisition (Att PLUS & SSp PLUS -kuvaus).

99 noTE

» Jotta tilat toimisivat optimaalisesti, kuvan syvyyden on oltava
vahintéan 8,5 cm.

+ Jos vaimennusarvoa ei pideta luotettavana, jarjestelma nayttaa arvon
seuraavassa muodossa: « Att PLUS --- dB/cm/MHz ».

+ Jos danen nopeuden arvoa ei pidetd luotettavana, jarjestelma nayttéa
arvon seuraavassa muodossa: « SSp PLUS --- m/s ».

» Kudosten vaimennus- ja &aanennopeusmittaukset voidaan laskea
vaarin, jos kohde sisdltéa rakenteen (leesiot, suuret verisuonet...).

« Naytettyja Att PLUS ja SSp PLUS -tuloksia tulee kéyttd&a
vain diagnoosin viitetietoina. Lopullisen diagnoosin tulee perustua
kattaviin tietoihin eli myds muihin tutkimustuloksiin.

« Kun haluat suorittaa Att PLUS- ja SSp PLUS -skannauksen, noudata
diagnostisilla ultradénijarjestelmilla kuvaamiseen tarvittavia yleisia
varotoimia ja muita menettel ytapoja.

« Kun Att PLUS ja SSp PLUS suoritetaan maksaparenkyymissg,

noudata kohdassa the section called “Att PLUS- ja SSp PLUS -
skannausvihjeet” [237] kuvattuja kuvausvihjeita.
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Att PLUS- ja SSp PLUS -tietojen
raportointi

Saadut vaimennus- ja &dnennopeusmittaukset voidaan nayttéa
tydlomakkeessa kayttamalla merkittyja mittauksia. Lisdtietoja on
kohdassa the section called “Merkityt mittaukset” [335].

1

236

Kun kohdealueen vaimennus- ja &inennopeusmittaukset ovat
nakyvissd, paina kosketusnayton [Vaarita viimeinen -painiketta.
Valitse sopiva merkitsin luettelosta SonicPadilla®,

Toinen mittausikkuna, jossa on tilastolliset arvot (keskiarvo,
keskiarvo, SD jalQR), ndkyy kunkin parametrin paandyttssa.

Tilastolliset arvot péivitetddn jokai sen suoritetun uuden, merkityn Att
PLUS- ja SSp PLUS -mittauksen osalta.

Paina Report (Raportti).

Naéet raportin kaytettévissa ol evat tiedot napsauttamalla\/Vorksheet
(Tyolomake) -vélilehtea.

Lisdtietoja raportin luomisesta, tulostamisesta ja viennista on
kohdassa Chapter 7, Raportit [353].

SUPERSONIC MACH 30 Kayttoopas



Att PLUS- ja SSp PLUS -
skannausvihjeet

Jos toimintoa kaytetddn maksan arvioinnissa, suositellaan seuraavia
ohjeita:

0 TIP

1

w

Potilas makaa selallédn oikean kasivarren ollessa maksimaalisessa
abduktiossa

Valitse C6-1X-anturi vatsan/maksan tai vatsan esiasetuksilla.

Levita potilaan iholle runsaasti geelia

Paikanna 7. tai 9. oikeanpuolinen kylkiluiden vdinen tila ja aseta
anturi kylkiluiden valiin tilan suuntaisesti.

Etsi optimaalinen akustinen ikkuna:

 Varmista, etta anturin pituussuunta on samansuuntainen
kylkiluiden kanssa ja ettd sen akseli on kohtisuorassa
maksakapselin kanssa.

« Paina anturia voimakkaasti, jotta anturin reunojen kosketuksen
menetyksesté johtuva akustinen varjostus poistuu.

Paina /10 FLUS (o S5 PLUS RO kosketusnéytossa.

Varmista, ettd kohdealueella e ole suuria verisuonia, nystermia tai

muuta rakennetta kuin maksaparenkyymi.

Pyyda potilasta lopettamaan hengitys kuvan vakauttamiseksi.

PainaAtt PLUS & SSp PLUS Acquisition (Att PLUS & SSp

PLUS) -kuvaus -painiketta pian sen jalkeen, kun se on tullut nakyviin

kosketusnayttoon.

10.Kerda 3 kelvollista maksan vaimennusmittausta ja danen nopeuden

mittausta toistamalla kuvaukset 3 kertaa.
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Varitilassa kuvantaminen

Véarikuvaustilat kayttavéat Doppler-periaatteita luodakseen vérikuvan
keskimaarai sestd virtausnopeudesta tai virtaustehosta.

SUPERSONIC MACH 30 -ultraéénijarjestelmassa on kaytettavissa
kolme véritilaa: Véarivirtauskuvantaminen (CFl), V aritehokuvantaminen
(CPI) ja Suunnattu véaritehokuvantaminen (dCPI).

Eri varitilat

Véarikuvaustilat kayttavat Doppler-periaatteita luodakseen vérikuvan
keskimaarai sestd virtausnopeudesta tai virtaustehosta.

SUPERSONIC MACH 30 -ultraéanijarjestelmassa on kaytettavissa
kolme véritilaa: Véarivirtauskuvantaminen (CFl), Varitehokuvantaminen
(CPI) ja Suunnattu véaritehokuvantaminen (dCPI).

Varivirtauskuvantaminen (CFI)

Vérivirtauskuvantaminen on Doppler-tila, jossa lisdtéén varikoodattuja
kvantitatiivisia tietoja nesteen liikkeen suhteellisesta nopeudesta ja
suunnasta B-tilan kuvassa.

Varitehokuvantaminen (CPI)

Véritehokuvantaminen on vérivirtauksen kartoitustekniikka, jolla
kartoitetaan virtauksesta tulevan Doppler-signaalin voimakkuus
signaalin  tagjuussiirtyman sijaan. Taman menetelmén avulla
ultradanijarjestelma nayttéd virtauksen suuruuden liikkeessa olevien
heijastimien mééran perusteella niiden nopeudesta riippumatta. CPI ei
kartoita virtausnopeutta.
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Suunnattu varitehokuvantaminen
(dCPI)

Suunnattu véritehokuvantaminen (dCPl) on uusi virtauskuvaustila,
joka tdydentdd kahta olemassa olevaa virtauskuvaustilaa, jotka ovat
Vérivirtauskuvantaminen (CFl), Véritehokuvantaminen (CPI). dCPI
nayttdd kunkin vérilaatikon sisdlla olevan pikselin keskiméaaradisen
Doppler-tagjuuden, mukaan lukien virtaussuunnan suhteessa anturiin.

dCPl:ssa kaytetyt vérikartat on erotettu osiin, joissa on tavallisesti
punaista ja sinista varisavya. Vastaavasti positiiviset Doppler-tagjuudet
(virtausanturiakohti) naytetédan dCPI-vérikartan yldosassajanegatiiviset
Doppler-tagjuudet (virtaus poispéin anturista) naytetddn dCPI-véarikartan
daosassa. dCPI on hyddyllinen virtaussuunnan (virtausnopeuden)
osoittamiseen kohdeverisuonissa sekd suurten virtausnopeuksien
(valetoisto) alueiden, virtaussuunnan kaantymisen ja muiden vastaavien
tekijoiden tunnistamiseen.

Varitilojen kayttaminen

Paina ohjauspaneglin COL (VARI) -ndppéinta missi tahansa muussa
tilassa.

Tietoja varitilojen paanaytosta
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1. Tarkennusvyohyke 2. Harmaasavy
3. Véripakki 4. Vérilaatikko

Tietoja varitilojen
kosketusnaytosta

Kun kéytdt jotakin varitilaa, kosketusndyttd nayttéd erilaisia kuva-
asetuksia, joiden avulla voit optimoida varikuvan.
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Kosketusndyttn alareunassa on muita pyorivia saétimid, jotka tulevat
esiin pyyhk&isemalla yhdella sormella.

Varikuvausparametrien kuvaus

Color Gain (Varivahvistus)

Kierra COL (VARI) -painiketta, kun haluat muuttaa vahvistusta seka
reaaliaikai sessa kuvantami sessa etté pysdytetyssa tilassa:

+ lisdavahvistusta myotépaivaan kiertamalla
« vahenna vahvistusta vastapaivaan kiertamalla.

Color Mode (Varitila)

Color Mode (Vvaritila) -painikkeella voit vaihtaa CFI:n, dCPI:n ja
CPI:nvdilla

Color Mode (Véaritila) on kaytettavissa vain reaaliaikaisessa
kuvantamisessa.

Valitse haluamas tila koskettamalla Color Mode (Varitila) -
painiketta.

Dual (Kaksi)

Katso the section called “ Dual (Kaksi)” [195].

Optimization (Optimointi)

Optimization (Optimointi) -toiminnon avulla voit muuttaa
keskitagjuutta suuremman resoluution tai penetraation saavuttamiseksi.
Optimization (Optimointi) on kéaytettavissa vain reaaliaikaisessa
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kuvantamisessa. Muutaarvoakaantamala Optimization (Optimointi)
-kohdassa olevaa nuppia:

* Resolution (Resoluutio)
» General (Yleistd)
* Penetration (Penetraatio)

Boost (Tehostus)

Boost (Tehostus) -toiminnon avulla voit sédtéa kuvatagjuutta ja viivan
tiheyttd, jottatila- tai aikaresoluutio paranee.

Valittavissa on kolme vaihtoehtoa:

+ High Definition (Teravapiirto)
¢ Medium (Keskitaso)
+ High Frame Rate (Korkea kuvatagjuus)

Muutaarvoakadntamalla = o 0 st (Tehostus) -kohdan allaolevaanuppia.

Invert (Kaanna)

Invert (Ké&nnd -toiminnolla voit tarkastella veren virtausta
ka&antei sestd nakokulmasta, esimerkiksi punainen poispéin (negatiiviset
nopeudet) ja sininen kohti anturia (positiiviset nopeudet).

Invert (Kaannd) on kaytettévissi reaaliaikaisessa kuvantamisessa ja
pysaytetyssa kuvassa.

Invert (Kannd) on kaytettavissa vain CFl-tilassa.

Ota toiminto kayttéon ja poista se kaytostéa valitsemalla nvert
(Kaanna).

Scale (Skaala)

Scale (Skaala) -toiminnolla voit saétaa suurinta ndytettavaa nopeutta.
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Scale (Skaala) on kaytettavissa vain reaaliaikai sessa kuvantamisessa.
Kierra Scale (Skaala) -kohdan alla olevaa nuppia:

« lisda skaalaa myo6tapéivaan kiertamalla
+ véhenna skaal aa vastapéivaan kiertamalla.

Hide Color (Piilota vari)

Hide Color (Piilota vari) piilottaa B-tilan kuvan paglla olevat
véritiedot.

Hide Color (Piilota véri) on kéaytettavissa readliaikaisessa
kuvantamisessa ja pysaytyskuvassa.

Voit ottaa toiminnon kayttdon ja poistaa sen kaytosta valitsemalla Hid e
Color (Piilotavari).

Wall Filter (Seinamasuodatin)
Tama parametri suodattaa hitaan nopeuden signaalit pois.

Se auttaa vdhentdmaan potilaan tai anturin liikkeesta johtuvia
liikeartefaktoja.

Wall Filter (Seinamésuodatin) on kaytettévissa vain readliaikaisessa
kuvantamisessa.

Kosketa \Wall Filter (Seindmasuodatin) -painiketta, kunnes valitset
haluamasi arvon.

Velocity Optimization (Nopeuden
optimointi)
Velocity  Opt. (Nopeuden optimointi) mahdollistaa useiden

parametrien nopean optimoinnin  yhdelld s&étimella  halutun
virtausoptimoinnin saavuttamiseksi.
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Velocity Opt. (Nopeuden optimointi) muuttaa seuraavia parametreja:
+ skaala

* seindmasuodatin

« resoluutio/kuvatagjuus

* Pysyvyys

Velocity  Opt. (Nopeuden optimointi) on kaytettévissa vain
reaaliaikai sessa kuvantami sessa.

Kosketa \Velocity Opt. (Nopeuden optimointi) -painiketta, kunnes
valitset haluamasi arvon.

Side by Side (Rinnakkain)

Side by Side (Rinnakkain) -toiminnolla voit jakaa ndytdn kahteen
reaaliaikai seen osaan:

 vasemmalla puolellanékyy vain B-tila, viitteeksi
+ oikeallapuolellangkyy B-tilajavérikuva.

Baseline (Perustaso)

Baseline (Perustaso) on vérikartan vaakasuora graafinen viiva, joka
edustaa nollanopeuden tasoa.

Perustason sijainti auttaa madrittamadan suurimmat positiiviset ja
negatiiviset nopeudet.

Muuttamalla perustason sijaintia voit liséta suurinta positiivista nopeutta
ja pienentda suurinta negatiivista nopeutta tai painvastoin.

Baseline (Perustaso) on kaytettavissi reaaliaikai sessa kuvantamisessa
japysaytetyssa kuvassa.

Kierra Baseline (Perustaso) -kohdan alla olevaa nuppia:

* my6tapaivaadn, jos haluat |isdtd suurinta positiivista nopeutta

244 SUPERSONIC MACH 30 Kayttoopas




+ Vvastapaivaan, jos haluat lisaté suurinta negatiivista nopeutta.

Huomautus: Baseline (Perustaso) -séadin on kaytettavissa vain CFI-
tilassa. CPl-tilassa se korvataan Dynamic Range (Dynaaminen alue)
-séétimella

Dynamic Range (Dynaaminen alue) mahdollistaa sen aueen
muuttamisen, jolla pal autuvien ultraganisignaalien amplitudit ndytetéan.
Setoimii samallatavallakuin Baseline (Perustaso).

Quick Steer (Pikaohjaus)

Quick Steer (Pikaohjaus) -toiminnolla voit ohjata nopeasti
ultradanikeil aa.

Muuta sen arvoa painamalla Quick Steer (Pikaohjaus).

Kayta Steering (Ohjaus) -nuppia hienosadtédksesi asetuksia.

Steering (Ohjaus)

Véri-dopplertilojen herkkyyden ja tarkkuuden maksimoimiseksi on
yleensd suositeltavaa suorittaa kliinisia Doppler-tutkimuksia, joissa
Doppler-kulma ultraéénikeilan javerisuonen suunnan valilla on enintdan
60 astetta.

Steering  (Ohjaus) on  kaytettavissd  vain  readliaikaisessa
kuvantamisessa.

Ohjaavérilaatikkoakiertamalla Steering (Ohjaus) -kohdan allaolevaa
nuppia.

Acoustic Power (Akustinen teho)
Acoustic Power (Akustinen teho) ilmaisee akustisen |ahtétehon.

Acoustic  Power (Akustinen teho) on kaytettévissa vain
reaaliaikai sessa kuvantamisessa.
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KierraAcoustic Power (Akustinen teho) -kohdan allaolevaanuppia:

+ my0tapéivaan kiertaminen lisdd akustista tehoa
* Vvastapaivaan kiertdminen vahentda akustista tehoa

Acoustic Power (Akustinen teho) -arvot vaihtelevat 0 dB:sta
(enimmaisteho) -20 dB:iin (vahimmaéisteho).

Smoothing (Tasoitus)

Smoothing (Tasoitus) on tilasuodatin, jota kaytetédn vérikuvan
tasoi ttami seen homogeeni semman ulkon&bn aikaansaamiseksi.

Smoothing  (Tasoitus) on  kéytettéavissa vain  reaaliaikaisessa
kuvantamisessa.

Kierra Smoothing (Tasoitus) -kohdan alla olevaa nuppia:

« |liséA tasoitusta myo6tapéivaan
« véahenna tasoitusta vastapaivaan.

Persistence (Pysyvyys)
Tama kehyksen keskiarvotustekniikka vahent&dd kuvan kohinaa.

Persistence  (Pysyvyys) on kéytettdvissa readliaikaisessa
kuvantamisessa ja pysaytetyssa kuvassa (leikkeiden tarkastel ua varten).

Kierra Persistence (Pysyvyys) -kohdassa olevaa kiertonuppia:

+ my0tapéivaan kierto lisaé pysyvyytta
* Vvastapaivaan kierto vahentaa pysyvyytta.

Color Priority (Variprioriteetti)

Color Priority (Véariprioriteetti) -asetuksella voit valita tason, jonka
ulkopuolella véritiedot eivat ndy harmaakartan paalla.
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Color Priority (Véariprioriteetti) on kéaytettavissi reaaliaikaisessa
kuvantamisessa ja pysaytyskuvassa.

Kierra Color Priority (Véariprioriteetti) -kohdan alla olevaa nuppia:

+ lisdavériprioriteettia myotapéivaan kiertdamalla
« véhennavériprioriteettia vastapaivaan kiertamalla.

Aluejaoletusarvo riippuvat sovelluksesta.

Color Map (Varikartta)

Color Map (Véarikartta) maarittéd, miten virtausarvot naytetéan
vériasteikkoina.

Color  Map (Vérikartta) on kéytettévissa reaaliaikaisessa
kuvantamisessa ja pysaytyskuvassa.

Kierra Color Map (Vérikartta) -kohdan alla olevaa nuppia:

* seuraavaan karttaan siirtyminen myo6tapéivaan kiertamalla
+ edelliseen karttaan siirtyminen vastapéivaan kiertamalla

Blending (Sekoittaminen)

Talla painikkeella sdadelldan B-tilan kuvaan lisdtyn vérikuvan
[apindkyvyytta.

Kun Blending (Sekoittaminen) on kaytosss, véarikuva on tasaisesti
harmaasavykuvan paalla

Kun Blending (Sekoittaminen) on pois padlta, siirtyminen B-tilan ja
véarin valilla on terdvampaa.

Blending  (Sekoittaminen) on kaytettdvissa readiaikaisessa
kuvantamisessa ja pysaytetyssa kuvassa.

Ota sekoitus kayttéon tai poista se kaytostd painamalla 2lending
(Sekoittaminen).
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Flash Suppression (Salamakuvion esto)

Flash Suppression (Salamakuvion esto) kayttaa
mukautuvaa seindman suodatusmallia kudosliikkeestd  johtuvien
salamakuvioartefaktojen poistamiseen.

Kun Flash Suppression (Saamakuvion esto) on  kaytossa,
kuvataaj uus pienenee.

Flash Suppression (Saamakuvion esto) on kaytettdvissa vain
reaaliaikaisessa kuvantamisessa.

Ota toiminto kéayttoon tai poista se kaytosta painamala Flash
Suppression (Salamakuvion esto).

UltraFast™ Doppler Acquisition
(UltraFast™-dopplerkuvaus)

UltraFast™ Doppler Acquisition (UltraFast™-dopplerkuvaus)
ka&ynnistéa CFl-, CPI- tai dCPI-kuvauksen suurella kuvataajuudella.

UltraFast™ Doppler Acquisition (UltraFast™-dopplerkuvaus)
on saatavana L 10-2- ja C6-1X-anturien kanssa.

Kun olet valinnut kuvaustason, aloita kuvaus painamalla UltraFast™
Doppler Acguisition (UltraFast™-dopplerkuvaus).

Alasirraanturia niin kauan kuin ndytossa nakyy viesti "kuvaa...".

Kun kuvaus on valmis, voit k8ytta& seuraavia séétimi&

DISPLAY FORMAT (NAYTTOMUQTO)

Display  Format (Néyttdmuoto) -toiminnolla voit muuttaa
tarkastel utilaa seuraavasti:

 Full screen (Koko naytto) nayttda vain kuvan

* Quad (N€lj ) jakaanayton neljdan osaan: Clip, Mean Velocities, Peak
SystolicframejaMax Velocities (Leike, Keskim. nopeudet, Systolisen
huipun kehys ja Enimméi snopeudet)
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* Sectrogram (Spektrogrammi) nayttdd kuvan ylhadla ja sen
aapuolellaolevat spektrogrammit.

‘ h‘”‘ﬂa. IM |‘_
:““'“Mqluw... m.'”ﬂpuﬂl | “-’_"‘l..' '

F.Y [y

/-'-.' W i 'Vi"vl" v i
J " W \,/

Paina Display Format (Nayttémuoto) -painiketta, kunnes valitset
haluamasi muodon.

Display  Formal  (Néyttdomuoto) -kohdan vieressa olevalla
painikkeellavoit ohjata kuvaa:

Clip (Leike) -toiminnolla voit vierittda UltraFast™ Doppler -leiketta.

» PS néyttdd kuvan UltraFast™ Doppler -leikkeestd, joka sisdltéa
systolisen piikin kehyksen.

+ Maksimi ndyttdd lasketun kuvan, joka vastaa kunkin kuvapisteen
enimmaéisnopeutta UltraFast™ Doppler -leikkeessa.

» Keskiarvo ndyttda lasketun kuvan, joka vastaa UltraFast™ Doppler
-leikkeen kunkin pikselin  keskinopeutta Muuta tarkastelutilaa
painamalla haluamaasi painikkeen osaa.

DISPLAY PEAK SYSTOLIC FRAME (NAYTA
SYSTOLISEN HUIPUN KEHYS)

Tama séadin paikantaa ja nayttaa automaattisesti huippuarvon kehyksen
UltraFast™ Doppler CFl -leikepuskurissa.
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VARIKARTTA

Katso the section called “ Color Map (Varikartta)” [247].

SEKOITTAMINEN

Katso the section called “ Blending (Sekoittaminen)” [247].

PIILOTA VARI

Katso the section called “Hide Color (Piilota vari)” [243].

PYSYVYYS
Katso the section called “ Per sistence (Pysyvyys)” [246].

VARIPRIORITEETTI

Katso the section called “ Color Priority (Variprioriteetti)” [246].

ADD SPECTROGRAM (LISAA SPEKTROGRAMMI)

UltraFast™ Doppler -tilassa voit lisdté enintddn kolme naytetilavuutta
tarkasteltuun kuvaan samanaikai sten spektrogrammien laskemiseksi.

1. Lisda spektrogrammi painamadla Add Spectrogram (Liséa
spektrogrammi).

2. Muuta naytetilavuuden kokoa SonicPadilla®,

3. Kayta SonicPadia® naytetilavuuden paikantamiseen kuvassa ja
spektrogrammin péivittamiseen.

Aktiivinen spektrogrammi ndkyy oranssin suorakulmion ympéar6imanéa.

Muuta aktiivista spektrogrammia napsauttamalla SonicPadia®.

Voit liséta mittauksia aktiiviseen spektrogrammiin. Katso the section
called “Mittausten suorittaminen” [311].
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Kun spektrogrammi on lisdtty, voit kayttéd eri PW-parametrgja ja -
tyokaluja.

DELETE SPECTROGRAM (POISTA
SPEKTROGRAMMI)

Tama sdadin poistaa aktiivisen spektrogrammin ja vastaavan
naytetilavuuden kuvasta.

SEINAMASUODATIN

Katso the section called “Wall Filter (Seinaméasuodatin)” [243].

PYYHKAISYNOPEUS
Katso the section called “ Sweep Speed (Pyyhkaisynopeus)” [261].

DYNAAMINEN ALUE

Katso the section called “Dynamic Range (Dynaaminen
alue)” [258].

SKAALA
Katso the section called “ Scale (Skaala)” [260].

TASQOITUS

Katso the section called “ Smoothing (Tasoitus)” [246]

KARKEA KULMA

Katso the section called “PW Coarse Angle (PW:n karkea
kulma)” [257].
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KULMAN HIENOKORJAUS

Katso the section called “Fine Angle Correct (Kulman
hienokorjaus)” [258].

PW-KARTTA

Katso the section called “ PW Map (PW-kartta)” [259].

KAANNA

Katso the section called “ Invert (Kaanna)” [259].

PW-VAHVISTUS

Kierra P\W-painiketta, kun haluat muuttaa vahvistusta seka
reaaliaikai sessa kuvantamisessa etta pysaytetyssa tilassa:

« lisdd vahvistusta myotépéivadn kiertdmalla
+ véhenna vahvistusta vastapaivaan kiertamalla.

DELETE SPECTROGRAM (POISTA
SPEKTROGRAMMI)

Tama sdadin poistaa aktiivisen spektrogrammin ja vastaavan
naytetilavuuden kuvasta.

Angio PL.U.S.

Angio PL.U.S. on véritilan optimointitoiminto, joka parantaa hitaiden
virtausten visuaisointia. Sit voidaan kayttéa rinta-, MSK-, vatsa- ja
kilpirauhassovelluksissa L 10-2-, L 18-5-, C6-1X-antureilla

Huomaa, ettéd Angio PL.U.S. on véridopplertekniikkaja siksi se sisdltéa
vain laadullisia karttoja Doppl er-nopeudesta.
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Paina Probe (Anturi).

Valitse sopiva sovellus ja esiasetus.
Optimoi B-tilan kuva

Paina Véri.

Paina Angio PL.U.S. RT kosketusnaytossa.
Angio PL.U.S. on reaaliaikaisessa tilassa.
Valitse kohdetaso.

Paina Angio PL.U.S.  Terdvépiirtokuvaus
parantamiseksi.

Prospektiivinen leike on kuvauksessa.

10.Jarjestelma pysahtyy.
11 Tarkistaleike.

suorituskyvyn
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Variskannausvihjeet

0 VARISKANNAUS

Skannaa  saadaksesi parhaan kulman virtausherkkyyden
maksimoimiseksi.

Muutatarvittaessa véril aatikon kokoa SonicPadilla®. Suurempi laatikko
pienentad gjallista resoluutiota (kuvatag uutta).

Lisda varivahvistusta, kunnes ndet kohinaa, ja véhenna vahvistusta
sitten vain kohinan poistamiseksi. N&in varmistat parhaan mahdollisen
vérivirtausherkkyyden.

Jos skannaat pienempid verisuonia (eli rinnan, Kkilpirauhasen),
keskiohjaus on tavallisesti paras vaihtoehto. Isommissa verisuonissa
(esimerkiksi kaulavaltimo, aksillaarivaltimo) ohjataan vérilaatikkoa
parhaan (pienimman) virtauskulman ssavuttamiseksi. Herkkyys
muuttuu, kun valitset sopivan ohjauskulman.

Valitse sopiva nopeusoptimointitaso tutkittavan verisuonen tyypin
mukaan.

Pienta asetusta kaytetdan tavallisesti pienemmissa verisuonissa, joiden
nopeus ja laskimovirtaukset ovat pienemmeét.

Suurta asetusta kaytetéan suurille suonille, joissa nopeus on suurempi, ja
valtimoille.

Voit liséta virtausherkkyytta laskemalla skaalaa tai seindmasuodatinta.
Voit poistaa valetoiston (vain CFl) suurentamalla skaalaa.

Alasiirraanturia kuvatessasi UltraFast™ Doppler CFI -leiketta.
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Pulssiaalto-Doppler-tila

Pulssiaalto-Doppler (PW) on Doppler-tila, joka mittaa veren
virtausnopeutta pienella dueella, jota kutsutaan  Doppler-
naytetilavuudeksi.

Néamatiedot esitetédan ajan myota pyyhkéi sevana nopeuden (tai Doppler-
tagjuuden) ndyttona. Téatandyttda kutsutaan usein spektridopplerkdyraks
tai Doppler-kéyrdksi. Tietoja voidaan kuunnella myds stereodanena.

Doppler-nopeusndyton liséks ndytetdén kuva (vain harmaasavy tai

harmaasdvy ja véri), joka ohjaa sinua Doppler-néytetilavuuden oikeaan
asetteluun.

PW:n kayttaminen

Paina ohjauspaneelin P\/\/-ndppéinté missi tahansa muussa til assa.

Tietoja PW-paanaytosta
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1. Harmaasdvykuva 2. Spektrinayttd
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3. Doppler-viiva 4. Naytetilavuus

Tietoja PW-kosketusnaytosta

PW-til assa kosketusndyttd ndyttad erilaisia kuva-asetuksia, joiden avulla
voit optimoida PW-kuvan jajdjityksen eli kayran.

Néita asetuksia ohjataan koskettamalla kosketusndyton saadinta tai
kaantamalla kiertonuppia, joka on suoraan sen alapuolella.

Kosketusndyttn alareunassa on muita pyorivia séétimid, jotka tulevat
esiin pyyhkaisemall&a yhdella sormella.

PW:n maarittaminen

Doppler-viiva

Siirra Doppler-viivaa 2D-kuvassa pyyhkédisemdla SonicPadia®
vasemmalle ja oikedlle.

Naytetilavuuden sijainti

Siirra naytetilavuutta Doppler-viivalla pyyhkdisemalla SonicPadia®
ylosjaalas.
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Naytetilavuuden koko

Muuta naytetilavuuden kokoa liu'uttamalla sormea SonicPadin®
paalla

PW-kuvausparametrien kuvaus

Quick Steer (Pikaohjaus)

Quick Steer (Pikaohjaus) -toiminnolla voit ohjata nopeasti
ultraganikeilaa.

Muuta sen arvoa painamalla Quick Steer (Pikaohjaus).

Kayta Steering (Ohjaus) -nuppia hienosagtasksesi asetuksia.

Steering (Ohjaus)

Aénikeilaa voidaan ohjata mahdollismman lahelle odotettua
liikesuuntaa anturin ja kuvatason geometrian asettamissa rgjoissa.

Steering  (Ohjaus) on  kéytettdvissa  vain  reaaliaikaisessa
kuvantamisessa.

Ohjaa Doppler-viivaa kiertamala Steering (Ohjaus)-kohdan ala
olevaa nuppia.

PW Coarse Angle (PW:n karkea kulma)

PW Coarse Angle (PW:n karkea kulma) on kéaytettavissa
reaaliaikai sessa kuvantamisessa ja pysdytyskuvassa.

Kosketa P\ Coarse Angle (PW:n karkeakulma) -painiketta, kunnes
valitset haluamasi arvon.
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Fine Angle Correct (Kulman
hienokorjaus)

Fine Angle Correct (Kulman hienokorjaus) on kéaytettavissa
reaaliaikai sessa kuvantami sessa ja pysaytyskuvassa.

Kierra Fine Angle Correct (Kulman hienokorjaus) -kohdan ala
olevaa nuppia:

Acoustic Power (Akustinen teho)
Acoustic Power (Akustinen teho) ilmaisee akustisen |ahtétehon.

Acoustic Power (Akustinen teho) on kaytettdvissa vain
reaaliaikai sessa kuvantamisessa.

KierraAcoustic Power (Akustinen teho) -kohdan allaolevaanuppia:

« my6tapéivadn kiertdminen lisdd akustista tehoa
+ vastapaivaan kiertdminen vahentda akustista tehoa

Acoustic Power (Akustinen teho) -arvot vaihtelevat 0 dB:sta
(enimmaisteho) -20 dB:iin (vahimmaéisteho).

Dynamic Range (Dynaaminen alue)

Voit optimoida PW:n dynaamisen aueen riippumatta B-tilan
dynaamisesta al ueesta.

Kierra Dynamic Range (Dynaaminen alue) -kohdan alla olevaa
kiertonuppia:

+ my0tapéivaan dynaamisen aueen suurentamiseksi
+ vastapaivadn dynaamisen alueen pienentdmiseksi.

Display Format (Nayttémuoto)

Display Format (Nayttdmuoto) on kaytettavissd reaaliaikaisessa
kuvantamisessa ja pysaytyskuvassa.
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Muuta sen arvoa painamalla N ayttomuoto.
Kaytettavissd on 5 nayttdmuotoa:

e Van2D

1/3 B-tilaja 2/3-spektrindyttt
B-tilaja spektri vierekkain

% B-tilajaY2-spektrindyttod
2/3 B-tilaja 1/3-spektrindytttd

PW Map (PW-kartta)

PW Map (PW-kartta) on kaytettavissa reaaliai kai sessa kuvantamisessa
japysaytyskuvassa.

Kierra P\ Map (PW-kartta) -kohdan alla olevaa nuppia:

+ edelliseen karttaan siirtyminen myotapaivaan kiertamalla
* seuraavaan karttaan siirtyminen vastapéivaan kiertamalla.

Invert (Kaanna)

Invert (Kadannd) kaantda spektrindyton pystysuunnassa vaikuttamatta
perusviivan sijaintiin.

Yleensd positiiviset nopeudet (nopeudet anturia kohti) nakyvét
perusviivan yldpuolella, kun taas negatiiviset nopeudet (nopeudet
anturista) ndkyvét perusviivan aapuolella.

Invert (Kénnd) kaantda positiivisten ja negatiivisten nopeuksien
sijainnin suhteessa perustasoon.

Invert (Kannd) on kaytettavissa reaaliaikaisessa kuvantamisessa ja
pysaytetyssa kuvassa.

Ota toiminto kayttéon ja poista se kaytostda valitsemalla nvert
(K&anna).
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Wall Filter (Seinamasuodatin)

Tama parametri suodattaa hitaan nopeuden signaalit pois.

Se auttaa vdhentdmaan potilaan tai anturin liikkeesta johtuvia
liikeartefaktoja.

Wall Filter (Seinéméasuodatin) on kéytettavissa vain reaaliaikaisessa
kuvantamisessa.

Kosketa \Vall Filter (Seindamésuodatin) -painiketta, kunnes valitset
haluamasi arvon.

Scale (Skaala)

Scale (Skaala) -toiminnon avulla voit muokata Doppler-spektrissa
nakyvia maksiminopeuksia.

Scale (Skaala) on kaytettavissa vain reaaliaikai sessa kuvantamisessa.
Kierra Scale (Skaala) -kohdan alla olevaa nuppia:

« lisda skaalaa myo6tapéivaan kiertamalla
+ vahenna skaal aa vastapéivaan kiertdamalla.

Baseline (Perustaso)

Baseline (Perustaso) on vaakasuora graafinen viiva, joka edustaa
nollanopeustasoa.

Perustason sSijainti auttaa méérittdméédn suurimmat positiiviset ja
negatiiviset nopeudet.

Muuttamalla perustason sijaintia voit lisdta suurinta positiivista nopeutta
ja pienentda suurinta negatiivista nopeutta tai pédinvastoin.

Baseline (Perustaso) on kaytettévissa reaaliaikai sessa kuvantamisessa
japysaytetyssa kuvassa.

Kierra B aseline (Perustaso) -kohdan alla olevaa nuppia:
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* dSiirrd perusviivaa yltspéin myotépaivaan kiertdmalla
* dSiirrd perusviivaa alaspéin vastapéivaan kiertamalla.

Sweep Speed (Pyyhkaisynopeus)

Sweep Speed (Pyyhkaisynopeus) -toiminnollavoit muuttaanopeutta,
jolla spektrisarakkeet paivitetdan ndytossa.

Sweep Speed (Pyyhkéisynopeus) on kaytettavissa reaaliaikaisessa
kuvantamisessa ja pysdytyskuvassa.

Kosketa Sweep  Speed  (Pyyhkédisynopeus) -painiketta, kunnes
saavutat haluamasi arvon.

Samanaikaiset kaksi- ja kolmoistilat

Simultaneous  (Samanaikainen)  mahdollistaa  verisuonten
reaaliaikaisen arvioinnin, kun hengitystai liike vaikeuttaa itsenéistd PW-
arviointia.

Simultaneous  (Samanaikainen)  on  kaytettdvissa  vain
reaaliaikai sessa kuvantamisessa.

Ota se kayttoon tai poista se kaytosta koskettamalla Simultaneous
(Samanaikainen).

B-tilassa Simultaneous (Samanaikainen) ndyttéa ja paivittéd PW-
spektrikdyran ja B-tilan kuvan.

Véritilassa Simultaneous (Samanaikainen) nayttaa ja paivittéa PW-
spektrikdyran ja véritilan kuvan.

High PRF (korkea pulssintoistotaajuus)

High PRE (korkea pulssintoistotagjuus) -toiminnon avulla voit mitata
suurempia nopeuksia kuin ne, jotka voidaan mitata suurimmalla
perinteisella pulssintoistotagjuudella, lisdamalla pulssintoistotaajuutta
Nyquist-rajan ylapuolelle ja val ttamalla val etoi stoa.
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TOIMINTAPERIAATE:

High PRE (korkea pulssintoistotagjuus) -toiminto lagjentaa PW-
Dopplerin nopeusasteikkoa yli enimmaisnopeusrgjan, joka voidaan
mitata tietylle naytetilavuudelle selkedlla tavalla. Téaméan ragan
jalkeen |adhetettyjen PW-dopplerpulssien pulssin toistotagjuus (Pulse
Repetition Frequency, PRF) vastaa pulssin toistovdia (Pulse
Repetition Interval, PRI), joka on Ilyhyempi kuin Kkiertogjon
etenemi sai kaanturistanykyiseen ndytetilavuuden syvyyteen, mikajohtaa
adueen epaselvyyteen (analysoidut Doppler-signaalit johtuvat paits
ensisijaisesta kohdetilavuudesta my6s yhdesta tai kahdesta toissijaisesta
naytetilavuudesta.

KAYTTO:

Ota korkea pulssintoistotagjuus kayttéon koskettamalla High PRE
(korkea pul ssintoi stotaaj uus) -painiketta.

Suurin kaytettévissa oleva asteikko kasvaa syvyyden funktiona.

High PRE (korkea pulssintoistotagjuus) on kaytettavissa kaikille
esiasetuksille kaikille antureille reaaliai kai sessa PW-kuvauksessa.

99 SKANNAUSSUOSITUKSET

+ Aseta ensisijainen SV kohdealueelle, kuten perinteisessa PW-
Dopplerissa.
« Valtd mahdollisuuksien mukaan toissijaisten SV-arvojen sijoittamista
aueille, joita hallitsevat kohina-artefaktat, varjostus tai virtausalueet.
+ Nama vihjeet voivat auttaa sinua asettamaan sekundaarisen korkean
PRF SV -arvon signaadin optimoimiseksi ja ensisijaisen SV:n
héirididen valttamiseksi:
e Muuta nopeusaluetta toissijaisen naytetilavuuden sijainnin
vaihtamiseksi.
* Muuta kuvan syvyytta toissijaisen naytetilavuuden sijainnin
vaihtamiseksi.
« Vahenna nopeusal uetta toissijai sen naytetilavuuden poistamiseksi.
+ Vahennavahvistusta
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» Muuta 2D-kuvan suuntaa.
» Muuta akustista ikkunaa.

PW TDI (kudosdopplerkuvaus)

TDl:n avulla voit arvioida kudosliikkeiden nopeuksia kayttamalla
erityisia PW-tilan optimointeja ja parametreja.

PW Autotrace (Automaattinen PW-
jaljitys)
Talla sddtimella voit suorittaa automaattisia PW-mittauksia

Voit valitajarjestelman kokoonpanossa, mitka mittaukset naytetéén, kun
suoritetaan Automaattinen PW-jdljitys.

PW  Autotrace (Automaattinen PW-jdljitys) on kaytettavissa
reaaliaikai sessa kuvantamisessa ja pysaytyskuvassa.

Paina P\/\/ Autolrace (Automaattinen PW-jdljitys), jolloin virtauksen
huippunopeuden kehys tulee ndkyviin gjan funktiona.
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Kun P\VW Autotrace (Automaattinen PW-jdjitys), on aktivoitu, voit
kayttéa seuraavia asetuksia:

MEAN TRACE (KESKIARVON JALJITYS])

Néayta keskiméaréinen virtausnopeus gjan funktiona painamalla Viean
Trace (Keskiarvon jdjitys).

VELOCITY POINTS (NOPEUSPISTEET)

Nayta PSV ja EDV spektrissa painamala ‘Velocity Points
(Nopeuspisteet).

TRACE DETECTION (JALJITYKSEN TUNNISTUS)

Trace Detection (Jdjityksen tunnistus) -toiminnon avulla voit
tunnistaa seuraavat nopeusjaljitykset:

* perustason yldpuolella olevat nopeudet
* perustason aapuolella olevat nopeudet
« sekd perustason ylapuolella ettd alapuolella olevat nopeudet.

Muutasen arvoapainamalla Trace Detection (Jajityksen tunnistus).

SENSITIVITY (HERKKYYS)

Tama séadin méadrittéa automaattisen PW-jdljityksen
tunnistuskynnyksen.

Muuta sen arvoa painamalla Sensitivity (Herkkyys).

SELECT CYCLES (VALITSE JAKSQOT)

Tala saétimella voit muuttaa sydanjaksoja, joilla automaattisen PW-
jajityksen kaynnistyessa lasketut arvot lasketaan keskiarvoina.
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Kierra Select Cycles (Valitse jaksot) -kohdan alla olevaa nuppia:

+ valitse seuraavat jaksot my6tapaivaan
« valitse edelliset jaksot vastapaivaan.

NB CYCLES (NB-JAKSQOT)

Oletusarvoisesti  lasketut arvot  automaattisen  PW-jdljityksen
kaynnistyessa lasketaan kolmen sydanjakson keskiarvona PW-spektrin
lopusta.

Muuta sen arvoapainamalla\\b Cycles (Nb-jaksot).

AUTOTRACE TRIM (AUTOMAATTINEN
JALJITYKSEN RAJAUS)

Taman sddtimen avulla voit muuttaa manuaalisesti automaattisen
jaljityksen laskennan tavoitemerkkeja.

1. Muokkaa tavoitemerkkeja painamalla AutoTrace  Trim
(Automaattinen jaljityksen rajaus).

2. Asetavasen tavoitemerkki SonicPadin® avulla

3. Kiinnita se napsauttamalla SonicPadia®,

4. Asetaoikeatavoitemerkki SonicPadin ® avulla

5. Kiinnita se napsauttamalla SonicPadia®,
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PW-skannausvihjeet

0 PW-SKANNAUS

Optimoi skannaustaso, kuten varidopplerissa, jotta virtauskulma olisi
paras mahdollinen.

Aktivoi PW-kohdistin painamalla PW. Optimoi ohjauskulma ja
naytetilavuuden koko ennen PW-spektrikayran kaynnistamista. Jos Vari
on aktivoitu ennen PW-painikkeen painamista, kohdistin on samassa
ohjauskulmassa vériruudun kanssa.

Optimoi  Doppler-vahvistus. Vahenna vahvistusta taustakohinan
poistamiseksi.

Suurenna asteikkoartai siirré perusviivaa valetoiston poistamiseksi.

Voit aina muuttaa perusviivaa, muuttaa nayttdmuotoa, PW-karttaa ja
pyyhkaisynopeutta pysdyttamisen jalkeen.

Kéytda Samanaikainen-tilaa, kun verisuonia on vaikea seurata
hengityksen, liikkeen tai verisuonen pienen koon vuoksi.
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Jatkuva-aaltoinen Doppler

Jatkuva-aaltoinen Doppler (CW) on Doppler-tila, jonka avulla voidaan
mitata veren virtauksen erittéin suuria nopeuksia koko tutkimuslinjasta.
Téssd tilassa anturi 18hettdd jatkuvasti ultraddnipulsseja viivaa pitkin ja
kuuntel ee jatkuvasti useita heijastuvia tagjuussiirtoja, jotka palautuvat.

Néamatiedot esitetédén ajan myoté pyyhké sevana nopeuden (tai Doppler-
tagjuuden) ndyttona. Téatandyttda kutsutaan usein spektridopplerkdyraks
tai Doppler-kayraksi. Tieto kuuluu myos stereodénena.

Doppler-nopeusnédyton lisaks naytetdén kuva (vain harmaasavy tai

harmaasdvy ja véri), joka ohjaa sinua CW-dopplerviivan oikeaan
asetteluun.

CW:n kayttaminen

Paina ohjauspaneelin CW-painiketta missd tahansa muussa tilassa
sydamen esiasetuksissa.

Tietoja CW-paanaytosta

T T T T ]
W':‘M W) ¢ 1%'.'& WY
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1. Harmaasdvykuva 2. Spektrinayttd
3. Doppler-viiva

Tietoja CW-kosketusnaytosta

CW-tilassa kosketusnayttt nayttééd erilaisiakuva-asetuksia, joiden avulla
voit optimoida CW-kuvan jajdljityksen eli kayran.

Néita asetuksia ohjataan koskettamalla kosketusndyton saadinta tai
kaantamalla kiertonuppia, joka on suoraan sen alapuolella.

Kosketusndyttn alareunassa on muita pyorivia saétimia, jotka tulevat
esiin pyyhkéisemalla yhdella sormella.

CW:n maarittaminen

CW-vahvistus

Muuta tarkasteltavan kuvan vahvistusta kéantamalla -\/\/-painiketta:

« lisdavahvistusta myotépaivaan kiertamalla
+ véhenna vahvistusta vastapéivaan kiertamalla.
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Doppler-viiva

Siirrd  Doppler-viivaa 2D-kuvassa pyyhkéisemédla SonicPadia®
vasemmallejaoikedlle.

Naytetilavuuden sijainti

Siirranaytetilavuutta Doppler-viivallapyyhkaisemalla Soni cPadia® yl 6s
jaases.

CW-kuvausparametrien kuvaus

CW Coarse Angle (CW:n karkea kulma)

CW Coarse Angle (CW:n karkea kulma) on kéytettavissa
reaaliaikai sessa kuvantamisessa ja pysaytyskuvassa.

KosketaC\/ Coarse Angle (CW:nkarkeakulma) -painiketta, kunnes
valitset haluamasi arvon.

Fine Angle Correct (Kulman
hienokorjaus)

Fine Angle Correct (Kulman hienokorjaus) on kaytettévissa
reaaliaikai sessa kuvantamisessa ja pysdytyskuvassa.

Kierra Fine Angle Correct (Kulman hienokorjaus) -kohdan ala
olevaa nuppia:

Acoustic Power (Akustinen teho)

Acoustic Power (Akustinen teho) ilmaisee akustisen | ahtétehon.
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Acoustic Power (Akustinen teho) on kaytettdvissa vain
reaaliai kai sessa kuvantamisessa.

KierraAcoustic Power (Akustinen teho) -kohdan allaolevaanuppia:

+ my06t8péivaan kiertaminen liséd akustista tehoa
+ vastapaivaan kiertdminen vahentda akustista tehoa

Acoustic Power (Akustinen teho) -arvot vaihtelevat 0 dB:sta
(enimméisteho) -20 dB:iin (vahimmadisteho).

Dynamic Range (Dynaaminen alue)

Voit optimoida CW:n Dynamic Range (Dynaaminen alue) -arvon
riippumatta B-tilan Dynamic Range (Dynaaminen alue) -arvosta.

Kierra Dynamic Range (Dynaaminen alue) -kohdan alla olevaa
kiertonuppia:

» myotépéivaan dynaamisen alueen suurentamiseksi
* Vvastapaivaan dynaamisen alueen pienentdmiseksi.

Display Format (Nayttémuoto)

Display Format (Nayttdmuoto) on kaytettévissd reaaliaikaisessa
kuvantamisessa ja pysaytyskuvassa.

Muuta sen arvoa painamalla Nayttomuoto.
K &ytettavissa on 5 ndyttémuotoa:

» Vain2D

« 1/3 B-tilaja 2/3-spektrindyttt
 B-tilaja spektri vierekkédin

» Y5 B-tilaja¥2-spektrinaytto

+ 2/3 B-tilaja 1/3-spektrinayttd
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CW Map (CW-kartta)

CW Map (CW-kartta) on kéytettavissé reaaliai kai sessa kuvantamisessa
japysaytyskuvassa.

Kierrd C\W Map (CW-kartta) -kohdan alla olevaa nuppia:

+ edelliseen karttaan siirtyminen myd6tapéivaan kiertamalla
* seuraavaan karttaan siirtyminen vastapéivaan kiertamalla.

Invert (Kaanna)

Invert (Kadannd) kaantda spektrindyton pystysuunnassa vaikuttamatta
perusviivan sijaintiin.

Yleensd positiiviset nopeudet (nopeudet anturia kohti) nakyvét
perusviivan yldpuolella, kun taas negatiiviset nopeudet (nopeudet
anturista) ndkyvét perusviivan aapuolella.

Invert (Kénnd) kaantda positiivisten ja negatiivisten nopeuksien
sijainnin suhteessa perustasoon.

Invert (Kénnd) on kaytettévissa reaaliaikaisessa kuvantamisessa ja
pysaytetyssa kuvassa.

Ota toiminto kayttéon ja poista se kéytostéa valitsemalla nvert
(K@anna).

Wall Filter (Seinamasuodatin)

Tama parametri suodattaa hitaan nopeuden signaalit pois. Se auttaa
vahentdmaan potilaan tai anturin liikkeesta johtuvia liikeartefaktoja.

Wall Filter (Seindmasuodatin) on kaytettavissa vain reaaliaikaisessa
kuvantamisessa.

Kosketa \Vall Filter (Seindamésuodatin) -painiketta, kunnes valitset
haluamasi arvon.
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Scale (Skaala)

Scale (Skaala) -toiminnon avulla voit muokata Doppler-spektrissa
nakyvia maksiminopeuksia.

Scale (Skaala) on kaytettavissa vain reaaliaikai sessa kuvantamisessa.
Kierra Scale (Skaaa) -kohdan alla olevaa nuppia:

« |lis8& skaalaa myotapéivaan kiertamalla
« véhenna skaalaa vastapéivaan kiertamalla.

Baseline (Perustaso)

Baseline (Perustaso) on vaakasuora graafinen viiva, joka edustaa
nollanopeustasoa.

Perustason sijainti auttaa madrittdmadan suurimmat positiiviset ja
negatiiviset nopeudet.

Muuttamalla perustason sijaintia voit lisdta suurinta positiivista nopeutta
ja pienentda suurinta negatiivista nopeutta tai pdinvastoin.

Baseline (Perustaso) on kaytettévissé reaaliaikai sessa kuvantamisessa
japysaytetyssa kuvassa.

Kierra B aseline (Perustaso) -kohdan alla olevaa nuppia:

* dSiirrd perusviivaa yltspain myotapaivaan kiertamalla
* Siirrdperusviivaa alaspéin vastapéivaan kiertdmalla.

Sweep Speed (Pyyhkaisynopeus)

Sweep Speed (Pyyhkéisynopeus) -toiminnollavoit muuttaanopeutta,
jolla spektrisarakkeet péaivitetddn naytossa.

Sweep Speed (Pyyhkéisynopeus) on kaytettavissa reaaliaikaisessa
kuvantamisessa ja pysaytyskuvassa.
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Kosketa Sweep Speed  (Pyyhkéisynopeus) -painiketta, kunnes
saavutat haluamasi arvon.

CW Autotrace (Automaattinen CW-
jaljitys)
Talla sdétimella voit suorittaa automaattisia CW-mittauksia.

Voit valitajarjestelmén kokoonpanossa, mitk&a mittaukset ndytetdan, kun
suoritetaan C\V Autotrace (Automaattinen CW-jdljitys).

CW Autotrace (Automaattinen CW-jdljitys) on kaytettavissa
readliaikaisessa kuvantamisessa ja pysdytyskuvassa. Paina C\/\V/
Autotrace  (Automaattinen  CW-jdjitys), jolloin  virtauksen
huippunopeuden kehys tulee nékyviin ajan funktiona.

Kun C\W Autotrace (Automaattinen CW-jdljitys), on aktivoitu, voit
kayttad seuraavia asetuksia:

MEAN TRACE (KESKIARVON JALJITYS)

Nayta keskimaérainen virtausnopeus gjan funktiona painamalla IVlean
Trace (Keskiarvon jdjitys).

VELOCITY POINTS (NOPEUSPISTEET)

Paina \Velocity Points (Nopeuspisteet), kun haluat néyttéa spektrin
systolisen huippunopeuden pisteet ja loppudiastolisen nopeuden pisteet.

TRACE DETECTION (JALJITYKSEN TUNNISTUS)

Trace Detection (Jjityksen tunnistus) -toiminnon avulla voit
tunnistaa seuraavat nopeusjaljitykset:

* perustason yldpuolella olevat nopeudet
* perustason aapuolella olevat nopeudet
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+ sekd perustason ylapuolella ettéa al apuol ella olevat nopeudet.

Muutasen arvoapainamalla Trace Detection (Jajityksen tunnistus).

SENSITIVITY (HERKKYYS)

Tama séadin madrittéa automaattisen CW-jdljityksen
tunni stuskynnyksen.

Muuta sen arvoa painamalla Sensitivity (Herkkyys).

SELECT CYCLES (VALITSE JAKSQOT)

Talla sadtimella voit muuttaa sydanjaksoja, joilla automaattisen CW-
jaljityksen kaynnistyessé lasketut arvot lasketaan keskiarvoina.

Kierra Select Cycles (Valitse jaksot) -kohdan alla olevaa nuppia:

+ valitse seuraavat jaksot my6tapaivaan
« valitse edelliset jaksot vastapéivaan.

NB CYCLES (NB-JAKSQOT)

Oletusarvoisesti  lasketut arvot automaattisen CW-jdljityksen
kaynnistyessa lasketaan kolmen sydanjakson keskiarvona CW-spektrin
lopusta.

Muuta sen arvoapainamallaNlb Cycles (Nb-jaksot).

AUTOTRACE TRIM (AUTOMAATTINEN
JALJITYKSEN RAJAUS)

Taman sédtimen avulla voit muuttaa manuaalisesti automaattisen
jaljityksen laskennan tavoitemerkkeja.

1. Muokkaa  tavoitemerkkgja painamalla  AutoTrace  Trim
(Automaattinen jaljityksen rajaus).
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2. Asetavasen tavoitemerkki SonicPadin® avulla.
3. Kiinnita se napsauttamalla SonicPadia®.
4, Asetaoikeatavoitemerkki SonicPadin ® avulla.
5. Kiinnita se napsauttamalla SonicPadia®.
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3D-kuvantaminen

3D-kuvantamisen kayttaminen

3D-paketti on saatavana LV 16-5-anturillarinta- ja yleiskayttoon.

A CAUTION

Tarkista LV 16-5-anturi paivittain.

Jos anturikupu sisdltéa ilmakuplan (joka osoittaa nestevuotoa) tai on
haljennut tai rispaantunut, lopeta kaytto ja ota yhteytta valtuutettuun
SuperSonic | magine #huoltoedustajaan.

3D-tila on kaytettavissa B-tilan ja SWE-tilojen kanssa riippuen anturista
ja sovelluksesta/esi asetusyhdistel masta.

Ennen 3D-kuvauksen aloittamista:

1. Varmista, ettéd 3D-anturi on kytketty.

2. Painaohjauspaneelin Probe (Anturi) #painiketta.

3. Valitse kosketusnayton Application (Sovellus) #valilehti.
4. Valitse haluamasi Preset (Esiasetus).

5. Skannaa kohdealue ja optimoi B-tila, véri tai SWE-kuva.

Kuvaus

1. pPaina\/olume Size (Tilavuuden koko) #painiketta, kunnes valitset
haluamasi tilavuuden koon:

M
« L
+ XL

2. Kéynnista 3D-kuvaus painamala 30 Acquisition (3D-kuvaus)
#painiketta.
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Kuvauksen aikana ndytt6on tulee tilanneilmaisin.

Voit peruuttaa kdynnissd olevan 3D-kuvauksen painamala 2D
Acquisition (3D-kuvaus) #painiketta uudelleen.

Monitasoinen rekonstruktio
(MPR)

MPR-aktiivinen-nakyma

Valitse aktiivinen nakyma painamalla painiketta / (aksiaalinen), C
(koronaalinen), T (poikittainen) tai 0.

MPR-niytté
Kun 3D-kuvaus on valmis, jarjestel manayttda M onitaso-ol etusndkyman.

Muuta monitasonakymétilaa kiertamalla \View Mode (Nakymétila)
#kohdassa ol evaa nuppia.

Aktiivinen ndkyma méarittdéd eri  nakymdtiloissa naytettévan
viitendkyman.
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MPR-navigointi

Kun kohdistin on PAALLA:

1

Paina kosketusnayton Navigation (Navigointi) #nappaints, kunnes
K&anna on valittuna.

Valitse navigointinkyma SonicPad®-nappaimella  yhdella
sormella.

Siirry  valitussa ndkyméssa  vierittaméla kahdella sormella
SonicPad®-nappéamella

Kun kohdistin on POISPAALTA:

1

2.

Paina kosketusnayton Navigation (Navigointi) #ndppéints, kunnes
K&énna on valittuna

Siirry valitussa ndkymassd vierittamalla kahdella sormella
SonicPad®-nappéamella

Kierto

Kun kohdistin on PAALLA:

1

Paina kosketusnayton Navigation (Navigointi) #nappaints, kunnes
Kierto on valittuna.

Siirrakohdistinta kierrettévassa nakymassa.

. Kierravalittua nakymaa SonicPadin® avulla

Keskita valitun ndkyman kanssa kohtisuorat tasot napsauttamalla
SonicPadia®.

Kun kohdistin on POIS PAALTA:

1

2.
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Paina kosketusnayton Navigation (Navigointi) #ndppéintd, kunnes
Kierto on valittuna.

Kierravalittuandkymaa SonichPadin® avulla
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Muut saatimet

SLAB THICKNESS (LEVYN PAKSUUS)

Slab Thickness (Levyn paksuus) on kasittelytekniikka, jonka avulla
kontrastihavaintoa voidaan muokata ja tiettyjen rakenteiden ragjausta
parantaa.

Muutaarvoakiertamala Slab thickness (Levyn paksuus) #kohdassa
olevaa nuppia.

SLAB RENDERING (LEVYN HAHMONTAMINEN)

Slab Rendering (Levyn hahmontaminen) #toimintoa ja Slab
thickness (Levyn paksuus) #toimintoa kaytetéén 3D-kuvanlaadun
optimaintiin.

Muuta arvoa kiertamédlla Slab Render (Levyn hahmontaminen)
#kohdassa ol evaa nuppia.

* Kayta VIin-valintaa hypokaikurakenteiden vahvistamiseen.
* Kéayta |V ax-valintaa hyperkaikurakenteiden vahvistamiseen.

s Kayta Avg ta Median (Keskiarvo tai Mediaani) #valintaa
kontrastin/resoluution keskindisriippuvuuden parantamiseen.

Z00M (ZOOMAUS)

Z00m (Zoomaa) #saédinta kadntaméllavoit zoomataA-, T- jaC-tasojen
|etkkauskohtaa.
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Multi Slice (MS) (Monileike)

Siirry monileiketilaan painamalla  kosketusnayton Multi - Slice
(Monileike) #painiketta.

Aktiivinen nakyma

Valitse aktiivinen ndkyma painamalla painiketta /A, C tai T.

99 notE

Korosta kohdistin viitendkyméssa diirtdmélla kohdistinta tietyssa
nakymassa.

Nayta

Muuta naytéssa nakyvien leikkeiden méarda painamalla Slice
Number (Leikkeen numero) #painiketta.

Navigointi

Kayta SonicPadia® monileikendyton keskitason kaantamiseen.
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Muut saatimet

SLICE DISTANCE (LEIKKEEN ETAISYYS)

Muuta kunkin leikkeen etéisyysarvoa kiertamdlla Slice distance
(Leikkeen etéisyys) #kohdassa olevaa nuppia.

SLAB THICKNESS (LEVYN PAKSUUS)

Muutaarvoakiertamala Slab thickness (Levyn paksuus) #kohdassa
olevaa nuppia.

SLAB RENDERING (LEVYN HAHMONTAMINEN)

Muuta arvoa kiertamadlla Slab rendering (Levyn hahmontaminen)
#kohdassa ol evaa nuppia.

3D-historiasilmukka
Voit katsella 3D-kuvauksen aikana otettujen 2D-kuvien leiketta.

Poista toiminnot Viultiplane (Monitaso) ja Multislice (Monileike)
kaytosta kosketusndytossé. Jarjestelmé on 3D-historiasiimukkatilassa.

Selaa 3D-historiasiimukkaa SonicPadilla®,

3D ja SWE

SWE 3D -SUODATIN

3D Filter (3D-suodatin) on tasoittava tilasuodatin, jonka avulla voit
tasoittaa joustavuuskarttaa.
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Lisda tai vahenna tasoitusta kiertamalla 50 Filter (3D-suodatin)
#kohdan ala olevaa nuppia.

3D-mittaukset

2D-mittaustyokalujen lisékss SUPERSONIC MACH 30 -jarjestelméa
tarjoaa erilaisa mittausominaisuuksia tilavuuden arviointiin seka
monitaso- ettéd monileikendytoissa:

+ 3D-tilavuus, joka lasketaan ellipsista ja etéisyydesta (MPR)
+ 3D-tilavuus, joka lasketaan kolmesta etéisyydesta (MPR)

 3D-tilavuus, joka lasketaan tilavuuteen jaettujen kayrien kokoelmasta
(MS).

PERUSMITTAUKSET
Katso kohdasta the section called “Perusmittaukset” [312]

vaiheittainen kuvaus etdisyys-, dlipsi-, kdyréd, Q-Box™- ja Q-Box
Ratio™ -mittauksille.

MERKITYT MITTAUKSET

Katso the section called “ Merkityt mittaukset” [335].

3D-KOHTAISET MITTAUKSET

Ellipsin etaisyyden tilavuus

Ellipsin etéisyyden 3D-tilavuusmittaustyokalu on kéytettévissa vain
MPR-n&ytossa.

1. PainalVieas. Tools (Mittaustyokalut) kosketusngytossa.

2. Paina Volume (Ellipse + Distance) (Tilavuus (ellipsi +
etéisyys)).
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3. Kéytd haluamaasi menetelméa ellipsin piirtdmiseen kohdetasolle
(katso 2D the section called *“Perusmittaukset” [312]).
Kun é€lipsi on piirretty, jarjestelmd nayttda etéisyysmittauksen
ensimmaisen mittaharpin.

4, Valitse ortogonaalinen taso etéisyyden piirtamista varten.

Kun etdisyys on piirretty, jarjestelma nayttéd tilavuuden arvot
mittaustul osal ueella.

3-etaisyyksinen tilavuus

3-etdisyyksinen 3D-tilavuusmittaustytkalu on kéytettavissa vain MPR-
naytossa.
1. PainaVieas. Tools (Mittaustyokal ut) kosketusnaytossa.

2. PainaVVolume (3 Distance) (Tilavuus (3 etéisyyttd)).

3. Kéytd haluamaasi menetelméda kahden etéi syyden piirtémiseen (katso
2D the section called “ Perusmittaukset” [312]) kohdetasolle.

Kun ensmmaéinen etdisyys on piirretty, jarjestelma nayttda toisen
etdisyysmittauksen ensimmadi sen mittauskohdistimen.

1. Kuntoinen etéisyyson piirretty, piirraviimeinen etéisyysvalitsemalla
ortogonaalinen taso.

Kun viimeinen etéisyys on piirretty, jarjestelma nayttéa tilavuuden arvot
mittaustul osal ueella.

Jaljita keraystilavuus

1. PainalVieas. Tools (Mittaustyokalut) kosketusngytossa.
2. Paina\Volume (Trace Method) (Tilavuus (jajitysmenetelma)).

3. Kaytd haluamaasi menetelmda ensimmaisen kayran piirtdmiseen
tiettyyn  leikkeeseen (katso 2D  the  section  called
“Perusmittaukset” [312]).

Kun ensimméinen kdyra on piirretty, jarjestelméd ndyttéd seuraavan
viereisen leikkeen ensimmai sen mittauskohdistimen.

1. Fiirrda niin monta kayramittausta kuin on tarpeen (tilavuuden
laskemiseen tarvitaan vahintaén 2 kpl).
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2. Lopetamittaus painamalla =nd (Lopeta).

Jérjestelma ndytt&a tilavuuden arvot mittaustulosal ueella.

A CAUTION

Varmista, efttd 3D-kuvauksen kuvanlaatu on riittava 3D-
tilavuusmittauksen suorittamiseksi.

3D-arviointipaketti vaunulle

Vaunulle tarkoitetun 3D-arviointipaketin avulla voit liittéd suljetun
tutkimuksen ja tallentaa toissijaisen kuvauksen, jossa on uutta tietoa
aiemmasta tutkimuksesta saadui sta 3D-tilavuuksista.
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Varjoainetehostettu
ultraaanikuvaus (CEUS)

Varjoainetehostettu ultraddnikuvaus (CEUS) on kuvantamistila, jonka
avulla voidaan arvioida mikro- ja makroverisuoniperfuusiotietoja
ultradénikuvassa.

CEUS edellyttéaa ultradénikuvauksen suorittamista mikrokupl apohjaisen
varjoaineen ruiskutuksen yhteydessa.

Mikrokuplat ndkyvét ultragénikuvassasuonensisdisinajdjittgjing, jolloin
rakenteet voidaan erottaa verisuonituksen perusteella.

99 noTE

SuperSonic Imagine el myy varjoainetuotteita.

A CAUTION

Noudata huolellisesti vamistajan kéyttdohjeita, mukaan lukien
kayttoaiheet ja vasta-aiheet, kun annostel et ultradénivarjoaineita.

CEUS-tilan kayttaminen

Paina ohjauspaneelin CEUS-painiketta missi tahansa muussa til assa.

Tamakytkee CEUS- ja B-tilan rinnakkain néytettaviksi.
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Tietoja CEUS-tilan paanaytosta

1. varjoainekuva 2. harmaasdvykuva
3. MI- jaTI-tiedot 4. Ajastimet

Vasemmalla oleva CEUS-nayttd on oletuskuva, ja CEUS-sédtimet ovat
oletusarvoisesti aktiivisia.

Jotkin panedlin séétimet, kuten V ahvistus-nuppi jaAuto, jaetaan CEUS:n
ja B-tilan vdilla Valittuna oleva tila méarittéd, mihin kuvaan sdadin
vaikuttaa.

Tietoja CEUS-tilan
kosketusnaytosta

CEUS tilassa kosketusnayttd nayttda erilaisia kuvasddtimid, joiden
avullavoit optimoida CEUS-tilan kuvan.

Naita asetuksia ohjataan koskettamalla kosketusndyton saadinta tai
k&antémalla kiertonuppia, joka on suoraan kosketusndyton alapuolella.
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Matala-M1-B-tilan kosketusnayton parametrit

Kosketusndytén alareunassa on muita pyorivia saétimid, jotka tulevat
esiin pyyhkéisemalla yhdella sormella.

CEUS-parametrien kuvaus

Contrast Agent (Varjoaine)

Contrast Agent (Varjoaine) -séétimellavoit optimoidauseita CEUS-
kuvausparametreja, jotta tietyt varjoaineet nékyvét paremmin.

Valitse varjoaineen optimointi painamalla Contrast Agent
(Varjoaine)
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Optimization (Optimointi)

Optimization (Optimointi) vaikuttaa CEUS-kuvaan ja mahdollistaa
keskitagjuuden muuttamisen kontrastitarkkuuden tai penetraation
lisd8miseksi.

Optimization (Optimointi) on kéaytettavissa vain reaaliaikaisessa
kuvantamisessa.

Muuta arvoa kaantamala Optimization (Optimointi) -kohdan alla
olevaa nuppia:

 Resolution (Resoluutio)
« Generd (Yleistd)
* Penetration (Penetraatio)

MVI

MV mahdollistaa verisuonirakenteiden visualisoinnin seuraamalla
mikrokuplien liiketta.

Aktivoi painamalla V1\/|-painiketta.

Paina V\V/I-painiketta uudelleen aktivoidakses ja tyhjentddksesi
kumulatiivisen kuvandyton.

POI

PO nayttda kiinnostavan pisteen (POI) seka CEUS- ettd Matala-M1-B-
tilan kuvissa.

Voit siirtéd kiinnostavaa pistetta kuvan yli SonicPadin® avulla

CEUS TGC

CEUS  TGC:n avulla kayttgia voi sadtda CEUS-naytdn
aikavahvistuskompensaatiota.
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Lisétietoja TCG-sadtimien s&étamisestd on edella.

CEUS-vahvistus

CEUS-vahvistustoiminnolla kayttg§ja voi séatéd CEUS-kuvan
kokonai svahvistusta.

CEUS-vahvistussaadin on sama kuin B-tilan vahvistussdadin CEUS-
tilassa

Kuvan vahvistuksen séétaminen CEUS-tilassa:

K&&nn& ohjauspaneelin 5 -tilan nuppia, kun tilailmaisimessa on CEUS.

Timer (Ajastin)

Timer (Ajastin) -toiminnolla voit kaynnistéd kellon, jonka avulla
tallennetaan mikrokuplavarjoaineen antoaika.

Timer (Ajastin) on kéytettavissa vain reaaliaikai sessa kuvantamisessa.

Aktivoi painamalla Timer (Ajastin) -painiketta. LED-merkkivalo
syttyy.

Keskeyta kello painamalla Timer (Ajastin) -painiketta uudelleen.

Flash (Salama)

Flash (Sdama) lahettéa rgjallisen maaran suuren akustisen tehon
kehyksia ultragénikuvaussekvenssiin.

Flash (Salama) -kehykset on tarkoitettu kuvaustason tyhjentamiseen
mikrokuplista, jotta voit tarkkailla dynaamista mikrokuplien
lisééntymista.

Flash (Salama) on kaytettavissa vain reaaliaikai sessa kuvantamisessa.
Aktivoi salamajakson toimitus painamalla Salama-painiketta.
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CEUS Acoustic Power (CEUS:n
akustinen teho)

CEUS Acoustic Power (CEUS:n akustinen teho) sédtelee CEUS-
kuvaan toimitetun jérjestelman | dhtotehoa.

Y leensa erittéin pienid akustisiatehotasojakaytetdan estamaan hauraiden
mikrokuplavarjoaineiden tahaton tuhoutuminen.

CEUS Acoustic Power (CEUS:n akustinen teho) on kaytettavissa
vain reaaliaikai sessa kuvantamisessa.

KierraAcoustic Power (Akustinen teho) -kohdan allaolevaanuppia:

« my06t8péivaan kiertdminen liséd akustista tehoa
« vastapaivaan kiertdminen vahentda akustista tehoa

Suurin akustinen teho on 0 dB ja minimiteho on -30 dB.

Lisdtietoja lahtotehon sédtamisestd on kohdassa Chapter 3,
Turvallisuus[77].

Flash Power (Salamateho)

Flash  Power (Sdamateho) sidtelee CEUS-kuvaan toimitetun
jarjestelman 18htotehoa, kun Salama-séadinté painetaan.

Yleensd Salamateho on asetettu suurelle akustiselle tehotasolle ja se
toimitetaan muutamassa kehyksessd. Suuri salaman akustinen teho
tuhoaa mikrokuplat CEUS-kuvassa, jolloin voit tarkkailla dynaamista
mikrokuplien lisdantymista.

Flash Power (Salamateho) on kaytettévissa vain readliaikaisessa
kuvantamisessa.

Kierra-lash Power (Salamateho) -kohdan alla olevaa nuppia

+ my0tapéivaan kiertaminen lisdd akustista tehoa
* Vvastapaivaan kiertdaminen vahentda akustista tehoa

Lisdtietoja l&htdtehon sadtdmisesta on kohdassa Chapter 3,
Turvallisuus[77].
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CEUS Dynamic Range (CEUS:n
dynaaminen alue)

CEUS Dynamic R. (CEUSn dyn. alue) -toiminnolla voit muuttaa
duetta, jolla paautettavien ultraddnisignaalien amplitudit nakyvét
CEUS-kuvassa.

CEUS Dynamic R. (CEUSNn dyn. aue) on kéytettavissa
reaaliaikai sessa CEUS-kuvantamisessa ja pysaytetyssa CEUS-kuvassa.

Kierra CEUS Dynamic R. (CEUS:n dyn. alue) -kohdan alla olevaa
kiertonuppia:

« myo6tapéivaan harmaasavyarvojen pakkaamiseks
+ vastapaivadn dynaamisen alueen pienentdmiseksi.

CEUS Map (CEUS-kartta)

CEUS Map (CEUSkartta) maarittdéd CEUS-kaikusignaalien nadyton
harmaasévy- tai vérialueelle.

CEUS Map (CEUS-kartta) on kaytettévissi reaaliaikaisessa CEUS-
kuvantamisessa ja pysaytetyssd CEUS-kuvassa.

Kierra CEUS Map (CEUS-kartta) -kohdan alla olevaa kiertonuppia:

« myo6tépéivaan, jos haluat néhda seuraavan kartan
+ Vvastapaivaan, jos haluat ndhdéa edellisen kartan.

Flash Duration (Salaman kesto)

Flash Duration (Salaman kesto) maérittaa salamajakson keston.

Séada haluttu aika kiertéamalla nuppia.
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CEUS-skannausvihjeet

0 CEUS-SKANNAUS

Optimoi B-tilan kuva tavalliseen tapaan. Paina sitten CEUS.

Valitse varjoaineasetus, joka sopii  parhaiten  kaytettyyn
mikrokupl avarjoaineeseen.

Anna varjoaineen vamistgjan suosittelema méa&ra varjoainetta
kohdesovellusta varten.

Paina Save Clip (Tdlenna leike) -painiketta, kun ane saapuu
kohdeal ueelle, jotta varjoainebol us tallentuu.

Kayta pientd akustisa CEUS-tehoa mikrokuplien tuhoutumisen
minimoimiseksi.

Optimoi kuva saétéamalla Optimization (Optimointi) -séadinta.

Anna varjoaineen tyhjentyd kokonaan ennen diagnostiseen
kuvantamiseen sopivan annoksen antamista.

Muista k&ynnistéé ajastin varjoai netta rui skutettaessal
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M-tilan kuvaus

M-tilan kayttaminen

Paina ohjauspaneelin M-ndppdinta missa tahansa muussa til assa.

Tietoja M-tilan paanaytosta

1. Harmaasdvykuva 2. M-tilan kéyttdminen
3. M-viiva

Tietoja M-tilan kosketusnaytosta

M-tilassa kosketusnaytto ndyttda erilaisia kuva-asetuksia, joiden avulla
voit optimoida M-tilan kuvan.

Néitd asetuksia ohjataan koskettamalla kosketusndyton sdadintd tai
kaantamal 14 kiertonuppia, joka on suoraan sen alapuolella.
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Kosketusndyttn alareunassa on muita pyorivia saétimid, jotka tulevat
esiin pyyhkaisemall&a yhdella sormella

M-tilan asettaminen

M-viiva

Siirra  M-viivaa 2D-kuvassa pyyhkdisemdla SonicPadia®
vasemmalle jaoikedlle.

M-vyohykkeen sijainti

Siirra M-vyohyketta M-viivalla pyyhkédisemalla SonicPadia® ylésja
alas.

M-vyohykkeen koko

Voit muuttaa M-vydhykkeen kokoa pyyhkdisemdlla ylos ja alas
SonicPadia® kahdellasormella
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M-tilan kuvantamisparametrien
kuvaus

Res/PEN

Res/PEN-toiminnon avulla voit muuttaa keskitagjuutta suuremman

resoluution tai penetraation saavuttamiseksi. Res/Pen on kaytettavissa
vain reaaliaikaisessa kuvantamisessa.

Kierrda Res/Pen-kohdan alla olevaa nuppia:

» Vasen LED: Res (tarkkuus)
» Keskimméinen LED: Yleis (yleinen)
» Oikea LED: Pen (penetraatio)

Acoustic Power (Akustinen teho)
Acoustic Power (Akustinen teho) ilmaisee akustisen |ahtétehon.

Acoustic  Power (Akustinen teho) on kaytettdvissa vain
reaaliaikai sessa kuvantami sessa.

KierraAcoustic Power (Akustinen teho) -kohdan allaolevaanuppia:

«  myotapéivadn kiertdminen liséd akustista tehoa
+ vastapaivaan kiertdminen vahentda akustista tehoa

Akustisen tehon arvot vaihtelevat 0 dB:sta (enimmaéisteho) -20 dB:iin
(vahimmaisteho).

M Dynamic Range (M-tilan dynaaminen
alue)

Voit optimoida M-tilan dynaamisen alueen seuraavasti:
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Kierra VI Dynamic Range (M-tilan dynaaminen alue) -kohdan alla
olevaakiertonuppia:

« mydtapéivadn dynaamisen alueen suurentamiseksi
* Vvastapaivaan dynaamisen alueen pienentdmiseksi.

Contrast (Kontrasti)
Kontrasti on M-tilan nayttékynnys.
Kierra Contrast (Kontrasti) -kohdan alla olevaa nuppia:

» myotapéivadn, kun haluat tummentaa kaikual ueita
« vastapdivadn kaikualueiden kirkastamiseksi

Display Format (Nayttémuoto)

Display Format (Nayttdmuoto) on kaytettévissd reaaliaikaisessa
kuvantamisessa ja pysaytyskuvassa.

Muuta sen arvoa painamalla Nayttomuoto.
K&ytettavissa on 4 nayttomuotoa:

+ 1/3 B-tilaja 2/3-spektrindyttt
» B-tilajaspektri vierekkain
» Y5 B-tilaja¥2-spektrindyttod
+ 2/3 B-tilaja 1/3-spektrindyttd

M Map (M-kartta)

M Map (M-kartta) on kéytettavissa reaaliaikaisessa kuvantamisessa ja
pysdytyskuvassa.

Kierra V!l Map (M-kartta) -kohdan alla olevaa nuppia:

* seuraavaan karttaan siirtyminen myotépaivadn kiertdmalla
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+ edelliseen karttaan siirtyminen vastapéivaan kiertdmalla.

Sweep Speed (Pyyhkaisynopeus)

Sweep Speed (Pyyhkéisynopeus) -toiminnollavoit muuttaanopeutta,
jollaM-tilan sarakkeet péivitetédn naytdssa.

Sweep Speed (Pyyhkéisynopeus) on kaytettévissa reaaliaikaisessa
kuvantamisessa ja pysaytyskuvassa.

Kosketa Sweep  Speed  (Pyyhkdisynopeus) -painiketta, kunnes
saavutat haluamasi arvon.

Smoothing (Tasoitus)

Smoothing (Tasoitus) on tilasuodatin, jota kaytetédn M-tilan
tasoittami seen homogeenisemman ulkonadn aikaansaamiseksi.

Smoothing  (Tasoitus) on kaytettdvissa vain reaaliaikaisessa
kuvantamisessa.

Kierra Smoothing (Tasoitus) -kohdan alla olevaa nuppia:

+ lis8a tasoitusta my6tapéivadn
+ véhennatasoitusta vastapéivaan.
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M-tilan skannaus

0 M-TILAN SKANNAUS

M-tila edustaa rakenteiden liikkeita yhdella rivilla ajan mittaan.

Aluksi otetaan B-tilan kuva.

Optimoi  harmaasdavykuva sédtamdla kuvan  syvyyttd ja
zoomauskerrointa sekd asettamalla sopiva tarkennusalue (sijainti ja
levitys).

Tarvittaessa on kédytettava muita optimointisaétimi&, kuten Auto, B-tilan
kartta, kokonai svahvistus ja dynaaminen alue.

Voit aktivoida M-tilan painamalla ohjauspaneelin erillista painiketta.
Aseta M-alueen oikea koko ja sijainti.

Séada vahvistusta M-tilan spektrin optimoimiseksi kiertémalla M-tilan
painiketta.

M-tilassa on hyvé gjalinen resoluutio, ja pyyhkaisynopeutta voidaan
tarvittaessa saétéd vastaamaan havaittujen liikkeiden nopeutta.

Nayttdmuotoa voi daan muuttaa kayttdjén tydolosuhteita vastaavaksi.
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EKG

SUPERSONIC MACH 30 #arjestelmén EKG-moduuli nayttéd EKG-
signaalit ja hengityssignaalit. Nama signaalit nakyvéat padmonitorissa
ultradénikuvan paalla.

EKG-moduuli mahdollistaa EKG-/hengityssignaalien synkronoinnin
ultradénikuvaustilojen kanssa, jotta tietyt kuvat voidaan valita
el okuvasilmukassa EK G-toiminnan perusteella.

Sen avulla voit myds tunnistaa sydamen rytmihéiridita sydamen
séhkdsignaalien perusteella.

Sen avulla voit my6s mitata akaeroja tiettyjen EKG-kyran
sdhkotapahtumien ja eri ultrad8nikuvaustil oissa havaittujen anatomisten
tapahtumien valilla

A CAUTION

Tarkista EKG-moduuli péivittéain.

Kéytd EKG-moduulin kanssa vain suositeltuja kaapel eita.

A WARNING

Alakaytafysiol ogisiaseurantojadiagnoosiin javalvontaan. Huomaa, etta
sydamentahdistimia tai implantoituja sdhkostimulaattoreita kayttavilla
potilailla ja rytmihéiriopotilailla sydamen syketta ei valttamétta lasketa
oikein.

Poista EK G-elektrodit potilaasta ~ ennen kuin kaytéat
suurtagjuushoitol aitteita, sahkoskalpellegja, sahkotimul aattoreita,
sahkodefibrillaattoreita tai muita vastaavia laitteita.

Alaanna EK G-€lektrodien koskettaa potilaan sydant suoraan.
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EKG-moduulin maarittaminen

1. Kytke EKG-kaapeli sille varattuun porttiin seuraavasti:

E o e——

3. Aseta elektrodit potilaan pdadlle moduulin merkintdjen osoittamalla
tavalla

A CAUTION

Varmista EKG-moduulin asennuksen yhteydessd, ettd johdin on
kytketty runkokaapeliin.

4. Kiinnitajohto elektrodeihin seuraavasti:
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EKG-johdon oikea sijoitus

EK G-johtimen asianmukainen sijoittaminen on térkeda, jotta saadaan
hyvéat ja kayttokelpoiset EKG-jdljitys- ja hengitystiedot. Johdin on
sijoitettava oikein EKG:n ja hengityssignaalin laadun maksimoimiseksi.

EKG-johtimen vérit ovat hieman erilaisia Yhdysvaloissa (AHA) ja
muualla maailmassa (IEC). Varit on merkitty alla olevaan taulukkoon.

Oikea Vasen Vasen jalka (LL)
késivars (RA) kasivarsi (LA)
AHA Vakoinen johdin Musta johdin Punainen johdin
IEC Punainen johdin Keltainen johdin Vihre&johdin

99 noTE

Jos haluat lisétietoja EKG-moduulin puhdistamisesta, katso the section
called “ EK G-moduulin puhdistaminen ja desinfiointi” [458].

YHTEENSOPIVA EKG-KAAPELI

Seuraavassa on lueteltu SuperSonic Imagine #yhtion suosittelemat
runkokaapelit:

Philipsin EKG- AHA Unimed AA-2385
runkokaapeli
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Philipsin EKG- IEC Unimed AA-2385-1
runkokaapeli

Seuraavassa on luetel tu Super Sonic Imagine #yhtion suosittelemat EK G-
johtimet:

Philipsin Grabber AHA Unimed AA3-90P
idel leenkaytettavit
EK G-johtimet

Philipsin Grabber IEC Unimed AA3-90P-|
ubidel leenkaytettéavit
EK G-johtimet

=

EKG-parametrien kuvaus

EKG-toiminto on kaytettdvissA sovelluksissa ja esiasetuksissa
kosketusngyton Fysio-véilehden kautta, mutta se aktivoidaan
oletusarvoisesti vain sydamen esiasetuksissa P5-1X-anturilla.

Fysio-vélilendellaon kaksi tilaa: EKG jahengitys. Voit aktivoidaneyksi
kerrallaan tai molemmat tarpeen mukaan.

K&ytossa olevasta tilasta riippuen (vihred kéyrad = EKG, sininen kdyréa =
hengitys) EKG-parametrit tai hengitysparametrit ovat k&ytettéavissa.

EKG-/hengitysparametrit

Seuraavat parametrit ovat kaytettavissa sekd EK G:lle etté hengitykselle.

ECG/RESPIRATION GAIN (EKG-/
HENGITYSVAHVISTUS)

ECG/Respiration  Gain  (EKG-/hengitysvahvistus) #toiminnon
avullavoit s&étda kayran (kayrien) amplitudia.
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Voit muuttaa amplitudia kéantamala ECG/Respiration Gain
(EK G-/hengitysvahvistus) #kohdan alapuolella olevaa nuppia.

ECG/RESPIRATION POSITION (EKG-/
HENGITYSSIJAINTI)

ECG/Respiration Position (EKG-/hengityssijainti) mahdollistaa
kéyran sijainnin siirtamisen pystyakselilla.

Voit dirtdd kéyran pakkaa kaantamalla ECG/Respiration
Position (EKG-/hengityssijainti) #kohdassa olevaa nuppia.

ECG LEAD (EKG-JOHDIN)
Painamala ECG  Lead (EKG-johdin) #painiketta voit muuttaa

viitgohdinta (oletusarvoisesti Lead 1 (johdin 1)) signaalin laadun
maksimoimiseksi.

INVERT ECG/RESPIRATION (KAANNA EKG/
HENGITYS)

Invert ECG/Respiration (Kéadnnd EK G/hengitys) #toiminnollavoit
kadntaa aktiivisen kayran (kayrét) ylésjaalas.

SWEEP SPEED (PYYHKAISYNOPEUS)

Sweep Speed  (Pyyhkdisynopeus) mahdollistaa  kayran
néytténopeuden muuttamisen.
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6 Kuvan analysointi
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Kehomerkkien kayttaminen

Kehomerkkien kaytto

Body markers (Kehomerkit) on kaytettavissa reaaliaikaisessa
kuvantamisessa ja pysaytyskuvassa.

Lisdd kehomerkki kuvaan painamalla ohjauspaneelissa Annotate
(Huomautus) ja sitten kosketusnaytén Body markers (Kehomerkit).

99 noTE

Voit myods mukauttaa paasya Body markers  (Kehomerkit)
-toimintoon. Katso the  section called “Customization
(Mukauttaminen)” [398].

Voit avata Body markers (Kehomerkit) myds painamalla kahdesti
ohjauspaneelin Annotate (Huomautus) -painiketta

Oletusarvoinen kehomerkki ndkyy kosketusndytssa ja ndyton oikeassa
a akulmassa.

Muuta kehomerkin symbolia koskettamalla P! C T O (SYMBOLI).
K osketusndyttton tulee kehomerkkien valikoima.

Valitse haluamasi kehomerkki koskettamalla sita.

Anturin suunta voidaan osoittaa suoraan symbolissa.

Jos haluat lisétd kuvakkeeseen anturin suunnan, kosketa symbolia
ilmai semaan anturin suuntamerkkia vastaava anturin reuna.

Kosketa sitten symbolia uudelleen osoittaakses  suuntamerkkia
vastapaata olevan anturin reuna.

Anturin suunta tulee nakyviin. Kierréd anturin suuntaa kehomerkissa
Rotate (Kierrd) -nupilla.
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Sulje Kehomerkki-sivu painamalla kosketusndyton =xit (Poistu) -
painiketta.

Piilota kuvan symboli koskettamalla H!DE (PIILOTA).

Voit palauttaa kehomerkin padandyttoon koskettamalla SHOWW
(NAYTA).

Mukauttaminen

Voit mukauttaa kehomerkkikirjastoa jérjestelman kokoonpanossa.

Voit valita, ettd kehomerkin kosketusnayttd ndytetdén joka kerta, kun
painetaan -reeze (Pysdytd) -painiketta.

Lisétietoja on kohdassa Chapter 9, Jarjestelman
mukauttaminen [391].

Huomautusten kayttaminen

Huomautusten kaytto

Voit lisdta kuvaan tekstihuomautuksia ja nuolia, jotka ilmaisevat
anatomiset rakenteet ja sijainnit. Annotate (Huomautus) -toiminto
sijaitsee ohjauspaneelissa.

Huomautustoiminto on kaytettévissa reaaliaikai sessa kuvantamisessa ja
pysaytyskuvassa.

Voit lisdta kuvaan huomautuksen painamallaohjauspaneelin Annotate
(Huomautus) -painiketta.

Kosketusndyttoon tulee huomautusluettelo, ja paéndyttdéon ilmestyy
huomautuskohdistin.

Kierrda Page (Sivu) -nuppia, kun haluat kayttéd eri huomautussivuja.
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Voit liséta huomautuksen seuraavasti:

» Vaitse jokin  vamiiks ohjelmoiduista  huomautuksista
huomautuskirjastosta. Kosketa haluamaasi huomautusta lisitaksesi
sen paanayttoon.

* Tuo nappaimistd nayttdon koskettamalla K eyboard (Nappéimisto)
-painiketta ja kirjoita huomautus manuaalisesti.

* Lisda nuolikuva paanayttoon koskettamalla kosketusnayton Nuoli-
painiketta. Asetanuoli SonicPadin® avulla

Voit poistaa huomautukset péandyttsta seuraavilla toiminnoilla:

* Clear All (Poista kaikki) poistaa kaikki huomautukset ja nuolet
péanaytosta.

* Delete Annot. (Poista huomautus) poistaa huomautuksen, jonka
paédlle tekstikohdistin on sijoitettu SonicPadilla®,

* Del. Last Arrow (Poista viimeinen nuoli) poistaa viimeiseksi
kuvaan lisdtyn nuolimerkin.

Huomautukset-toiminnossa on joitakin erikoissaétimia, jotka hel pottavat
huomautusten tyonkulkua.

Huomautustila

Kun liséét huomautuksen otsikoksi, se sdilyy, kun poistat kuvan
pysaytyksen.

Kun lisddt huomautuksen vapaaksi huomautukseksi, se poistetaan, kun
poistat kuvan pysaytyksen.

Muuta huomautustilaa painamalla Vo de (Tila).

Huomautusten ryhma

Huomautukset voidaan ryhmitel1& varin mukaan. Jos niill& on tietty vaéri,
ne kuuluvat samaan ryhmaan. Kun valitset ensimmaisen huomautuksen
ryhmasta, se lisdtdan ndyttoon. Kun valitset huomautuksen samasta
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ryhmastd, se korvaajo ndyttssa olevan huomautuksen, jos se on samasta
ryhmasta. Lapinakyvien (sinisten) painikkeiden huomautukset eivét
kuulu tiettyyn ryhmaan. Siksi niit e korvata. Huomautukset nakyvét
valkoisina, kun kuvatallennetaan tai tul ostetaan.

Huomautusten siirtaminen

Voit siirtda nayttoon lisdttyja huomautuksia:

1 Lissahuomautus valitsemalla se kosketusnaytosta.
2. Siirrakohdistin lisdtyn huomautuksen padlle.
3. Napsauta SonicPadia®,

Huomautus valitaan.
4. Siirrakohdistin kohtaan, johon haluat siirtéa huomautuksen.
5. Vapauta huomautus napsauttamalla SonicPadia®,

99 noTE

Jos dgirrdt huomautuksen aiemmin luodun huomautuksen pé&élle,
olemassa oleva huomautus korvataan.

Huomautuskirjasto

Voit muokata vamiiks méaaritettyjen huomautusten kirjastoa
sy6ttamalla omat huomautuksesi manuaalisesti. Muokkaa huomautusten
Kirjastoa koskettamalla =011 L5, (MUOKKAA KIRJASTOA).

Tama avaa Jarjestelméan kokoonpano -sivun, Jarjestelmé/Naytto-
valilehden ja Huomautus-alivélilehden.

Tassavoit hallita haluamasi kliinisen sovelluksen huomautuksia.

Lisdtietoja on kohdassa Chapter 9, Jérjestelman
mukauttaminen [391].
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Home (Alkuasento)

Siirra huomautusten kohdistin alkuasentoon koskettamalla Home
(Alkuasento).

KosketaSet Home (Asetaakuasento) -painiketta, kun haluat maérittéa
kohdistimen nykyisen ndyttdmuodon alkuasennoksi.

Exit (Poistu)

Poistu huomautuksista valitsemalla = <! T (POISTU).

Mukauttaminen

Voit valita, ndytetédnkd huomautuskosketusnaytto joka kerta, kun painat
Freeze (Pysaytys) -painiketta. Lisétietoja on kohdassa Chapter 9,
Jarjestelman mukauttaminen [391].

Mittausten suorittaminen

Mittausten kayttaminen

Voit suorittaa mittauksia, joilla arvioidaan anatomisten ominaisuuksien
ulottuvuutta, aluetta, kehdatai tilavuutta.

SUPERSONIC MACH 30 -jarjestelmdlla voidaan suorittaa
kahdentyyppisia mittauksia:

 Perusmittaukset, jotka voidaan tehda mittaustydkalujen avulla

« Merkityt mittaukset, jotka vastaavat kehon todellista anatomiaa
Merkittyja mittauksia ei ole linkitetty kuvaan. Ne nékyvét raportissa,
vaikka kuva, jossa ne on tehty, on poistettu.
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A WARNING

Varmista ennen mittausten suorittamista, etté kuva on optimoitu oikein.

Siirry mittaustilaan painamalla ohjauspanedlin Vieas. (Mittaus) -
painiketta. Paanayttotn tulee ol etusmittauskohdistin.

Huomaa, etta kuva-alue kopioidaan kosketusnayttoon
piirtokynamittausten helpottamiseksi.

Tahdella (*) merkityt mittaukset ovat arvioituja mittaustuloksia.

Perusmittaukset

Kosketa lVieas. Tools (Mittaustyokalut) kosketusnaytossa.

Jarjestelma  nayttda  aktiivisessa tilassa  kéaytettévissd  olevat
mittaustydkal ut.

Mittaustul okset ndkyvét pdandyton mittaustul osruudussa kuvan oikeassa
adakulmassa harmaasédvypakin aapuolella. Tata tulosruutua voidaan
siirtda ja sijoittaa kuvan padle.

Meas. Tools (Mittaustyokalut) -kohdassa voit painaa Reset
ResultBox position (Nollaa tulosruutu) -painiketta ja palauttaa
automaattisesti tulosruudun paikkaansa.

Kosketa haluamaasi mittaustyokal ua:

Distance (Etaisyys)
Distance (Etaisyys) on kaytettavissa kaikissa til oissa.
Tapa 1. SonicPadilla®

1. Kosketa Distance (Etaisyys).
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4.

Siirra  aktiivinen kohdistin  SonicPadilla®  ensimmaiseen
mittauspi steeseen.

Kiinnita ensimméinen kohta napsauttamala SonicPadia®,
Jarjestelma kiinnittd&d ensimmaisen kohdistimen ja nayttéa toisen
aktiivisen kohdistimen. Jarjestelma nayttdd etéisyyden arvon
mittaustul osal ueella kuvan oikealla puolella paénaytdssa.

L opeta mittaus koskettamalla =11 ¢l (Lopeta).

Tapa 2: Kosketusnaytolla

1

3.

4,

Kosketa Distance (Etéisyys).

Aktiivinen kohdistin tulee nakyviin.

Kosketa kosketusnayton kuvaa, johon haluat kiinnittda ensimmaisen
kohdistimen. Jéarjestelma siirtéd kohdistimen osoitettuun kohtaan,
kiinnittdd ensimméisen kohdistimen ja nayttda toisen aktiivisen
kohdistimen.

K osketa kosketusnayttissa olevaa kuvaa, johon haluat sijoittaa toisen
kohdistimen.

Kiinnita toinen kohdistin koskettamalla =1 ¢ (Lopeta).

Mittaustydnkulun optimoimiseksi on mahdollista yhdistéa menetelmét 1
ja2.

Ellipse (Ellipsi)

Ellipse (Ellips) on kéytettavissa kaikissa tiloissa

Tapa 1: SonicPadilla®

1

Kiinnita ensimméinen kohta napsauttamala SonicPadia®.,
Jarjestelma kiinnittdd ensimmaisen kohdistimen ja nayttéa toisen
aktiivisen kohdistimen.

Siirra  aktiivinen kohdistin  SonicPadin® avulla  toiseen
mittauspi steeseen.

Kiinnitd toinen kohdistin  napsauttamalla SonicPadia®,
Jérjestelma ndyttda ellipsinmuotoisen k&yran ndiden kahden pisteen
vélissi.

Saada ellipsin muotoa SoniclPadilla®,
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5. SonicPadin®  napsauttaminen mukauttaa perékkain hallinnan
ensimmaiseen kohdistimeen, toiseen kohdistimeen ja
ellipsijaljitykseen.

6. Padta mittaus koskettamalla =1¢c (Lopeta).

Tapa 2: Kosketusnaytolla

1. Kosketa=!lipse (Ellipsi). Aktiivinen kohdistin tulee nakyviin.

2. Kosketa kosketusnaytdn kuvaa, johon haluat kiinnittd& ensimmaisen
kohdistimen. Toinen kohdistin tulee automaattisesti nakyviin.

3. Veda toista aktiivista kohdistinta ellipsin akselia pitkin nostamatta
sormeatai kynda. Jérjestelmandytté ellipsinmuotoisen kdyran ndiden
kahden pisteen valissa. Kynan tai sormen nostaminen Kiinnitté&toisen
kohdistimen.

4, Kosketa kuvaa ellipsin vastakkaisen akselin lahella
5. Vedadlipsijdljitys haluamaasi kohtaan nostamatta sormeatai kynaa.
6. Padta mittaus koskettamalla =1 ¢ (Lopeta).

Mittaustyonkulun optimoimiseksi on mahdollista yhdistéa menetelmét 1
ja2.

Trace (Jaljitys)
Jaljitys on kaytettavissa kaikissa til oi ssa.
Tapa 1: SonicPadilla®

1. Kosketa Irace (Jdjitd).

2. Siirra  aktiivinen  kohdistin - SonicPadilla®  ensimmaiseen
mittauspi steeseen.

3. Kiinnita ensimméinen kohta napsauttamala SonicPadia®,
Jarjestelma kiinnittd& ensimmaéisen kohdistimen ja nayttéa toisen
aktiivisen kohdistimen suoraan ensimméaisen paalla

4, Siirrd aktiivinen kohdistin SonicPadilla® toiseen mittauspisteeseen.
Polku tulee nékyviin.

5. Kiinnita toinen kohdistin napsauttamala SonicPadia®,
Jjestelma  yhdistaa  kdyran  eli  jdjityksen  padtepisteet
automaatti sesti.
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6. Paata mittaus vaihtoehtoisesti koskettamallal opeta.

Jos kéyran alku- ja loppupisteet ovat hyvin lahell& toisiaan, jarjestelma
sulkee k&yrén automaattisesti.

Trace (Jajitd) -kohdan alla olevaa nuppia voidaan kayttéé aktiivisessa
kdyrassd poistamaan kéyrd asteittain kddnteisessd jarjestyksessd ja
tekemaén kayra uudelleen.

Tapa 2: Kosketusnaytolla
1. Kosketa Irace (J4jitd).

Aktiivinen kohdistin tulee nékyviin.

2. Kosketa kosketusnayton kuvaa, johon haluat kiinnittd& ensimmaisen
kohdistimen.

Toinen kohdistin ilmestyy automaattisesti suoraan ensimmaisen
padle.

3. Veda toista aktiivista kohdistinta halutun kayrén polkua pitkin
nostamatta sormeatai kynaa.

Polku tulee nakyviin.
Sormen nostaminen keskeyttéa jaljityksen eli k&yran piirron.

Kohdistimen koskettaminen aktivoi kdyran uudelleen.

4. Paata mittaus koskettamalla Enc (Lopeta). Jos kayran aku- ja
loppupisteet ovat hyvin ldhella toisiaan, jarjestelma sulkee kadyran
automaatti sesti.

Depth (Syvyys)
Tallatyokalullavoit maérittda kuvan syvyyden tietyssa kohdepi steessa.

Voit dirtyd syvyydaskentaan painamala Meas.  Tools
(Mittaustyokal ut).

1. pPainaDepth (Syvyys).
2. Kiinnita se haluttuun kohtaan.
3. Syvyysarvo tulee ndkyviin.
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Volume (Tilavuus)

Kolmen etdisyyden tilavuuden avulla voit luoda tilavuusaskennan
kayttamalla kolmea itsendista etdisyytta samassa tai ortogonaalisessa
kuvassa.

Avaatilavuuden laskentapainamalla Vieas. Tools (Mittaustyokalut).

1. Paina\Volume (Tilavuus).

2. Kéayta haluamaasi menetelméé (katso ylta kohta Etéi syysmittaukset)
kolmen etéisyyden piirtamiseen.

3. Jarjestelma laskee tilavuuden kol mesta etéisyydesta.

Voit myods laskea tilavuuden merkittyjen mittausten avulla. Katso the
section called “ Merkityt mittaukset” [335].

Ellipsin etaisyyden tilavuus

1. PainalVleas. Tools (Mittaustyokalut) kosketusngytossa.

2. Paina Volume (Ellipse + Distance) (Tilavuus (ellipsi +
etdisyys)).

3. Kéytd haluamaasi menetelméa ellipsin piirtdmiseen kohdetasolle.
Kun é€llipsi on piirretty, jarjestelmd nayttda etéisyysmittauksen
ensimmaisen mittaharpin.

4, Vditse ortogonaalinen taso etdisyyden piirtdmista varten. Kun
etdisyys on piirretty, jarjestelma nayttda tilavuuden arvot
mittaustul osal ueella.

Hip angle (Lonkkakulma)

Hip Angle (Lonkkakulma) -toiminnon avulla voit laskea kattoviivan
japerusviivan valiset kulmat («) jakallistusviivan japerusviivan valissa

(B)-
Avaa lonkkakulman laskenta painamalla Meas. Tools (Mittaustytkal ut).

1. PainaHip Angle (Lonkkakulma).
2. Piirrd perusviiva sédnndllisend etéi syytena
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3. PRiirrdkattoviiva séanndllisend etéisyytend

a lasketaan
4. Piirrdkallistusviiva sédnnollisend etéisyytena

B lasketaan.

d:D

c:D mahdollistaa reisiluun padn peittoalueen laskemisen luisen
lonkkamaljan avulla.

Avaa reisiluun padn peittolaskelma painamalla Veas. Tools
(Mittaustyokalut).

1. Asetaympyrareisiluun paan keskelle SonicPadilla®.
2. Napsauta SonicPadia®,

3. Muuta ympyréan kokoa SonicPadin® avulla reisiluun péan
mukaiseksi. D lasketaan.

4, Piirra perusviiva séannollisend etéisyytena
d lasketaan.

d:D-suhde | asketaan.

IMT

IIM'T laskee kohdeal ueen Intima Media -paksuuden.
Aloita mittaus painamalla |V T.

Kuvassa nakyy kohderuutu, intima ja media jaljitetéddn automaattisesti
kohderuutuun ja IMT-mittaus nékyy mittaustul osalueel la.

e |MT ilmaisee Intima Media -paksuuden.
* \V ilmaisee kohderuudun leveyden.

* It (Sovitus) osoittaa sen prosenttiosuuden kohderuudusta, jolle IMT
|asketaan.
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Siirrakohderuutua SonicPadilla®.

Napsauta SonicPadia®, jotta voit muuttaa kohderuudun kokoa ja
kiertdd sitd. Kohderuudussa on katkoviiva.

Muuta kohderuudun kokoa SonicPadilla®.
Kierra kohderuutua SonicPadilla®.

Poistu koon muuttamis- ja kiertotilasta napsauttamalla SonicPadia®
uudelleen.

Voit optimoida IMT-laskennan eri parametrien avulla:

IMT OPT

Voit valita eri tunnistusalgoritmien valillavisuaalisesti arvioidun IMT:n
funktiona.

Muuta sen arvoa k&éntdmalla |V/'T Opt -kohdan nuppia

IMT DISPLAY (IMT-NAYTTO)

Piilota tai ndyta IMT-kéyra kuvassa kaantamalla |V T Display (IMT-
nayttd) -kohdan nuppia

Z00M (ZOOMAUS)

Zoomaa  kosketusndytossd — monistettua  kuvaa  kiertdmalla
zoomaussaadinta.

IMT-KAYRAN MUOKKAUS

Voit halutessasi muuttaa | M T-k&yraé hieman.

1. Painatdit Intimata Edit Media (Muokkaaintimaata Muokkaa
mediaa) tarvittaessa.
2. Muokkaa kayrada siirtamalla kohdistinta.
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3.

Poistu IMT-jaljityksen muokkauksesta poistamalla =clit [ntima tai
Edit Media (Muokkaaintimaatai Muokkaa mediaa) kaytdsta.

MANUAL REDEFINE (MANUAALINEN
UUDELLEENMAARITYS)

Haluat ehka piirtda IM T-k&yran manuaalisesti.

1
2.

> w

Paina Vanual Redefine (Manuaainen uudelleenmééritys).
PainaRedefine Intimata Redefine Media (Maaritauudelleen
intimatai M&arita uudelleen media) tarvittaessa.

Intima- tai Media-kayra poistetaan, nayttdon tulee kohdistin.

Piirrd Intimatai Media manuaalisesti siirtamallé kohdistinta.

Poistu manuaalisesta uudelleenméaéritystoiminnosta painamalla =1t
Manual Redefine (Sulje manuaalinen uudelleenmééritys).

Poista kayra piirtamall & taaksepéin.

Poistu painamalla Exit [MT (Sulje IMT).

B-tilan suhde

B-tilan suhde mahdollistaa kahden kohdealueen (ROI) kirkkauden
vertailun samassa kuvassa.

B-tilan suhde on kaytettavissa vain B-tilassa pysaytetyssa kuvassa.

1
2.

Skannaus  -tilassa

Optimoi kuvanlaatu (erityisesti kdyttdmalla Automaattinen TGC -
toimintoa).

PainaFreeze (Pysaytd).

Kosketa 5-mode Ratio (B-tilan suhde).

Nayttéon tulee ympyrd, jonka kokoa voidaan muuttaa ja jota voidaan
sirtéa SonicPadilla®,

Sijoita ympyrd méaritettyyn kohdeal ueeseen.

Kiinnita se napsauttamalla SonicPadia®,

Na&yttoon tulee ympyrg, jonka kokoa voidaan muuttaa ja jota voidaan
sirtad SonicPadilla®,
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0.

Aseta setoiselle kohdeal ueelle samallasyvyydel | kuin ensimmainen.

10Kiinnita se napsauttamalla SonicPadia®,
11.Kunkin ROI-kohdealueen arvo, syvyys, hakaisija ja suhde alueiden

valilla naytetsan,

99 noTE

Jos B-tilan suhdetta kaytetédn Hepato-Renal Index -arvioinnin
yhteydessd, suositellaan seuraavia ohjeita:

1

Suorita maksan oikean puolen ja munuaisen B-tilan kuvaus
tavanomai sten ohjeiden mukaisesti.

K&yta Automaeattinen TGC -toimintoa.

Kun noudatat edellisa B-tilan suhteen ohjeita, aseta
ensimmainen ROI-kohdealue maksaparenkyyman kohdalle lahelle
munuaidiiitoskohtaa  (ROI-halkaisijan tulee sisdltdd  vain
maksaparenkyyma).

Paina Select (Valitse) -painiketta ja aseta sitten toinen
ROI-kohdealue munuaiskorteksille (vattamadla medullaa ja
pyramidikerroksia) saman syvyyteen liittyvén vaimennuksen
kohdalle molemmissa elimissd (ROI-hakaisijan tulee siséltéd vain
munuaiskorteksi).

Kunkin ROI-kohdealueen arvo, syvyys, hakaisija ja suhde alueiden
valilla naytetaan.

040 diameter reduction (Lapimitan
vahennys-%0)

Taman tyokalun avulla voit verrata supistumattoman verisuonen
halkaisijaa stenoottisen tai supistetun luumenin halkaisijaan.

1
2.
3.
4.
5.

320

Paina’0 Diam Reduction (Lapimitan vahennys-%).
Siirrd kohdistin jédnndshalkaisijan ensimmaéiseen pisteeseen.
Kiinnita se napsauttamalla SonicPadia®,

Siirrd seuraava kohdistin jd&nnoshal kai sijan toiseen pisteeseen.
Kiinnita se napsauttamalla SonicPadia®,
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6. Siirrd seuraava kohdistin verisuonen hakaisijan ensimmaéiseen
pisteeseen.

7. Kiinnita se napsauttamalla SonicPadia®,

8. Siirré seuraava kohdistin jéénntshalkaisijan toiseen pisteeseen.

9. Padtamittaus napsauttamalla SonicPadia®.

Jarjestelma laskee verisuonen halkaisijan, jddnndshalkaisijan ja niiden

vdalisen vahennyksen.

Pinta-alan vahennys-%

Kahden tytkalun avulla voit verrata supistumattoman verisuonen
poikkileikkausdériviivaa  stenoottisen tal  supistetun  luumenin
jaljitykseen eli kdyraan.

Ellipsimenetelma

1. Paina’ Area Reduction (Ell) (Pinta-alan vahennys-% (Ell)).
2. Kayta ellipsia suonen alueen maarittamiseen.

3. Napsauta SonicPadia®,
4
5

. Piirrajaannosalue SonickPadin® avulla
. Paata mittaus napsauttamalla SonicPadia®,

Jaljitysmenetelma

Lo

PainaVleas. Tools (Mittaustyokalut) kosketusnaytossa.

Paina % Area Reduction (Trace) (Pintaralan vahennys-%
(Jjitys)).

Siirra kohdistin j&&nndsal ueen ensimmaéi seen pisteeseen.

Aloita piirtaminen napsauttamalla SonicPadia®,
Piirrajaannosalue SonicPadin® avulla

Vahvista napsauttamalla SonicPadia®,

Siirrd seuraava kohdistin verisuonen pinta-alan ensimmaiseen
pisteeseen.

Aloita piirtdminen napsauttamalla SonicPadia®,

Paata mittaus napsauttamalla SonicPadia®.

N o ok N

© ©

Jérjestelma laskee verisuonen pinta-alan, jaénnospinta-alan ja niiden
vdalisen vahennyksen.
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Distance ratio (Etaisyyssuhde)

1. PainaDistance Ratio (Etéisyyssuhde).

2. Suorita ensimmadinen etéi syysmittaus.

3. Suorita  toinen  etdisyysmittaus. Jarjestelma laskee kahden
etdisyysmittauksen vélisen suhteen.

Follikkelien laskenta

Follikkelien laskennan avulla voit laskea ja mitata kunkin munasarjan
sisdltamét follikkelit.

1. Skannaus B-tilassa

2. Varmista, etta kuvan laatu on riittdva, jotta munasarjassa olevat
follikkelit voidaan tunnistaa.

3. Pysaytakuvavalitsemala-reeze (Pysaytd).

4, Vadlitse kehys, joka sisdltéa follikkelien enimmai sméaaran.

99 noTE

Kaikki follikkelit eivat ehkd ndy samassa kehyksessd Toista
tarvittaessa koko toimenpide eri kehyksissé.

5. Paina l-distance, 2-distance ta 3-distance (3D-
tilassa) Follicle (1-etéisyys, 2-etéisyys ta 3-etédisyys-painiketta
(3D-tilassa) Follikkeli-kohdassa kosketusndytossd ensimmaisen
follikkelin mittaamiseksi).

Kohdistin tulee nékyviin.

Aloita mittaus napsauttamalla.

Kun follikkelin mittaus on valmis, se nakyy follikkelien luettel ossa.

. Mittaa useita follikkel gja toi stamalla toimenpide.

10.Follikkelien kokonaismaara nakyy follikkelien luettelon yléosassa.

© 0o N>

99 noTE

Napsauta Right Ovary tai Left Ovary (Oikea munasarja tai
Vasen munasarja) ennen kuin suoritat follikkelimittauksen. Follikkelien
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mittaus- ja laskentatiedot on integroitu raporttiin. Napsauta 3D-tilassa
sitd follikkelia, jonka haluat mitata kullakin tasolla, jotta se voidaan
keskittéa siten, ettd se nakyy kullakin tasolla.

Ejection fraction (Ejektiofraktio)

Ejection  Fraction (Ejektiofraktio) -toiminnolla voit laskea
gjektiofraktion vasemman kammion tilavuuden muutoksesta diastolen ja
systolen vélilla (Monoplane M odified Simpson -menetelméd). Vasemman
kammion tilavuudet lasketaan endokardiumin loppudiastolisen ja
loppusystolisen kéyrén perusteella.

1. Hanki apikaalinen neljan kammion tai kahden kammion nakyméa
P5-1X:114

Optimoi kuva tarpeen mukaan.

Painal-reeze (Pysaytd).

Valitse SonicPadilla® paras diastolinen kehys.
Paina ohjauspaneelin Vieas. (Mittaus) -painiketta.

Valitse A4Cd LV-ta A2Cd LV -mittaus merkittyjen mittausten
luettel osta.

7. Kayta SonicPadia® ensmmaisen mittausharpin  siirtamiseen
hiippal 8pan anuluksen ensimméai sessé kohdassa.

8. Kiinnita se napsauttamalla SonicPadia®,

9. Jdjitd vasemman kammion reuna hiippaldpén anuluksen toiseen
kohtaan.

10Kiinnitéa se napsauttamalla SonicPadia®,
11.S348da pitkda akselia SonicPadin® avullatarpeen mukaan.
12 Kiinnitéa se napsauttamalla SonicPadia®,

13.Tee samat toimenpiteet parhaalle systoliselle kehykselle (A4 Cs V-
ta A2Cs LV-mittaus).

S

99 noTE

Ejektiofraktio lasketaan monoplane Modified Simpson -menetelmalla.
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Doppler time (Doppler-aika)

Tama tyokalu on kaytettavissa UltraFast™ Doppler -tilassa ja sydamen
esiasetuksissa.

Sen avulla voit laskea aikasiirtymét kahden aikajanan vdilla ja verrata
useiden spektrogrammien gjallista kayttdytymista tai mitata Doppler-
perusaikaa sydamen esiasetuksissa PW:ssdja CW:ssi.

1. Lisda ultranopeita spektrogrammeja (katso the section called “ Add
Spectrogram (Lisaa spektrogrammi)” [250]) tai suorita PW-jdljitys
sydétilassa

Paina kosketusnaytossa Vieas Tools (Mittaustydkalut).
PainaDoppler Time (Doppler-aika).

Aseta ensimmainen aikajana.

Vahvista napsauttamalla SonicPadia®,

Asetatoinen aikgjana.

Vahvista napsauttamalla SoniclPadia®,

No g wDd

Doppler-gian siirto nakyy mittaustul osal ueella millisekunteina.

Automaattinen PW-jaljitys

Katso the section called “PW Autotrace (Automaattinen PW-
jaljitys)” [263].

Velocity (Nopeus)
Velocity (Nopeus) on kaytettévissd vain PW-tilassa.

1. Kosketa Velocity (Nopeus). Nopeusharppi hakyy PW-spektrissa
yhdessa pystyakselin ja vaaka-akselin kanssa.

2. Kiinnita harppi napsauttamalla SonicPadia®,

Velocity (Nopeus) -tyokalu tuottaa dopplernopeuden (Vel) mittauksen
(cm/s) ja painegradientin (PG) laskennan (mmHg).
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PSV/EDV

PSV/EDV on kaytettavissa vain PW-tilassa.

1. Kosketa PSV/EDV. Ensmmainen PSV-mittauskohdistin  nakyy
PW-spektrissi yhdessa pystyakselin ja vaaka-akselin kanssa.
2. Kiinnita se napsauttamalla SonicPadia®,

Na&yttoon tulee toinen mittauskohdistin, jossa on seuraava merkinté:
« EDV, jos mittauskohdistin on perusviivan yldpuolella.
« MDV, jos mittauskohdistin on perusviivan aapuolella.

3. Kiinnita se napsauttamalla SonicPadia®,

PSV/EDV-tyokalu tuottaa seuraavat tul okset:

+ Systolinen huippunopeus (PSV)

« Loppudiastolinen nopeus (EDV)

* Resistiivinen indeks (RI)
Systolinen/diastolinen-suhde (S/D)
 Huippupaineen gradientti (PG)

Doppler 2 Velocity Ratio (Doppler 2 -
nopeussuhde)

Doppler 2 Velocity Ratio (Doppler 2 -nopeussuhde) on
kaytettavissa PW- ja CW-tiloissa sydamen esiasetuksissa.

1. Kosketa Doppler 2 -nopeussuhde.

Ensimméinen Ve-mittauskohdistin ndkyy PW-spektrissa yhdessa
pystyakselin javaaka-akselin kanssa.

2. Kiinnita se napsauttamalla SonicPadia®,

Nayttdon tulee toinen Vel-mittauskohdistin.
3. Kiinnita se napsauttamalla SonicPadia®,

Doppler 2 Velocity Ratio (Doppler 2 -nopeussuhde) -tyokalu
tuottaa seuraavat tulokset:

* Nopeus (Vel 1)
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» Maksimipainegradientti 1 (maksimi PG 1)
* Nopeus2 (Ve 2)

» Maksimipainegradientti 2 (maksimi PG 2)
« Vel UVe 2 -suhde (Ve UVe 2)

» Doppler-kulma (kulma)

* SV-syvyys(SV-syvyys)

Vessel diameter (Verisuonen halkaisija)

Vessel Diam  (Verisuonen halkaisija) mahdollistaa verisuonen
halkaisijan mittaamisen.

Vessel Diam (Verisuonen hakaisija) on kaytettavissa vain PW-
tilassa.

1. Kosketa\Vessel Diam (Verisuonen halkaisija).

Ensimmainen mittauskohdistin nékyy naytetilavuudessa.
2. Muuta mittauskohdistimen ensimmaisen osan kokoa
SonicPadilla®.

3. Kiinnita napsauttamalla SonicPadia®,

Toinen mittauskohdistin nakyy naytetilavuudessa.
4. Muuta mittauskohdistimen toisen osan kokoa SonicPadilla®,
5. Kiinnita napsauttamalla SonicPadia®,

Doppler slope (Doppler-kaltevuus)

Doppler Slope (Doppler-kaltevuus) mahdollistaa Doppler-spektrin
kiihtyvyys- tai hidastuvuuskaltevuuden mittaamisen.

Doppler Slope (Doppler-kaltevuus) on kaytettavissa PW-tilassa.
1. Kosketa Doppler Slope (Doppler-kaltevuus).

Nayttéon tulee ensimmainen mittauskohdistin.
2. Kiinnita ensimmainen mittauskohdistin napsauttamalla
SonicPadia®.
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Jarjestelma Kiinnittdd ensimmaisen mittauskohdistimen ja nayttda
toisen aktiivisen mittauskohdistimen.

3. Kayta SonicPadia® aktiivisen mittauskohdistimen siirtamiseen.
4. Kiinnitatoinen mittauskohdistin napsauttamalla SonicPadia®,

Doppler time-slope (Doppler-aika-
kaltevuus)

Doppler  Time-Slope  (Doppler-aikarkaltevuus)  mahdollistaa
Doppler-spektrin kiihtyvyys- tai hidastuvuuskal tevuuden mittaamisen.

Doppler Time-Slope (Doppler-aika-kaltevuus) on  kéaytettavissa
PW- ja CW-tiloissa.

1. Kosketa Doppler Time-Slope (Doppler-aika-kaltevuus).

Nayttéon tulee ensimmainen mittauskohdistin.
2. Kiinnita ensimmainen mittauskohdistin napsauttamalla
SonicPadia®.

Jarjestelma Kiinnittéa ensimmaisen mittauskohdistimen ja nayttda
toisen aktiivisen mittauskohdistimen.

3. Kayta SonicPadia® aktiivisen mittauskohdistimen siirtamiseen.
4. Kiinnita toinen mittauskohdistin napsauttamalla SonickPadia®,

Doppler trace (Doppler-jaljitys)

Doppler Trace (Doppler-jdjitys) -toiminnon avulla voit jaljittéa
yksittéisen sydanjakson Doppler-spektrissa.

Doppler Trace (Doppler-jdjitys) on kaytettavissa PW- ja CW-

tiloissa.

1. Kosketa Doppler Trace (Doppler-jdjitys).

2. Siirra aktiivinen mittauskohdistin SonicPadilla® ensimmaiseen
mittauspi steeseen.

3. Kiinnita ensimmainen kohta napsauttamalla SonicPadia®,
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Jarjestelma Kiinnittdd ensimmaisen mittauskohdistimen ja nayttda
toisen aktiivisen kohdistimen.

Kayta SonicPadia® aktiivisen mittauskohdistimen siirtémiseen
haluamaasi reittia pitkin.

Polku tulee nakyviin.

Kiinnita toinen mittauskohdistin napsauttamalla SonicPadia®.

Congestion index (Ahtaumaindeksi)

Ahtaumaindeksin avulla voit laskea poikkilelkkausal ueen (cnm?) javeren
virtausnopeuden (cm/s) suhteen saporttilaskimossa.

1

o b~ D

IS

Saada Angle correction (Kulman korjaus) samansuuntaiseksi
saporttilaskimon kanssa.

Paivita PW-spektri napsauttamalla SonicPadia®.

Pysayia kuva

Kosketa Congestion Index (Ahtaumaindeksi).

Saada saporttilaskimon halkaisijaa asettamalla ensimméinen jatoinen
mittauskohdistin SonicPadilla®.,

Doppler-kayran piirtaminen yhden sydanjakson aikana

L opeta mittaus napsauttamalla SonicPadia®,

Heart rate (Syke)

Taman tyokalun avullavoit mitata sykkeen M-tilasta, PW:stdja CW:sta.

1

328

Valitse M-tilassatai PW-mittauksessa Heart Rate (Syke).

Ensimmainen pystyviivatulee nékyviin.
Voit siirtéé pystyviivan yhden sydanjakson alkuun SonicPadilla®.
Vahvista napsauttamalla SoniclPadia®,

Toinen pystyviivatulee ndkyviin.

SonicPadilla® voit siirtaa toisen pystyviivan saman sydanjakson
loppuun.

Vahvista napsauttamalla SoniclPadia®,
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IMPORTANT

OB/GY N-tilassa pystyviivat on sijoitettava kahdelle sydanjaksolle, jotta
sydamen syke saadaan mitattua oikein.

Tilavuusvirtaus

PW-tilassa voit mitata tilavuuden virtausnopeuden verisuonessa.

1. S8ada naytetilavuuden kokoa siten, etta se kattaa koko suonen
halkaisijan.

2. Saada Angle  correction (Kulman  korjaus)  verisuonen

suuntaisesti.

Paivita PW-spektri napsauttamalla SoniclPadia®.

Pysayia kuva

Paina ohjauspaneelin Vieas. (Mittaus) -painiketta.

Paina kosketusnaytossa \/olume =low (Tilavuusvirtaus).

Séada verisuonen hakaisijaa asettamala ensimméinen ja toinen
mittauskohdistin SonicPadilla®,

Doppler-kadyran piirtaminen yhden sydanjakson aikana
L opeta mittaus napsauttamalla SonicPadia®,

N o bk w

© ©

Jérjestel ma ndyttda tilavuuden virtausnopeuden.
Kun automaattinen jaljitys on kaytssa:

1 PainaTilavuusvirtaus.,
2. Séada verisuonen halkaisijaa asettamalla ensimmaéinen ja toinen
mittauskohdistin SonicPadilla®,

Jérjestelma ndyttda tilavuuden virtausnopeuden.

M distance (M-etaisyys)

Taman tydkalun avulla voit mitata kahden mittauskohdistimen vélisen
pystyetéisyyden.
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Se muistuttaa etéisyysmittausta B-tilassa.
1. Valitse M-tilan mittauksessa V| Distance (M-etéisyys).

Nayttéon tulee ensimmainen mittauskohdistin.

2. Kayta  SonicPadia®  ensmméisen  mittauskohdistimen
Siirtémiseen.

3. Vahvista napsauttamalla SonicPadia®,
Nayttdon tulee toinen mittauskohdistin.

4. Siirratoista mittauskohdistinta SonicPadilla®,

5. Vahvista napsauttamalla SonichPadia®,

M time-slope (M-aika-kaltevuus)

Taman tydkalun avulla voit mitata kahden mittauskohdistimen vélisen
pystyetéisyyden.

Se muistuttaa etéi syysmittausta B-tilassa.
1. valitse M-tilan mittauksessa IV! Time-Slope (M-aika-katevuus).

Nayttéon tulee ensimmainen mittauskohdistin.

2. Kgyta  SonicPadia®  ensmméisen  mittauskohdistimen
siirtémiseen.

3. Vahvista napsauttamalla SonicPadia®,
Nayttdon tulee toinen mittauskohdistin.

4. Siirratoistamittauskohdistinta SonicPadilla®,

5. Vahvista napsauttamalla SonicPadia®,

Q-Box™

Kvantifiointilaatikon (Q-Box™) avulla voit kvantifioida tarkasti alueen
jaykkyyden (ja viskositeetin/leikkausaallon dispersion tarvittaessa).

-Box ™ on kaytettavissa vain SWE-tilassa (jatarvittaessa Vi PLUS -
tilassa) pysaytetyssa kuvassa.
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1. Kosketa O-Box ™,

Q-Box™ nayttéd ympyran, jonka kokoa voidaan muuttaa tai jota
voidaan siirtéa jajoka kopioidaan B-tilan kuvaan (rinnakkain jayl0s-
aas-muodossa) viitetarkoituksessa.

2. Kiinnita se valitsemalla.

Q-Box™ ratio (Q-Box™-suhde)

QO-Box™ Ralio (Q-Box™-suhde) mahdollistaa saman kuvan
kahden alueen jaykkyyden (ja viskositeetin/leikkausaallon dispersion
tarvittaessa) vertailun.

Q-Box™ Ratio (Q-Box™-suhde) on kaytettavissa vain SWE-tilassa
(jatarvittaessa Vi PLUS -tilassa) pysdytetyssa kuvassa.

1. Kosketa Q-5 0x ™ Ratio (Q-Box™-suhde).

Q-Box™-suhde nayttda ympyran, jonka kokoa voidaan muuttaa tai
jota voidaan siirtéd ja joka kopioidaan B-tilan kuvaan (rinnakkain ja
ylds-alas-muodossa) viitetarkoituksessa.

2. Asgta Q-Box™ jaykimpdan (tai suurimman viskositeetin)
visualisoituun alueeseen.

3. Kiinnita se napsauttamalla SonicPadia®,

4. Nayttoon tulee toinen QO-Box ™,

5. Aseta se pehmytkudokselle (tai tarvittaessa pienemman viskositeetin
duedlle).

6. Kiinnita se napsauttamalla SonicPadia®,

Q-Box™ trace (@-Box™-jaljitys)

Q-Box™  Trace (Q-Box™-jdjitys) mahdollistaa Q-Boxin
manuaalisen jdjityksen SWE-kuvaustilassa (ja tarvittaessa Vi PLUS
-tilassa), jotta jaljitetyltd alueelta saadaan joitain elastisia arvoja (tai
viskositeetti-/leikkausaaltohgj ontatietoja).

O-Box™ Trace (Q-Box™-jdljitys) on kaytettavissa vain SWE-tilassa
(jatarvittaessa Vi PLUS -tilassa) pysaytetyssa kuvassa.

SUPERSONIC MACH 30 Kayttoopas 331



1. Kosketa QO-B0x ™ Trace (Q-Box™-jdjitys).
2. Piirrd kdyra haluamallas tavalla (SonicPadilla® tai kosketusndyttn
avulla, katso the section called “ Trace (Jaljitys)” [314]).

3. Lopeta mittaus napsauttamalla SonicPadia®,

Multi Q-Box™

Multlh ©-Box ™-toiminnolla voit laskea automaattisesti useiden Q-
Box-mittausten keskiarvon.

Multh Q-Box ™ on kaytettavissa vain SWE-tilassa (ja tarvittaessa Vi
PLUS -tilassa) pysaytetyssi kuvassa.

Kosketa Vulth Q-Box ™,
Muuta Q-Boxin kokoaja siirrd sité tarpeen mukaan.
Vahvista napsauttamalla SoniclPadia®,

Jos haluat lisété toisen Q-boxin, toista toiminto. Jérjestelma laskee
keskiarvon kaikkien Q-Boxien tuloksista. Voit jatkaa Multi Q-Box -
mittausjaksoa useissa kuvissa.

5. Lopeta Multi Q-Box -mittausjakso painamallal opeta.

P wDd PR

SWE-vakausindeksi

SWE-vakausindeksityokalun (Q-Boxin tuloksissa merkitty S!) avulla
voit arvioida SWE-arvioiden gjallista yhdenmukaisuutta Q-Boxissa. Se
on saatavana C6-1X-anturille vatsan, maksan ja vatsan verisuonten
esiasetuksissa.

PainaProbe (Anturi).

Valitsel Iver (Maksa) -esiasetus C6-1X-anturin Vatsa-sovel luksessa.
Optimoi B-tilan kuva maksan oikeassa lohkossa.

Varmista, ettd potilas pidéattel ee hengitysta.

Paina S\/VE jaoptimoi tarvittaessa.

Pysayta kuva

Suorita kuvatun kudoksen Q-box-mittaus.

N o o~ wDdh PP
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8. Jos ndyttssa nakyva vakausindeksi on <90 %, tama viittaa gjalliseen
vaihteluun, mink& vuoksi Q-Boxin voi joutua asettamaan toiseen
paikkaan SWE-ruudussatai kaynnistdmaan kuvauksen uudelleen.

& CAUTION
V akausindeksi >90 % ei vahvista el astisuuden tarkkuutta.

Vakausindeksi on analysoitava vain edelld mainituissa esiasetuksissa/
anturissa.

V akausindeksitytkalu voidaan tarvittaessa poistaa kaytosta j arjestelman
kokoonpanossa.

Muut kosketusnayton
mittaustoiminnot

Mittausten  kosketusndyttssd on joitakin erikoisséétimia, jotka
helpottavat mittauksen tyonkulkua.

Erase all (Poista kaikki)

Erase All (Poista kaikki) -toiminnolla voit poistaa kaikki
pyséytyskuvassa ndkyvéat mittaukset.

Erase last (Poista viimeinen)

Erase Last (Poistaviimeinen) -toiminnollavoit poistaavain viimeisen
kiinnitetyn mittauskohdistimen.

End (Lopeta)

End (Lopeta) lopettaa aktiivisen mittauksen.
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Undo/Redo (Kumoa/Tee uudelleen)

Undo/Redo (Kumoa/Tee uudelleen) -kohdan ala olevaa nuppia
voidaan kayttda aktiivisessa kéyréssa poistamaan kayrd asteittain
ka&antei sessi jarjestyksessd ja tekemaén kayra uudelleen.

Zoom (Zoomaus)

Z00m (Zoomaus) -toiminnon avulla voit suurentaa kosketusndytossa
nakyvan kuva-alueen kokoa.

Kierrd Z00m (Zoomaus) -kohdan alla olevaa nuppia:

«  myo6tapéivadn zoomauskertoimen suurentamiseksi
+ Vvastapaivain zoomauskertoimen pienentamiseksi.

Sovita kuva kosketusndyton mittausal ueelle " Sovita'-toiminnolla.

Assign last (Maarita viimeinen)

Assign Last (Maaritaviimeinen) -toiminnollavoit maarittaé viimeksi
suoritetun mittauksen merkintaan.

1. Suorita mittaus
2. Kosketa kosketusndytdn Assign last (M&arita viimeinen) -painiketta.

Jarjestelmd nayttdd kuvauksen kaytettdvissd olevien merkintojen
luettelon.

3. Napsauta haluamaasi merkintaa.

Lisdtietoja merkityistd mittauksista on kohdassa the section called
“Merkityt mittaukset” [335].

Exit (Poistu)

Exit (Poistu) suorittaa kaikki aktiiviset mittaukset loppuun, sulkee
mittauskosketusnayton ja pal aa pysdytettyyn kuvatil aan.
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Merkityt mittaukset

Paina ohjauspaneelin Vieas . (Mittaus) -painiketta.
Merkittyjen mittausten luettelo ndkyy kuvan oikealla puolella.

Kéytettévissd olevat merkinnét riippuvat valitusta sovelluksesta ja
nykyisestd aktiivisesta tilasta.

Merkintdpaketit voidaan méadrittéa jérjestelméan kokoonpanossa. Katso
the section called “ Packages (Paketit)” [434].

Painakohdistinta.

Voit vierittda luetteloa asettamalla kohdistimen sen paile ja
vierittamalla SonicPadia®.

Valitse sopiva merkitsin luettelosta SonicPadilla®,
Sopiva mittaustydkal u kéynnistetaan (etéisyys...).
Suorita mittaus kuten perusmittauksessa.

Voit tehda enintéan viis mittausta samalle merkinnéle. Ne nékyvét
|uettel ossa vastaavan mittauskohdistimen kanssa

99 notE

Merkityt mittaukset saattavat olla piilossa riippuen jéarjestelman
kokoonpanosta valitusta vaihtoehdosta.

Mittauksen mukauttaminen

Voit mukauttaa mittauksia jérjestelman kokoonpanossa.

Voit valita, ndytetdénko mittauskosketusndytto joka kerta, kun painat
Freeze (Pysaytys) -painiketta.

Lisdtietoja on kohdassa Chapter 9, Jarjestelman
mukauttaminen [391].
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Mittaustarkkuus

Anturin tiedot

L18-5 Lineaarinen 85MHz 4,0-15 MHz

L10-2 Lineaarinen 6,0 MHz 2,0-10,0 MHz
LH20-6 Lineaarinen 11 MHz 6,0-20,0 MHz
C6-1X Kaareva 3,5MHz 1,0-6,0 MHz
C9-2X Kaareva 2,0-9,0 MHz
E12-3 Mikrokupera 7 MHz 3,0-12,0 MHz
LV16-5 Moottoroitu 8,5MHz 5,0-16,0 MHz
MC12-3 Mikrokupera 75MHz 3,0-12,0 MHz
P5-1X Vaihestettu 2,9 MHz 1,0-5,0 MHz

2D-mittaukset

Alla olevassa taulukossa esitetéén ultradénijarjestelman 2D-mittausten
mittaustarkkuus ja -alue.

Aksiaalinen +/- 10 % tai 1 mm 0,01-25 cm Sen mukaan,
etéisyys kumpi on suurempi

Sivuttaisetdisyys | +/- 10 %tai 2mm 0,01-20 cm Sen mukaan,
kumpi on suurempi

Poikittaisetéisyys | +/- 10 %tai 2mm 0,01-25 cm Sen mukaan,
kumpi on suurempi
Pinta-ala +-10% 0,01-1 000 cm? | Sen mukaan, kumpi

tai 25 mm? on suurempi®
Alue +/- 10 % tai 5 mm 0,03-10,000 cm | Sen mukaan, kumpi

on suurempi

Ellipsin tilavuus +-10% 0,012 000 cm 3 Sen mukaan,

kumpi on suurempi
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Ejektiofraktio +/- 20 % 10-80 % Sen mukaan, kumpi
(laskettu) on suurempi®

aJatkuvan jaljityksen tarkkuus riippuu kayttsj sta.
bJatkuvan j&ljityksen tarkkuus riippuu kéyttsjasta.
CJatkuvan jaljityksen tarkkuus riippuu kaytts) asté.

99 noTE

Mé&éritetyt toleranssit koskevat vain mittauksia, jotka on tehty
homogeenisella vdiaineella, jossa &nen nopeus on 1 540 m/s ja jonka
pinta ei ole refraktiivinen ja jonka ultraéénikeilan kulma on 90 astetta
suhteessa anturin pintaan.

Panoraamaetaisyysmittaukset

Anturin nimi / L18-5/ Yleinen | 1
esiasetus
Panoraamaetéi syyden +/- 10 % M 3
mittaustarkkuus

Anturin nimi / L10-2/ Yleinen | 1
esiasetus
Panoraamaetéi syydern +/- 10 % M 3
mittaustarkkuus

Panoraamaetéi syyden mittaustaul ukoissa kaytettyjen symbolien selitys:
Testitaso |: Varmistettu tarkastuksella tai laadullisella analyysilla
Testitaso M: Varmistettu mittauksella.

Huomautus 1: Mé&&ritys on tarkoitettu vain tiedoksi, eikd se ole
testattavissa oleva vaatimus jarjestel métasol la.
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Huomautus 2: Madrityksella tarkoitetaan B-tilan  sekvenssin
kuvausosassa kéytettyja ultradanipul sseja.

Huomautus 3: Panoraamaetdisyysmittauksen tarkkuustesti suoritetaan
ATS 551 Small Parts -fantomilla, ja se kattaa enintéén noin 20 cm:n
etdisyyden.

M-tilan mittaukset

Anturin nimi / C6-1X / OB | 1
esiasetus
M-tilan 1&hetys-/
vastaanottotagj uus

Aksiaalisen +/- 10 % tai 1 mm M 3, sen mukaan
etéisyyden kumpi on suurempi
mittaustarkkuus

Sykkeen +/- 10 % M 4
mittaustarkkuus

2,4/45 MHz | 1,2

Anturin nimi / E12-3/ 0B 1
esiasetus
M-tilan lahetys-/ 3,7/7,5 MHz 1,2
vastaanottotagj uus
Aksiaalisen +/-10%tai 1 mm 3, sen mukaan
etéisyyden kumpi on suurempi
mittaustarkkuus
Sykkeen +/- 10 % 4

mittaustarkkuus

M-tilan mittaustaul ukoi ssa kéytettyjen symbolien selitys:
Tedtitaso |: Varmistettu tarkastuksellatai laadullisella anayysilla
Testitaso M: Varmistettu mittauksella.

Huomautus 1. Mé&&ritys on tarkoitettu vain tiedoksi, eikd se ole
testattavissa oleva vaatimus jarjestel métasol la.

Huomautus 2: Maéadrityksella M-tilan sekvenssissa  kaytettyja
ultradanipulssgja.
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Huomautus 3: M-tilan etédisyysmittauksen tarkkuustesti suoritetaan
CIRS-mallin 040GSE-fantomilla.

Huomautus 4: Sikién syddmen sykkeen gjoitustarkkuus mitataan
seuraavan materiaalin avullaa AWG Agilent 33220A -oskilloskooppi
Tektronix DPO4034 -ultragénigedlialusta Aquaflex Ref. 04-02 HI-FI -
kaiutin Monacor SP60/4.

AKSIAALISEN ETAISYYDEN TARKKUUS

le 6.1. Aksiaalisen etéisyyden mittaustarkkuus - hyvaksymiskriteerit ja mittaustul okset

97,5

THI 1875375 | 001-20] 10 97 3% Hyvaksytty

AJOITUKSEN TARKKUUS

Table 6.2. Ajoituksen tarkkuus - hyvaksymiskriteerit ja mittaustul okset

6,42/6,42

arhalnerl THI 2,856/375 | 16-100 | 180 180 0% Hyvaksytty
bstetriikk

Doppler-mittaukset

Doppler-mittauskohdistimet sijoitetaan yhdelle pikselille haluttuun
kohtaan. Nopeusmittaukset ndytetéén yksikolla cm/s tai m/s vahintéan
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yhden desimaalin tarkkuudella. Alla olevassa taulukossa esitetdén
ultradénijarjestelméan Doppler-mittausten mittaustarkkuus, -alue ja -
toleranssi.

Nopeusmittaus <15% Kuvaus PW: 6,2 cm/
suhteellinen virhe s-370 cm/s

Mé&éritetyt toleranssit koskevat vain mittauksia, jotka on tehty
homogeenisella véliaineella, jonka nopeus on 1 540 m/s ja jonka pinta
on heijastamaton ja Doppler-kulma 0°. Nama tarkkuudet ovat tulosta
kohdistimien sijoittamisesta Doppler-ndyttdon ja sen jakeen tehdyista
mittauksista.

DOPPLER-MITTAUKSEN TARKKUUS JA
ANTUREIDEN HERKKYYSYHTEENVETO

Tikarisymbolilla merkityt kohdat (1) osoittavat, ettéd mééritetty arvo on
vain tiedoks eika se ol e testattavissa oleva vaatimus jarjestel métasol la.

Testitaso |: varmistettu tarkastamallatai analysoimalla
Testitaso M: varmistettu mittauksella

t: Vain viitteeksi

(1) Anturin keskitaajuudet harmaasdvykuvausta varten

(2) CIRS 043 Doppler-fantomia kayttaen.

Table 6.3. Doppler-nopeuden tarkkuusmittaukset SUPERSONIC MACH 30 -
jarjestelmassa L18-5-anturille

Anturin nimi / esiasetus L18-5/ Rinta I

PW Dopplerin keskitagjuus 5MHz |

PW Doppler-spektrin =12,5 %:n virhe M
nopeustarkkuus (2)
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Table 6.4. Doppler-nopeuden tarkkuusmittaukset SUPERSONIC MACH 30 -

jarjestelmassa C6-1X-anturille

Anturin nimi / esiasetus C6-1X / Vatsa I

PW Dopplerin keskitagjuus 2,25 MHz M

PW Doppler-spektrin =13 %:n virhe M
nopeustarkkuus (2)

Table 6.5. Doppler-nopeuden tarkkuusmittaukset SUPERSONIC MACH 30 -

jérjestelméssi E12-3-anturille

Anturin nimi / esiasetus E12-3 / Eturauhanen |
PW Dopplerin keskitagjuus 4,5 MHz |
PW Doppler-spektrin =15 %:n virhe M
nopeustarkkuus (2)

Table 6.6. Doppler-nopeuden tarkkuusmittaukset SUPERSONIC MACH 30 -

jarjestelmassa LV16-5-anturille

Anturin nimi / esiasetus LV16-5/ Rinta |

PW Dopplerin keskitagjuus 5MHz |

PW Doppler-spektrin =5 %:n virhe M
nopeustarkkuus (2)

Table 6.7. Doppler-nopeuden tarkkuusmittaukset SUPERSONIC MACH 30 -

jarjestelmassa L10-2-anturille

Anturin nimi / esiasetus L10-2/ Verisuonet |
- kaulavaltimo
PW Dopplerin keskitagjuus 3,75 MHz |
PW Doppler-spektrin =3 %:n virhe M
nopeustarkkuus (2)
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Table 6.8. Doppl er-nopeuden tarkkuusmittaukset SUPERSONIC MACH 30 -
jarjestelmassa MC12-3-anturille

Anturin nimi / esiasetus MC12-3/ Yleinen |

- Verisuonet
PW Dopplerin keskitagjuus 45MHz |
PW Doppler-spektrin =14,5 %:n virhe M

nopeustarkkuus (2)

Table 6.9. Doppler-nopeuden tarkkuusmittaukset SUPERSONIC MACH 30 -
jarjestelmassa LH20-6-anturille

Anturin nimi / esiasetus LH20-6 / MSK |

PW Dopplerin keskitagjuus 7,5 MHz I

PW Doppler-spektrin =15 %:n virhe M
nopeustarkkuus (2)

Table 6.10. Doppler-nopeuden tarkkuusmittaukset SUPERSONIC MACH 30 -
jérjestelméssa P5-1X-anturille

Anturin nimi / esiasetus

P5-1X / Verisuonet - TCD

PW Dopplerin keskitagjuus

1,875 MHz

PW Doppler-spektrin

=15 %:n virhe

nopeustarkkuus (2)

Varivirtauksen Doppler-herkkyys

Taman testin  tarkoituksena on mitata vérivirtauskuvauksen
lgpaisevyytta  Jokainen  anturi  asetetaan  Véarivirtaus-tilaan.
Vérivirtausdopplerfantomi, joka on varustettu 4 mm |&pimitaltaan
olevalla kaltevalla lierioméisella verisuonifantomilla, kuvataan ja néin
mitataan vari-Doppl erin herkkyys senttimetrein&. Doppler-kulmaon noin
naytdssa, mitataan mittauskohdistimilla siten, etté yksi mittauskohdistin
on iholinjalla ja toinen mittauskohdistin, josta varivirtaussignaali
akaa, nayttdd pudotuksia. Niiden vdista etdisyytta pidetéén
lapdisevyytend eli penetraatiosyvyytend. Kynnysarvon aapuolelle
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jéavia virtaussignaaleja pidetéén kohinana, eivatka ne ole kelvollisia
véri-Doppler-signaalgja.  Vérivirtauksen Doppler-fantomia kaytetdan
vakiovirtauksen aaltomuodon kanssa. (1) Harmaasdvykuvantamisen
léhettimen keskitagjuudet (2) Kéaytetddn Shelley medical accealow
Q -pumppua QATP — 100/Z -madlilla (Zerdine™-kudos jdljittelee
adnen etenemisnopeutta materiaalissa: 1 540 m/s = 6 m/s |ampdtilassa
22 °C, vaimennuskerroin 0,5 dB/cm/MHZz), veren virtausfantomi on
asetettu mittauksen yhteydessa minimi-, maksimi- jakeskitason Doppl er-
nopeudelle.

Table 6.11.

Anturin nimi / esiasetus L18-5/ Rinta |

Vérivirtauksen taajuusalue 5-9 MHz M

Vérien |apéisy 41 mm M
Angio PL.U.S. -18péisy 48 mm

Table 6.12.

Anturin nimi / esiasetus C6-1X / Vatsa |

Vérivirtauksen taajuusalue 2-2,5MHz M

Vérien |8péisy 12,5cm M
Angio PL.U.S. -18péisy 125 mm

Table 6.13.

Anturin nimi / esiasetus E12-3 / Eturauhanen |
Vérivirtauksen taajuusalue 4,5-7,5 MHz M
Vérien |&péisy 50cm M

Table 6.14.

Anturin nimi / esiasetus LV16-5/ |
Vérivirtauksen taajuusalue 5-9 MHz M
Vérien |&péisy 4,0cm M
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Table 6.15.

Anturin nimi / esiasetus L10-2 / LowExtVenous |
Vérivirtauksen tagjuusalue 3,7-6,4 MHz M
Vérien lapéisy 62 mm M
Angio PL.U.S. -18péisy 71 mm
Table 6.16.
Anturin nimi / esiasetus MC12-3/ Verisuonet |
Varivirtauksen tagjuusalue 4,5-7,5MHz M
Vérien |8péisy 50cm M

Table 6.17.

Anturin nimi / esiasetus LH20-6 / MSK |

Vérivirtauksen tagjuusalue 6,49 MHz M

Vérien lapéisy 35cm M
Table 6.18.

Anturin nimi / esiasetus P5-1X / TCD |

Varivirtauksen tagjuusalue 2,2-2,5MHz M

Vérien |apéisy 2,0mm M

Elastografiset mittaukset

SWE-PENETRAATIO JA TILARESOLUUTIO

Alla olevissa taulukoissa on esitetty -penetraatiosyvyys ja SWE-
tilaresoluutionmaéritykset kaikille antureille, joissa SWE-tila on
kaytettavissa.
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Table 6.19.

Anturin nimi / LV16-5/ Yleinen | 1
esiasetus
SWE- 2,528 mm M 4
penetraati osyvyysal ué
SWE-tilaresoluutio 2,0mm M 5
Table 6.20.

Anturin nimi / L18-5/ Yleinen | 1
esiasetus
SWE- 2,5-30 mm M 4
penetraatiosyvyysalug
SWE-tilaresoluutio 2,0 mm M 5
Table 6.21.

Anturin nimi / L10-2/ Yleinen | 1
esiasetus
SWE- 2,5-45 mm M 4
penetraatiosyvyysalug
SWE-tilaresoluutio 2,0 mm M 5
Table 6.22.

Anturin nimi / LH20-6/ Yleinen | 1
esiasetus
SWE- 1-20 mm M 4
penetraatiosyvyysalug
SWE-tilaresoluutio 2,0 mm M 5
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Table 6.23.

Anturin nimi / E12-3/ Yleinen | 1
esiasetus
SWE- 2,5-30 mm M 4
penetraatiosyvyysalug
SWE-tilaresoluutio 2,0 mm M 5
Table 6.24.

Anturin nimi / MC12-3/ Yleinen | 1
esiasetus
SWE- 2,5-30 mm M 4
penetraati osyvyysal ug
SWE-tilaresoluutio 3,0mm M 5
Table 6.25.

Anturin nimi / C6-1X / Yleinen | 1
esiasetus
SWE- 25-70 mm M 4
penetraatiosyvyysalug
SWE-tilaresoluutio 2,0 mm M 5
99 notE

30 %:n tai 3 kPa:n virhe sen mukaan, kumpi virhe on suurempi.

Kuvaus SWE-penetraatio- ja paikkaresoluutiotaulukoissa kaytetyista
symboleista:
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Testitaso |: Varmistettu tarkastuksella tai laadullisella analyysilla.
Testitaso M: Varmistettu mittauksella.

Huomautus 1. Mé&&ritys on tarkoitettu vain tiedoksi, eikd se ole
testattavissa oleva vaatimus j érjestel métasolla.

Huomautus 2: Maarityksella tarkoitetaan SWE-sekvenssin kuvausosassa
kaytettyja ultradanipul sseja.

Huomautus 3: SWE:n enimmaispenetraatiosyvyys maéadritelldan
suurimmaksi syvyydeksi, jolle SWE-kuvassa on saavutettavissa hyva
varintayttd ja minimaalinen kohina. LV16-5:n, L18-5:n, L10-2:n,
LH20-6:n, E12-3:n, MC12-3:n ja C6-1X:n SWE -l8pdisysyvyysal ueet
on johdettu skannaamalla CIRS 049A QA -elastisuusfantomin tasaisen
elastisuuden alueita.

Huomautus 4: SWE-tilaresoluutio saadaan kayttamalla mukautettua
fantomia, joka sisdtéd suorakulmaisia kudogdlijittelylohkoja, joilla
on erilainen elastinen kontrasti, ja mittaamala leikkausaallon
nopeuden ja etédisyyskayrien keskiméaardinen leveys lohkon rajapintojen
|aheisyydessa |lateraaliseen ja aksiaaliseen suuntaan.

3D-mittaukset

LV16-5 THI 20 13

Tilavuuden mittaustarkkuus on + 10 % valilla 0,01-2 000 cm3.

BI-RADS®-analyysi

Breast Imaging Reporting and Data System (BI-RADS ®) on rinnan
kuvantamisen raportointi- ja tietojarjestelmd, jonka on kehittényt
American College of Radiology. Se tarjoaa standardoidun luokituksen
rinnan ultraddnitutkimuksille. Se koostuu kuvaajien sarjasta, jostal 88kari
voi tehda kategoriaan liittyvan arvioinnin.
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BI-RADS®-arviointikategoriat

Table 6.26. American College of Radiology BI-RADS® -arviointiluokitus
ultradanitutkimuksille

0 Arviointi kesken: tarvitaan
kuvantamisen lisdarviointi

1 Negatiivinen

2 Hyvénl aatuinen 18ydos

3 Todenngkoisesti hyvanlaatuinen |6ydds
4 Epéill&&n pahanl aatuista | 6ydosta
4a Heikko epéily pahanlaatui suudesta
4b Kohtalainen epéily pahanlaatuisuudesta
4c Suuri epaily pahanlaatuisuudesta

5 Suuri pahanlaatuisuuden todennakdisyys
6 Tunnettu koepalan

0soi ttama pahanl aatui suus

99 noTE

Kaikki BI-RADS-kriteerit nakyvét jarjestelmassa englanniksi valitusta
kielesta riippumatta.

BI-RADS®-luokitus on helppo suorittaa integroidulla BI-RADS®
Lexicon Classification #lomakkeella. Yhteen tutkimukseen voidaan
luokitella enintddn 12 leesiota

BI-RADS®-
leksikologialuokituksen
suorittaminen

1. Pysayia kuvamissitahansatilassa
2. Vditse Add New Lesion (Lisdéduus leesio).
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Néayttéon tulee uuden leesion kosketusnayton painike (esimerkiksi
Leesio A).

3. Aseta leesion nuolimerkki SonicPadin® avulla osoittamaan
|eesiota paénaytossa.

4. Kiinnita nuolimerkki napsauttamalla SonicPadia®,

BI-RADS®-valikko ndkyy kuvan vasemmalla puolella paénaytossa.

5. Valitse tulokset BI-RADS®-leksikologialuokituksen lomakkeesta
kohdistimen jaSonicPad®-ohjaimen avulla

6. Siirry BI-RADS®-valikon seuraavalle sivulle napsauttamalla valikon
NEXT (SEURAAVA) #painiketta tai kosketusngyton L esion
Page (Leesiosivu) #saadinta.

7. PainaSave lmage (Talennakuva).

8. Sulje BI-RADS®-valikko valitsemalla 11 (Lopeta).

99 noTE

Téarked huomautus:

Paina Save Image (Talenna kuva) #painiketta, kun olet tayttanyt
BI-RADS®-luokituslomakkeen ja poistunut valikosta, tai tietoja ei
tallenneta.
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BI-RADS®-valikkoon pddsee niin monta kertaa kuin on tarpeen
tietyn leesion arvioinnin suorittamiseksi. BI-RADS®-valikossa tehdyt
mittaukset liittyvét suoraan loppuraportin valittuun leesioon (esimerkiksi
Leesio A). BI-RADS®-valikossa tehdyt mittaukset nékyvét sivulla 4.

BI-RADS®-
leksikologialuokituksen
dokumentointi

Yksittéinen kuva e pysty dokumentoimaan kaikkia BI-RADS®-
leksikol ogial uokituslomakkeen ominaisuuksia.

Integroidun BI-RADS®-valikon avulla voit hel pottaa | eesiotoimintojen
dokumentointia dokumentoimalla yhden tai useamman BI-RADS®-
ominaisuuden janiihin liittyvan kuvan.

1. Mé&&ritauus leesio jaaktivoi BI-RADS®-valikko.
2. Tulokset voidaan valita BI-RADS®-leksikol ogialuokituslomakkeella
kohdistimen jaSonicPad®-ohjaimen avulla.

3. PainaSave Image (Talennakuva).

Huomaa, ettd kuvan numero ndkyy valitun vastauksen oikealla
puolella BI-RADS®-|eksikol ogial uokituslomakkeessa.

4. Voit poistua BI-RADS®-toiminnosta jokaisen Save lmage
(Talenna kuva) -toiminnon jdlkeen ja palata samaan leesioon
sy6ttédkses uusia kuvia koskevia lisétietoja.

5. Jos samalle leesiolle sy6tetdan ristiriitaisia tuloksia, tulokset voidaan
tasmayttaa raporttiin (katso Chapter 7, Raportit [353]).

Thy-RADS ™-analyysi

Kilpirauhasen raportointi- ja tietojarjestelma (Thy-RADS™), jonka
on kehittanyt SuperSonic Imagine, sisdltéd joukon kliinisia
arviointikriteereja kil pirauhasen ultraganitutkimuksia varten.

Thy-RADS™-analyysi on helppo tehda integroidulla Thy-RADS-
lomakkeella.
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Enint&an 8 nystermé&a voidaan luokitella yhteen tutkimukseen.

Thy-RADS™-
leksikologialuokituksen
suorittaminen

1
2.

3.

Pysayta kuva Kil pirauhanen-sovel luksessa.
Kosketa Thy-RADS.
Valitse Add new Nodule (Lisdd uusi nystermd).

Nayttdon tulee uuden nysterman kosketusnayton painike (esimerkiksi
NystermaA).

Aseta nysterman nuolimerkki SonicPadin® avulla osoittamaan
nystermaé paanaytossa.

Kiinnita nuolimerkki napsauttamalla SonicPadia®,

Thy-RADS™-valikko n&kyy kuvan vasemmalla puolella
paanaytossa.

Valitse tulokset Thy-RADS™-|eksikologialuokituksen lomakkeesta
kohdistimen jaSonicPadin® avulla,

Siirry Thy-RADS™-valikon seuraavalle sivulle napsauttamalla
valikon NEXT (SEURAAVA) #painiketta tai kosketusnayttn
Nodule Page (Nystermésivu) #sdadinta.

Paina Save Image (Talennakuva).

Sulje Thy-RADS™-valikko valitsemalla =it (Lopeta).

99 noTE

Téarkea huomautus:

Paina Save lmage (Talenna kuva) #painiketta, kun olet tayttanyt
Thy-RADS™-luokituslomakkeen ja poistunut valikosta, tai tietoja el
tallenneta.

Thy-RADS™-valikkoon pédasee niin monta kertaa kuin on tarpeen
tietyn nystermédn arvioinnin suorittamiseksi. Thy-RADS™-valikossa

SUPERSONIC MACH 30 Kayttoopas 351



tehdyt mittaukset liittyvét suoraan loppuraportin valittuun nystermaan
(esimerkiksi Nysterma A). Thy-RADS™-valikossa tehdyt mittaukset
nakyvét sivulla4.

Thy-RADS™-
leksikologialuokituksen
dokumentointi

Yksittéinen kuva e pysty dokumentoimaan kaikkia Thy-RADS™-
leksikologialuokituslomakkeen ominaisuuksia  Integroidun  Thy-
RADS™-valikon avullavoit hel pottaa |l eesi otoimintojen dokumentointia
dokumentoimalla yhden tai useamman Thy-RADS™-ominaisuuden ja
niihin liittyvan kuvan.

1. Mé&&ritduus nysterméjaaktivoi Thy-RADS™-valikko.

2. Tulokset voidaan valita Thy-RADS™-
leksikologialuokitusiomakkedlla ko hdistimen jaSonicPadin®
avulla

3. PainaSave Image (Talennakuva).

Huomaa, ettd kuvan numero nédkyy valitun vastauksen oikealla
puolella Thy-RADS™-|eksikol ogia uokituslomakkeessa.

4. Voit poistua Thy-RADS™-toiminnosta jokaisen Save lmage
(Tallenna kuva) #toiminnon jalkeen ja palata samaan nysterman
sy6ttddksesi uusia kuvia koskevia lisétietoja.

5. Jos samalle leesiolle sy6tetdan ristiriitaisia tuloksia, tulokset voidaan
tasmayttéa raporttiin (katso Chapter 7, Raportit [353]).

352 SUPERSONIC MACH 30 Kayttoopas




7 Raportit
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Raporttiominaisuuden kuvaus

SUPERSONIC MACH 30 #ultradanijarjestelman avulla voit halita
kaikkia tutkimuksen aikana keréttyja tietojaja luoda raportin.

Raportin ominaisuudet koostuvat kahdesta eri nakymasta:

 Raportin luonti, jonka avulla voit luoda ja mukauttaa raportin

+ Raportin esikatselu, jonka avulla voit tarkastella raporttia sellaisena
kuin se tulostetaan tai luodaan pdf-tiedostona.

Avaa raporttitoiminto painamalla Report (Raportti).

Raportin luonti avautuu.

Raportin luonti

Raportin luonnin kuvaus

Raportin luonnin avulla voit valita, mitka tutkimuksen osat sisdllytetdan
loppuraporttiin.

Raportin luonti koostuu seuraavista valilehdisté:

« Patient Info (Potilastiedot), jossa voit hakealmuokata potilastietoja

* Images (Kuvat), joihin tutkimuksen akana otetut kuvat,
niihin liittyvat mittaukset, BI-RADS®/Thy-RADS™ ja kommentit
tallennetaan

* Measurements (Mittaukset), jossa voit tarkastella kaikkia
tutkimuksen merkittyja mittauksiajalaskelmia

* Worksheet  (Laskentataulukko), jossa voit visualisoida
loppuraportin peruselementit, muokata potilastietoja ja potil astietojen
syottoa, kayttdd kaaviota tai anatomisia tietoja suoritettujen
merkittyjen mittausten paikantamiseen tai tarkentamiseen.

e Conclusion (Johtopdétds), johon voit liséta tutkimuksen
johtopaétoksen
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Patient information
(Potilastiedot)

Patient Info (Potilastiedot) #vdilehti ndyttda potilastiedot, jotka on
taytetty samoillatiedoilla kuin Patient Data (Potil astiedot) -néytto.

Potilastiedot-ndytén tapaan Fatient Information (Potilastiedot)
#vélilehdessa on yleisia tietoja ja lisétietoja kustakin Kliinisesta
sovelluksesta.

Voit muokata kaikkia tietoja Potil astiedot-vélilehdel 1&

Voit sy6ttéa tietoja useampaan kuin yhteen vélilehteen, jos kdyttssi on
useita sovelluksia.

Jos painat Patient (Potilas) #painiketta palataksesi Potilastiedot-
kohtaan, kaikki Raportin luonnin  muokkaukset tallennetaan ja
péivitetaan.

Voit valita loppuraportissa naytettavét tiedot Show/Hide Info (Naytd/
piilota tiedot) #kuvakkeiden avulla:

« Show Info (N&yta tiedot) #kuvakkeen valitseminen maarittds, etta
tiedot nékyvét loppuraportissa

» Hide Info (Piilota tiedot) #kuvakkeen valitseminen méarittéa, etta
tiedot eivét ndy loppuraportissa

L oppuraportissa piilotettu tieto sdilyy aina osana ultragénijarjestelmaan
tallennettua tutkimusta.

Images (Kuvat)

Raportin luonti -ikkunan Images (Kuvat) #vdilehti nayttéa kaikki
tutkimuksessa otetut kuvat.

Kuvat on jérjestetty kliinisen sovelluksen vélilehtiin.

Pystysuuntaiset vélilendet on tarkoitettu kuville, jotka liittyvéat Bl-
RADS®- jaThy-RADS™ -taulukkoon.
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Voit valitaloppuraportissa ndytettavét kuvat valitsemallane.

Napsauta kuvan yldpuolella olevaa kuvaketta, jos haluat sisdllyttda sen
raporttiin tai j&tt84 sen pois raportista.

Kuvat, joita e naytetd loppuraportissa, sdlyvdt aina osana
ultraéénijarjestelmaan tallennettua tutkimusta.

Kunkin kuvan vieressa on kommenteille varattu tekstiruutu.

Valitse valkoinen tekstiruutu sen kuvan vierestd, johon haluat lisdta
kommentteja.

Kirjoitakommentit nappaimistolla.
Kuhunkin kuvaan liittyvét mittaukset nékyvét oikealla olevalla aueslla.

Voit nayttéd/piil ottaal oppuraportin mittaukset Show/Hide (Nayté/piilota
tiedot) #kuvakkeiden avulla:

* Show Info (Néayta tiedot) #kuvakkeen valitseminen maarittéa
lopullisessa raportissa ndytettavat mittaukset.

* Hide Info (Piilota tiedot) #kuvakkeen valitseminen méarittéa
mittaukset, joita el ndytetd loppuraportissa.

Jos valituille kuvasarjoille ei ole tehty mittauksia, alue saattaa nayttéa
tyhjalta.

99 noTE

OB-kuvissa, joissasuoritettiin merkittyjamittauksia, voit ndyttéa valittua
vertailutaulukkoa vastaavan kasvukaavion napsauttamalla GRAPH
(KAAVIO).

Measurements (Mittaukset)

Measurement (Mittaus) #vélilehdella voit tarkastella tutkimuksen
aikana tehtyja merkittyja mittaustuloksiaja niihin liittyvié laskelmia
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Tassa vdilehdessd voit nayttéd ta  piilottaa kunkin  merkityn
mittaustul oksen loppuraportissa.

1. Valitse haluamasi sovelluksen aivdilehti (k&ytettdvissd vain
sovelluksissa, joissa merkityt mittaukset tehtiin tutkimuksen aikana).

Huomaa, ettd vaikka kuva, josta merkityt mittaukset on otettu, olisi
poistettu, vastaavat merkityt mittaukset séilytetéan tietokannassa.

2. Voit nayttdatai piilottaa kunkin merkityn mittaustuloksen yksitellen
kunkin mittauksen vieressa olevalla valintaruudulla

Piilotetut merkityt mittaustul okset eivét ndy loppuraportissa.

Voit valita useita saman mittauksen esiintymien yhteydessd, mika
esiintyma ndytetdan raportissa. Napsauttamalla + saat nékyviin kaikki
suoritettujen mittausten alitulokset.

Worksheet (Tyolomake)

Worksheet (Tyodlomake) #véilehti on jaettu adivdlilehtiin, jotka
vastaaval tutkimuksen suorittamiseen kaytettyjd sovelluksia ja
esiasetuksia.

Kaikissa sovelluksi ssa tydl omakkeessa nakyvét Potil astietojen sy6ttd- ja
Potilastiedot-valilehden tiedot. Se siséltéd kaavioita ja kliinisia tietoja
rinnan alueesta, genitovirtsa-alueesta ja kilpirauhasesta sekd MSK:n
kipualueesta. My6s mittaukset seka BlI-RADStal THY -RADS nédytetaan,
jos ne on tehty.

Vaskulaarinen- ja OB-GY N-sovelluksissa Tyodlomakkeet-vélilehdessa
nakyvét interaktiivisessa raportissa tai anatomisissa tiedoissa tehdyt
merkityt mittaukset.

OB-GyN-tyolomake

OB-GYN-lyolomake nayttdd tutkimustiedot, sikion terveystiedot
ja  OB-GYN-sovelluksessa  suoritetut ~ merkityt — mittaukset
vuorovaikuttei sessa raportissa.
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OB-PROSENTTIOSUUDET JA Z-PISTEET

OB-arvioitu sikibn paino -prosenttiosuus ja Kasvun prosenttiosuus
#ietoja kaytetéddn sikion kasvun tulkintaan ja hallintaan. EFW-
prosenttiosuustiedot esitetédn yhdessa lasketun EFW-arvon kanssa
vertaisarvioitujen julkaisujen ja skitian tietojen perusteella
Kasvuprosenttiosuustiedot  esitetddn sikion mittausten  yhteydessa
vertaisarvioitujen julkaisujen ja sikidian tietojen avulla. Ndiden tietojen
avullaldakari voi arvioida sikion kasvuajahallita raskauden etenemista.

A CAUTION

Varmista potilaan nimi ja tunnus ennen uuden potilaan tutkimuksen
aloittamista.

Tarkista péivamagran muoto ennen syntymaajan, Vviimeisten

parametrien virheellinen sy6ttdminen johtaa virheelliseen sikion ikdan
(GA).

Anna EDD ja GA potilaan potil asti etueeseen varmuuskopiointia varten.

Valitse potilastietojen sy6ttdsivun (PDE) "Activate OB calcs' (Aktivoi
obstetriset |askutoi mitukset) #painike.

On maéaritettdvd, minka OB-aihepiirin kirjoittajan tietoja kaytetdan
kussakin mittauksessa GA:n laskemiseen ja arvioidun sikion painon
(EFW) saamiseen.

Diagnoosi el voi perustua vain yhteen mittaukseen tai yksiin tietoihin.
Ota aina huomioon potilaan yleinen Kliininen arviointi, mukaan lukien
potilastiedot.

Sikibn asennosta riippuen jotkin mittaukset voivat olla virhedlisia
Ota aina huomioon potilaan yleinen Kliininen arviointi, mukaan lukien
potilastiedot.

Jarjestelma tarjoaa sikiomittaukset enintddn viidelle sikidlle. Varo
sekoittamasta siki6ité mittausten aikana.

Jokaiselle suoritetulle mittaukselle voidaan valita joko ensimméinen,
viimeinen, keskiarvo, minimi, maksimi tai erityisesti yks viidesta
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sallitusta mittauksesta kayttamalla Raportin Measurements (Mittaukset)
#vélilehden valintatoi mintoa.

Ole varovainen poistaessasi mittauksia, silla téma vaikuttaa valitsimen
tulokseen.

Poikkeamat mittausten normaaliarvoistaon arvioitavakaavioiden jaalan
kirjallisuuden perusteella.

1. Tee obstetriset merkityt mittaukset
2. Mittaukset ndkyvét raportissa yhdessa prosenttipisteen ja Z-

pistemééran kanssa (valitun viitetaulukon, tekijan ja pévaméar
perusteella).

OB-TRENDIT

OB-trendin avulla voit arvioida sikion kehitystd gan funktiona
jarjestelmaan tallennettujen tutkimusten osalta.

A CAUTION

Varmista, ettd "Activate OB calcs' (Aktivoi obstetriikka) #asetus on
valittuna potilastietojen sy6tdssd, jotta voit kdyttéd prosenttiosuuksia ja
Z-pisteita.

1. Kirjoita potilastiedot potilaslomakkeeseen

A CAUTION

Varmista, etta ainakin potilaan Etunimi, Sukunimi ja Syntymaaika
vastaavat edellisa tutkimuksia, jotta jarjestelma tunnistaa saman
potilaan.

2. Potilaslomakkeen alareunassa ndkyy ikkuna, jossa ndkyvat samojen
potilaiden aiemmat tutkimukset.

3. Valitse nykyisen potilaan edelliset tiedot

Nykyisen potilaan aiemmat tiedot tuodaan jarjestelmaan.

5. Aloita tutkimus ja suorita nykyiset mittaukset.

»
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6. Talennakuvat tarpeen mukaan.
7. PainaReport (Raportti).

8. Kunkin mittauksen osdta aiempien tutkimusten ja nykyisen
tutkimuksen tiedot nékyvét samassa kaaviossa.

Vaskulaarinen tyolomake

KUVAUS

Vaskulaarinen 1y 0 lomake nayttédé suonisovelluksessa tehdyt merkityt
mittaukset ja esiasetukset anatomisissa tiedoissa.

TIETOJEN LISAAMINEN TYOLOMAKKEESEEN

Voit lisdta kuhunkin tytlomakkeeseen joitakin tietoja, kuten
skannauksen laadun tai kliiniset |0ydokset.

1. Napsauta vastaavan otsikon vieressi olevaa tekstikenttéa.

Né&ppéimistd avautuu automaattisesti.
2. Kirjoitalisétiedot kirjoittamalla teksti.

Voit lisda kuhunkin tydlomakkeeseen merkittyja mittaustuloksia,
huomautuksia, plakin muotojaja nuolia.

1. Painakosketusndyton T00lbox (Tyokalulaatikko) #painiketta.

Paénayttoon avautuu ikkuna.
2. Napsauta liséttaviatietoja.

Annotate (Huomautus)

1. PainaAnnotate (Huomautus) tydkalul aatikossa.

Tyo6lomakkeessa ndkyy huomautusruutu.
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2. Muokkaa sité ndppdimistolla.

3. Napsauta huomautusta ja sSiirrd huomautusruutua tarvittaessa
SonicPadilla®.

4. Voit kiertéd huomautusruutua tarvittaessa kak soisnapsauttamalla sité.

Nuolet ndkyvét huomautusruudun ympérilla.
5. Kayta SonicPadia® huomautusruudun kaantamiseen.
6. Vahvista napsauttamalla SonichPadia®,

Plakin muoto

Napsauta tydkal ul aatikkoon liséttévaa plakin muotoa.
Napsauta plakin muotoa jasiirrasita tarvittaessa SonicPadilla®@,
Vahvista napsauttamalla SoniclPadia®,

Muuta plakin kokoa tai kierrd sita tarvittaessa kaksoisnapsauttamalla
plakin muotoa. Tarvittaessa plakin muodon ympérillanékyvét nuolet.

5. Kierraplakkia SonicPad® #oiminnolla
6. Vahvista napsauttamalla SonichPadia®,

A w bR

Add arrow (Lisaa nuoli)

1. Napsauttamalla tydlomakkeen elementtia voit linkittéd sen
anatomisiin tietoihin nuolella.

2. PainaAdd arrow (Lisdanuoli) tyokalulaatikossa.

3. Napsauta liséttya nuolta.

4. Siirra nuolen karki SonicPadin®  avulla valittuun  kohtaan
anatomisissa tiedoissa.

5. Vahvista napsauttamalla SonicPadia®,

TIETOJEN POISTAMINEN TYOLOMAKKEESTA

1. Napsauta elementtid, jonka haluat poistaa.
2. Painakosketusnayton 100 !box (Tyokalulaatikko) #painiketta.
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3. Napsauta tyokaulaatikossa Remove (Poista).

CARQTID-TYOLOMAKKEEN EL "
KAULAVALTIMOTYOLOMAKKEEN LISATIEDOT

Carotid-tytlomake  sisdtédd SRU1- ja  NASCET2-kriteerit
|askentataulukon alareunassa.

Liséd ne tybtlomakkeeseen napsauttamala 10ydoksiin liittyvid
elementteja.

Maksan tyolomake

Maksan tytlomakkeessa on yhteenveto kaikista maksalle tehdyista Q-
Box-maksamittauksista sekd yksityiskohtaiset tiedot kustakin Q-Box-
mittauksesta.

Taman Q-Box-maksatydlomakkeen hankkiminen:

1. Paina SWE-kuvauksen jalkeen ohjauspaneelin Vieas. (Mittaus)
#painiketta.

2. Vditse Liver  SWE  (Maksan SWE)  #mittauspaketti

kosketusnaytosta.

Kéytettévissiolevien Q-Box Liver SWE (Maksan SWE) #merkittyjen

mittausten luettel o nakyy ndyton oikealla puolella.

Kéayta mita tahansa merkittya mittausta.

Paina Save Image (Tallennakuva).

Paina Report (Raportti).

Napsauta \\/orksheet (Tyolomake) #valilehted.

w

N o g s

Maksan tydlomakkeen avulla voit my6s valita julkaisun SWE-tilastojen
visualisointia varten.

99 noTE

Namamittaukset eivét ole peréisin tutkimuksesta. Ne poimitaan valitusta
julkaisusta ja ndytetdan vain viitteena.
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1. Voit visudlisoida kaytettavissd olevien julkaisujen luettelon
napsauttamalla nuolta.

2. Napsauta kiinnostavaa julkai sua.
3. Tilanteeseen liittyva taulukko nékyy allajaloppuraportissa.

Conclusion (Paatelma)

Raportin  muodostimen Conclusion (Paitelmd) #vélilehti on
vapaamuotoinen tekstinsyéttonaytto.

Kirjoita tdhan tutkimuksen lopputiedot tai johtopdattkset.

Voit nayttéd loppuraportin lopputuloksen Nayté/piilota tiedot -
kuvakkeiden avulla:

* Show Info (Nayta tiedot) #kuvakkeen valitseminen méaarittas, etta
tiedot ndkyvét |oppuraportissa.

* Hide Info (Piilota tiedot) #kuvakkeen valitseminen méaarittas, etta
tiedot eivét ndy loppuraportissa.

Raporttien luominen

Luo haluamasi raportti .pdf-tiedostona painamalla Generate Report
(Luo raportti).

Siirry sivujen vdillakohdistimen jaSonicPadin® avulla.

Raporttien tulostaminen

Jos olet tyytyvdinen raportin esikatseluun, voit tulostaa raportista
paperikopion.

L &hetd raportti mééritettyyn tulostimeen koskettamalla kosketusndyttn
Print Report (Tulostaraportti) #painiketta.

Jos paperitulostin ei ole kéytettavissa, raporttia el |aheteta.
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Raporttien vieminen

Voit vieda raportin DICOM-kuvina tala vaihtoehdolla. Téta voidaan
kayttaa erityisesti silloin, kun PACS ei tue PDF-tiedoston tarkastel ua.

Paina System Config. (Jarjestelmakokoonpano).
Avaa Administration (Jarjestelmanvalvonta) #véalilehti.
AvaaDevices (Laitteet) #aivalilenti.

a s wbdPE

Ota Advanced Options (Lisdasetukset) #valilehdessa kayttoon
Raportin vienti.

6. Valitseavattavastaluettelosta I trasound image (Ultradénikuva)
#vaihtoehto.

7. Vahvista napsauttamalla O <.
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8 Kuvien ja tietojen
hallinta
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Tietojen tallentaminen

Kuvien ja leikkeiden ottaminen eli
kaappaaminen

Voit ottaa eli kaapata ja tallentaa yksittdisen kuvan tai leikesarjan.
Leikkeet voidaan ottaa takautuvasti tai prospektiivisesti. Kaapattu
kuva tai leikesarja tallennetaan potilastutkimukseen, ja pienoiskuva
on kaytettdvissa readliaikaisessa kuvantamisndyttssd ja Tarkastelu-
naytossd. Kaappauksen aikana ndyttn alareunassa ndkyy kuvake. Kun
kaappaus on valmis, nakyviin tulee kuvan pienoiskuva.

Yksittaisen kuvan ottaminen

1. Pana-reeze (Pysaytd).
2. PainaSave Image (Tdlennakuva).

Kuva ndkyy pienoiskuvana ndyttn oikeassa reunassa.

Takautuvan leikesarjan ottaminen

SUPERSONIC MACH 30 mahdollistaa takautuvien leikkeiden
ottamisen.

1. Panal-reeze (Pysaytd).

2. Tdlennajuuri kuvatut kuvat painamalla Save Clip (Talennaleike)
-painiketta, kun se on pysytetty.

Kun kaappaus on valmis, kuulet 88nimerkin, jokavahvistaa, ettdleike
on tallennettu.

Leike ndkyy pienoiskuvana ndyton oikeassa reunassa.

Ala paina Review (Tarkastelu) -painiketta, ennen kuin kuulet
aanimerkin.
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Prospektiivisen leikesarjan ottaminen

SUPERSONIC MACH 30 mahdollistaa prospektiivisten leikkeiden
ottamisen reaaliaikai sessa kuvantamisessa.

1. Paina Tallenna leike -painiketta reaaliaikaisen kuvantamisen aikana
k&ynnistédksesi prospektiivisen |leikekaappauksen.

Prospektiivinen  leikekaappaus  suoritetaan  automaattisesti
jarjestelméan kokoonpanossa méaéritetyn keston jalkeen.

Kun kaappaus on valmis, kuulet 88nimerkin, jokavahvistaa, ettdleike
on tallennettu.

2. PysaytakaappauspainamalaSave Clip (Talennaleike) -painiketta
uudelleental Freeze (Pysaytd) -painiketta.

Ala muuta kuvan skaalausta mahdollisen leikekaappauksen aikana,
varsinkaan seuraavia asetuksia:

* Digital Zoom (Digitaalinen zoomaus)

* Display Format (Nayttomuoto)

* Dual Top/Bottom (Kaksi ylh&alla/alhaalla)
* Wide Image mode (Laajakuvatila)

DICOM-tarkastel utydasemassa kuvan skaalauksen muuttaminen voi
johtaa mahdollisiin epétarkkoihin mittauksiin, jotka suoritetaan
myOhemmin prospektiivisille DICOM-leikkeille.

3. Leike nakyy pienoiskuvana ndyton oikeassa reunassa.

Ala paina Review (Tarkastelu) -painiketta, ennen kuin kuulet
adnimerkin.

99 noTE

Save Image (Talennakuva) -painikkeen painaminen prospektiivisen
leikkeen kuvaamisen aikana e pysdytd prospektiivisen leikkeen
hankintaa.
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Prospektiivisen leikekaappauksen
keston maarittaminen

Katso Chapter 9, Jérjestelmdn  mukauttaminen  [391].
Prospektiivisen | eikekaappauksen keston maérittaminen:

Valitse haluamasi prospektiivisen leikekaappauksen kesto kaytettavissa
olevista vaihtoehdoista:

25,55 10s,15s,30s,1,2,3,4,5min

Huomautus: Varjoainetilalle voidaan asettaa tietty kesto.

Leikkeiden rajaaminen

Rajaustoiminnolla voit poistaa kuvia mahdollisen leikkeen austa tai
lopusta.

1. Paina T11m (Rajaa) -painiketta kosketusnaytossa.

SonicPad® on soviteltu Trim End (Rajauksen loppu) -kohtaan.

2. Sijoita SonicPad® leikkeen akuun, jotta tarvittavat kehykset
poistuvat leikkeen lopusta.

SonicPad® on soviteltu Rajauksen alku -kohtaan.

3. Siirra SonicPadia® leikkeen loppua kohti, jotta tarvittavat
kehykset poistuvat leikkeen alusta.

4. Leikkaa rajatut kehykset pois kaytosta poistamalla Trim (Rajaa)
kéytosta.

5. Talennauusi leike ilman ragjattuja kehyksia painamalla Save Clip
(Talennaleike).

Palauta rgjauksen aloitus- ja lopetuskehykset kuvauksen akuun ja
loppuun painamalla Trim Reset (Rajauksen nollaus).

Tutkimuksen tarkasteleminen

Kayta Tarkastelu-toimintoa tutkimuksen aikana tai sen jalkeen
tutkimuksesta otettujen kuvien tutkimiseen ja vertailuun. Yhden
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potilaan useita tutkimuksia voidaan tarkastella.  Tarkastelu-
toiminnossa voit tarkastella tallennettuja kuvia tai leikesekvensseja.
Talennettuja kuvia voidaan tarkastella, |ahettdd, tulostaa, hakea ja
varmuuskopioida. Kuvaanalyysi voidaan tehdd myds Tarkastelu-
toiminnossa.  Ultradanijarjestelméan  kiintolevylle talennetut kuvat
voidaan l&hettéd DVD- tai USB-levylle ta DICOM-yhteensopiviin
laitteisiin verkossa.

Yleista Tarkastelu-toiminnosta

Tarkastelu-tilassa voidaan suorittaa useita eri tehtavid, kuten suorittaa
mittauksia jatoistaa leikesarjoja.

MITTAUKSET TARKASTELU-TILASSA

Tarkastelu-tilassa voidaan suorittaa nykyisen tutkimuksen kuvien
mittauksia. Kuva on ensin naytettdva taysikokoisena. Nykyisen
tutkimuksen Tarkastelu-ndytossa tehdyt mittaukset voidaan tallentaa
raporttiin.  Aiempien tutkimusten Tarkastelu-toiminnossa tehtyja
mittauksia e voi talentaa. Voit nayttdd mittaussédtimet Tarkastele
tutkimusta -kosketusndytssa painamalla Vieas. (Mittaus) -painiketta.
Tyhjenna kaikki mittaukset kuvasta koskettamalla Tarkastel e tutkimusta
-kosketusnayton Erase all (Poistakaikki) -painiketta.

Tarkastelun aloittaminen

Siirry tarkastel utilaan painamalla R eview (Tarkastelu).

Nakyviin tulevanayttd maéréytyy sen mukaan, onko tutkimus aktiivinen
jarjestelméssa.

Jos tutkimus on kaynnissi, Review (Tarkastelu) -painikkeen
painaminen avaa Tarkastel e tutkimusta -nayton.

Jos kaynnissa e ole tutkimusta, kun Review (Tarkastelu) on valittuna,
nakyviin tulee potilashakemisto.

Jos j&rjestelméan kokoonpanossa on méaritetty automaattinen poisto, voit
lukita joitakin tutkimuksia estédkses niiden automaattisen poistamisen.
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Voit palata readiaikaiseen kuvantamiseen painamala Review
(Tarkastelu) -painiketta uudelleen.

Potilashakemisto

Potilashakemisto on luettelo valittuun levyasemaan tallennetuista
voi lgjitella, tarkastella ja siirtéa tutkimuksia. Jos nykyinen tutkimus
e ole kaynnissé Tarkastelu-toiminnon kaynnistyessa, nakyviin tulee
Potilashakemisto.

TIETOJA POTILASHAKEMISTON OTSIKOISTA

Potilashakemistossa tutkimukset on jéarjestetty taulukkoon, jossa on
useita sarakkeita. Kukin sarakeotsikko kuvaa sarakkeen sisdlon joko
tekstin tai kuvakkeen avulla. Napsauttamalla sarakkeen otsikkoa
voit lgjitella luettelon tdman sarakkeen mukaan. Tutkimuksen tila -
sarakkeessa ndkyy, kuinka monta kertaa (jos on) tutkimusta on jatkettu.

Tutkimusten valitseminen ja
lataaminen
Jos tutkimus on kaynnissd, Tarkastelu-painikkeen painaminen avaa

Tutkimuksen tarkastelu -ndyttn, jossa on nykyisesta tutkimuksesta
ladattuja kuvia.

Jos mitaan tutkimusta e ole kaynnissi, Review (Tarkastelu)-
painikkeen painaminen avaa Potilashakemisto-nayton, jossa on luettelo
aiemmista tutkimuksista.

Jos haluat tarkastella aiempia tutkimuksia, valitse ensin tutkimus
potilashakemistosta.

Saman potilaan useita tutkimuksia voidaan valita ja ladata tarkastelua
varten.

Valitse kaikki tutkimukset napsauttamalla Select All (Valitse kaikki).
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Lataa valitut tutkimukset katselua varten valitsemalla Display
Selected (Naytavalitut).

KUVIEN NAYTTAMINEN
Review Exam (Tutkimuksen tarkastelu) -nayttéa kaytetdan
tutkimuskuvien tarkasteluun javertailuun valitussa asettel ussa. Nykyisen

tal valitun tutkimuksen pikkukuvat nakyvéat nayton oikealla puolella.
Kosketusnayttn avulla voit kayttda muita tarkastel utoimintoja.

KUVIEN TULOSTAMINEN TARKASTELUSSA

Voit tulostaa kuvia kuvan tarkastel usta.

1. Napsauta jokaista tulostettavaa kuvaa hal utussa jérjestyksessa.
2. Vdlitse Tulosta.

KUVIEN PIKKUKUVIEN SELAAMINEN

Pienikokoisia kuvia eli pikkukuvia voidaan tarkastella Tarkastelu-
toiminnossa.

Pikkukuvat sijaitsevat Tarkastele tutkimusta -ndytén oikealla puolella.

Voit selata kuvien pikkukuviavalitsemalla kosketusnaytosta Previous
thumbnall jaNext thumbnail (Edelinen pikkukuva ja Seuraava
pikkukuva). Tama nayttéa edellisen tai seuraavan kuvan koko nadyttn
tarkastel utilassa.

Kun kohdistin asetetaan pikkukuvan péélle, se lagjenee suuremmaksi.
Pikkukuvan napsauttaminen suurentaa sen todelliseen kokoon.

Kun pikkukuvan pééllaolevaajatekuvaketta napsautetaan, kyseinen kuva
poistetaan.
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KUVIEN VERTAILU

Tarkastelu-toiminnossa voidaan verrata kahta saman potilaan eri
tutkimusten kuvaa.

1. Valitse kaksi tutkimusta potilashakemistosta.
2. Napsauta Display Selected (Naytavalitut).

3. Napsauta potilaan nimea vasemmalla puolella. Kahden tutkimuksen
pikkukuvat tulevat nayttoon.

4. Valitse kaks tarkasteltavaa kuvaajavalitse \/ertaa.

Kuvat nakyvét rinnakkain. Niitd voidaan tarkastella samanaikaisesti, ja
mittaukset ja huomautukset voidaan suorittaa.

Kuvien tulostaminen

Y mpéristdsyista tulosta vain tarvittaessa.
Kéytadigitaalisialaitteita tallennukseen.

Voit tulostaa integroidulla tulostimella (lisdvaruste) tai verkon
tulostimilla.

Jérjestelman avulla voit maarittéa tul ostusohjaimet ja tul ostimet.

Maarita tulostettavaksi

Voit maaittdd  Tulosta-toiminnon  erilliseen  ohjauspaneelin
painikkeeseen.

Kun olet méadrittanyt tulostimen asetukset ja liittényt
sen  (katso the  section called “Media @ Association
(Tallennusvalineyhteys)” [402]), toimi seuraavasti:

1. Vditse M edia-asetukset-valilehden luettel osta haluamasi
kuvatulostin.

2. Valitse M&ritatulostettavaksi -valintaruutu.

Voit tulostaa kuvat suoraan painamalla ohjauspaneelin  Tulosta-
painiketta.
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Tulostaminen reaaliaikaisessa
kuvantamisessa

Voit tulostaa readliaikaisiatai pysaytettyja kuvia tutkimuksen aikana.

1. Otahaluamasi kuva
2. Painaohjauspanediin Save Image (Talennakuva) -painiketta.

Kuvat tulostetaan yhdistettyjen ja médritettyjen tulostimien mukaan
(katso Chapter 9, Jarjestelman mukauttaminen [391]).

TALLENNETTUJEN KUVIEN TULOSTAMINEN
PAIKALLISEEN TULOSTIMEEN

Tarkastele tutkimusta -naytdstéa voit tulostaa tallennettuja yksi- ja
monikehyksisia kuviayksi kerrallaan 1-15 kuvaa/sivu.

1. PainaReview (Tarkastele).

2. Vdlitse tutkimus.

3. Napsauta Display Selected (Naytavalitut).

4, Valitse Review Exam (Tarkastele tutkimusta) -ndytssa tul ostettavat
kuvat.

99 noTE

Tulostugarjestys seuraa valintgjdrjestystd. Napsauta tulostettavia
kuvia haluamassasi tul ostusjarjestyksessa.

5. Valitse kaytettava tulostin kosketusnayton oikealla nupilla.
Valitse haluamasi asettelu seuraavalla nupilla.
7. Kosketa Print (Tulosta).

IS

IMPORTANT

Jotta voit méaarittdd verkon asetukset, sinun on ensin kytkettéava
SUPERSONIC MACH 30 -jarjestelman takana oleva verkkokaapeli
|ahiverkkoon.
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TULOSTAMINEN TALLENTAA KUVAT DICOM-
TULOSTIMEEN (LISAVARUSTE)

Tutkimuksen tarkastelu -ndytdssa voit 1dhettda yhden kehyksen kuvia
jarjestelmasta DICOM-tulostimiin.

Paina Review (Tarkastele).

Valitse tutkimus.

Kosketa Display Selected (Naytavalitut).

Vaditse Review Exam (Tarkastele tutkimusta) -ndytossa yksi tai
useampi kuva.

5. Kosketa Export to DICOM (Vie DICOM-jarjestelmaan).

6. Valitse Send To (L&hetd kohteeseen) -valintaikkunassa DICOM-
tulostin.

7. Tulostavalitut kuvat valitsemalla O K.

A wDh P

Lisétietoja DICOM-tul ostimen méarittémisesta on kohdassa the section
called “ Devices (L aitteet)” [406].

Kuvien tulostaminen tarkastelussa
Voit tulostaa kuvia kuvan tarkastel usta.

1. Napsauta jokaista tulostettavaa kuvaa hal utussa j érjestyksessa.
2. Valitse Tulosta.

Tutkimuksen lahettaminen

Viennin muodot

Tarkastelutilassa tietyt kuvat voidaan siirtéd DICOM-tulostimiin
(lisivaruste) ja verkon pavelimiin, CD- tai DVD-levylle tai USB-
laitteeseen. Muoto voidaan valita ennen kuvien tai leikkeiden
|dhettémisté. Jos haluat |ahettd& suurennetun kuvan tul ostimeen tai USB-
laitteeseen, katso Chapter 9, Jarjestelman mukauttaminen [391].
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A CAUTION

Muista, ettd sirrettavilla tietovalineilla olevien tietojen vieminen voi
antaa hyokkadjan lukea jaltai kayttaa tietoja, joita el ole tarkoitettu
paljastettaviksi.

Kuvien lahettaminen

Tutkimuksen tarkastelu -naytdssa kuvat voidaan siirtda jérjestelmasta
DICOM-yhteensopiviin tulostimiin ja pavelimiin verkossa. Kuvat
voidaan ldhettdd myo6s jarjestelméan DV D-asemaan.

1

Vaitse Review Exam (Tarkastele tutkimusta) -ndytossa yksi tai
useampi kuva.

. Kosketa Export to DICOM tai Export as JPEG/H264 (Vie

DICOM-jérjestelméan Vie JPEG/H264-muodossa).

. Valitse kohde L dheta kohteeseen -valintaikkunassa.

Lahetd kohteeseen -valintaikkunassa ndytetddn kokonaistila seké
laitteen vapaatila USB-laittedlle.

99 noTE

DICOM PS3.15 2019a -standardin mukaisesti voit valita L&hetd
kohteeseen -valintaikkunan Kuvan tunnisteen poisto -valintaruudun
lahettééksesi kuvat, joiden tunnistekentét on poistettu tietokannasta ja
kuvasta.

Laheta valitut kuvat valitsemalla OK.

Tutkimukset viedéédn potilaan nimen mukaan jéarjestettyihin
kansioihin.

CD-/DVD-levyn poistaminen:

1
2.

378

Napsauta asianmukaista kuvaketta (CD tai DVD).
Noudata nayttdon tulevia ohjeita.
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Jos sinun on poistettava CD-/DV D-levy manuaalisesti, aseta paperiliitin
pad CD-/ DV D-aseman vieressa olevaan reikaan.

USB-laitteen poistaminen:

L Odota, kunnes @ symboli (tietojen vienti USB:lle) korvataan @
ilmoituskuvakeal ueella.

2. USB-laitteen poistaminen

& CAUTION

ruumiinosia USB-porttiin tai sen padlle.

Voit milloin tahansa tarkistaa viennin tilan napsauttamalla vastaavaa
ilmoituskuvaketta néytdn vasemmassa reunassa. Lisétietoja kuvakkeista
on kohdassa the section called “IImoituskuvakkeet” [185].

Kliinisten tietojen vienti (valinnainen)

SUPERSONIC MACH 30 -jarjestelmassa voit hallita omia kliinisia
tutkimuksia viemall& tietoja kahdessa eri muodossa.

Kayttajakerho-muodossa voit viedd anonymisoituja kuvia ja
mittauksia yhdessd, jotta ne voidaan julkaista kliinisessa tutkimuksessa
(Kayttgakerho-tyokalu).

Excel-muodossa voit vieda anonyymeja mittauksia, jotta voit kayttaa
tietoja laskentataul ukossa.

Excel-tiedosto sisaltaa kaikki tutkimusten aikana tehdyt mittaukset.

Useiden saman mittaustydkal un avullatoteutettujen mittausten keskiarvo
jamediaaniarvot lasketaan ja ndytetéén automaattisesti.

Tietojen vieminen:
1. Kytke USB-laite

2. Avaa potilashakemisto painamalla Review (Tarkastelu) -painiketta.
3. Vdlitse vietavat tutkimukset
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4. VditsekosketusnaytoltaClinical Data Export (Kliinistentietojen
vienti).

5. Valitse vientimuoto.

6. Valitse laite.

7. Paina Start (Kaynnistd).

Jarjestelmédt  vievdt tiedot valitussa muodossa USB-laitteelle.
Lisdtietoja Kayttgjdkerho-tytkalustaa www.KT30club.com [http://
www.K T30club.com]

DICOM-jasennelty raportointi (DICOM
SR)

DICOM-j&sennelty raportti  on asiakirja-arkkitehtuuri, joka on
suunniteltu kliinisten tietojen jaldydosten koodaami seen javai htamiseen
radiologisen kuvantamisen yhteydessa. DICOM SR -spesifikaatiota
tuetaan OB-GYN- ja vaskulaarisissa kliinisissa sovelluksissa
SUPERSONIC MACH 30 -jérjestelméssa.

OB-GY N-sovelluksessa se kayttdd NEMAN mallin mukaista ID 5000
OB-GY N Ultrasound Procedure Report -raporttia.

Vaskulaarisessa sovelluksessa se kayttéa NEMAN mallin mukaista ID
5100 Vascular Ultrasound Procedure Report -raporttia.

Yksi OB-GY N- tai vaskul aarisessa kliinisessa sovelluksessa otettu kuva/
leike kaynnistd&d DICOM SR -raportin luomisen.

Oletusarvoisesti SUPERSONIC MACH 30 & luo DICOM-jasenneltyja
raportteja tutkimuksen lopussa.

MAARITTAMINEN

DICOM-jasennelty raportointi (DICOM SR) -
vaihtoehto

DICOM SR -toiminnon aktivoiminen:

1. PainaSystem Config. (Jarjestelmakokoonpano).
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AvaaDevice Settings (Laiteasetukset) -vélilehti.
AvaaSystem DICOM options (Jarjestelmén DICOM -asetukset)
-aivalilehti.

Vditse Generate Structured Reports (Luo jasennellyt
raportit) -valintaruutu.

DICOM-saild

1

Valitse System Configuration (Jérjestelméakokoonpano) -kohdassa
Administration  (Jarjestelmanvavonta) -vdilenden Devices
(Laitteet) -alivailehti.

Vditse =dit Selected (Muokkaavalittuja).

Vditse  DICOM-talennudaitteen  Advanced options
(Lisasetukset).

Vditsehauamasi Enable Export of SR (OtaSR-vienti kayttoon)
-valintaruutu.

Irrotettava DICOM-tietovaline

1

Valitse System Configuration (Jérjestelméakokoonpano) -kohdassa
Administration  (Jarjestelméanvavonta) -vdilenden Devices
(Laitteet) -alivailehti.

Napsauta DICOM Removeable media (Irrotettava DICOM-
tietovaline).

Valitse Edit Selected (Muokkaa valittuja).

Vditsehauamasi Enable Export of SR (OtaSR-vienti kayttoon)
-valintaruutu.

LAHETYSTAVAT

DICOM SR -raporttien automaattinen lahetys

Kun SR-vienti on otettu kayttdon yhdelle tai useammalle DICOM-
tallennudaitteelle, DICOM SR -tiedosto |dhetetéén automaatti sesti
tutkimuksen lopussatéle/néille méritetyille DICOM-tallennudl aitteille.
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DICOM SR -raporttien lahettdminen pyynnosta

Readliaikaisen tutkimuksen akana ja jos SR-tietojen vienti on
otettu kayttéon yhdelle tai useammalle DICOM-tallennudlaitteelle, voit
tarvittaessa | ahettda péivitetyt versiot DICOM SR -raportista télle/néille
mééritetyille DICOM-tallennudlaitteille.

1. PainaReview ta Report (Tarkastelu tai Raportti).
2. Painakosketusnayton Send SR (Lahetd SR) -painiketta.

DICOM SR -raporttien manuaalinen l&ahetys

1. Kun tutkimus on paéttynyt, valitse Review (Tarkastelu).

2. Valitse tutkimus, jolle haluat |ahettda SR-raportin, japaina Display
Selected (Naytavalitut) -painiketta.

3. Napsauta Tarkastele kuvaluetteloa -ikkunassa DICON SR -
kuvaketta.

4. Paina kosketusnaytdssa Export to DICOM (Vie DICOM-
laitteeseen).
5. Vdlitselaite janapsauta O/<.

99 noTE

Voit maarittéa kaikki DICOM -vientiasetukset. Katso the section called
“Devices (Laitteet)” [406]

Tutkimusten ja kuvien
poistaminen

Potilashakemiston avulla voit poistaa tutkimuksia jérjestel masta.

Jos tutkimus poistetaan vahingossa ja se on arkistoitu DVD-levylle,
arkistoitu tutkimus voidaan ladata uudel leen.

Review Exam (Tutkimuksen tarkastelu) #ndyt6ssi voidaan poistaa
tutkimuksen tallennettuja kuvia.
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Tama on kuitenkin mahdollista vain, kun Send Images/Clips (Laheta
kuvat/leikkeet) #asetuksena kohdassa Print/Network (Tulosta/Verkko)
on At End of Exam (Tutkimuksen lopussa).

Kun kuva poistetaan, se pysyy véliaikaisesti Review Exam (Tarkastele
tutkimusta) #ndytossa, jossa on merkinta X.

Yhden tai useamman kuvan
poistaminen

1. Valitse poistettavat kuvat

2. Kosketa kosketusnayton Delete  Selected  (Poista valitut)
#painiketta.
3. Napsauta vahvistusruudussa Delete (Poista).

Tutkimusten poistaminen

1. Valitse potilashakemistosta yksi tai useampi tutkimus. Valitse kaikki
tutkimukset koskettamalla Select All (Valitse kaikki).

2. Napsauta Delete Selected (Poistavalitut).
3. Napsauta vahvistusruudussa Delete (Poista).

Kuvakysely ja haku

Ennen tutkimusta tai tutkimuksen aikana voidaan suorittaa kysely
potilastutkimusten 10ytamiseksi  etétydasemasta, ulkoisesta USB-
tallennusvdlineesta tai CD-/DV D-levylta.

SUPERSONIC MACH 30 -jérjestelmall&.

Kun kuvat on haettu, niité voidaan selata ja sopiva kuva voidaan valita
tarkasteluun.

Haettu kuva voidaan myds nayttda rinnakkain nykyisen tutkimuksen
reaaliaikaisen kuvan vieressa.
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Tarkedd: Kysdly- ja hakutoiminto edellyttdd, ettd SUPERSONIC
MACH 30 -jarjestelma on liitetty verkkoon, jossa on DICOM-
yhteensopiva kuva-arkistotydasema.

Yleisia tietoja kyselysta

Jos nykyistd tutkimusta e ole, kysely voidaan suorittaa kaikille
tydaseman tutkimuksille.

Nama tutkimukset voi hakea SUPERSONIC MACH 30 -jarjestelmdla
vamisteltaessa uusia tutkimuksia.

Jos kaynnissd on nykyinen tutkimus, kysely yrittda etsia nykyisen
potilaan aiemmat tutkimukset (jos automaattinen Q/R-toiminto on
madritetty).

Haettavat |gjit ovat seuraavat:

» DICOM-ultradanikuvat

« Ultradanileikkeista poimitut DICOM-ultragénikuvat

+ DICOM-kuvat eri modaiteeteista: tietokoneradiografia (CR),
tietokonetomografia (CT), magneettiresonanssi (MR), ydinl&8ketiede
(NM), toissijainen sieppaus (SC), rontgenangiografia (XA),
rontgenl dpivalaisu (RF), mammografia (MG).

Lisétietoja toissijaisista kuvauksista saat tyGaseman kayttooppaasta,
tydaseman DICOM-yhteensopivuuslausekkeesta tai ty6aseman/PACS-
padkayttajalta.

Mika tahansa haettu tutkimus voidaan ndyttéd nykyisen tutkimuksen
reaaliaikai sen kuvan kanssa.

Jos potilaan tunnisteominai suuksissaon ristiriitojanykyisen tutkimuksen
jahaetun tutkimuksen valill4, néyttéon tulee varoitus.

” LISATIETOJA DICOM-STANDARDISTA

Lisdtietoja DICOM-standardista Saat DICOM-
yhdenmukai suuslausunnostamme ja IHE-lausunnostamme
verkkosivuiltamme:

384 SUPERSONIC MACH 30 Kayttoopas




http://www.super sonicimagine.com/dicom

http://www.super sonicimagine.com/ihe

Lisétietoja kysely-nouto-ilmoituskuvakkeesta on kohdassa the section
called “lImoituskuvakkeet” [185].

A CAUTION

Potilaan, jollaon eri tunniste kuin nykyisessa tutkimuksessa, ndyttéminen
on tehtéva varovasti.

Tama toiminto on k&ytettavissa, jos potilaan nimi tai sairaalan tunnus
muuttuu.

SUPERSONIC MACH 30 -jérjestelmalla.

Haetuista kuvista voi olla pajon hyotyd, kun niitd verrataan
saman kiinnostavan anatomisen kohteen kanssa reaaliaikaisessa
ultradénikuvassa.

Ole varovainen tarkastellessas haettuja kuvia ylidénella SUPERSONIC
MACH 30 -jarjestelmélld, silla ne voivat olla pakattuja tai niiden
kuvanlaatu voi olla huonompi kuin PACS-tydasemassa.

SUPERSONIC MACH 30 -jarjestelméll& haettuja ja naytettyja kuvia el
ole tarkoitettu kaytettavaks ainoana diagnoosina.

99 noTE

Voit myossiirtéatutkimuksiaPACS-tybasemalta SUPERSONIC MACH
30 -j&rjestelmaan.
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Kyselyn suorittaminen

Automaattinen kysely

Jos jarjestelmd on méadritetty asianmukaisesti, se voi suorittaa
automaattisen kyselyn tietyn potilaan erityyppisista tutkimuksista.

Kun tutkimus al oitetaan tietylle potilaalle, tallenna potilaan ensimméinen
kuvapainamalla Save Image (Talennakuva) -painiketta.

Jérjestelma suorittaa automaattisesti kyselyn valitulle potilaalle.

Voit tarkastella kyselyll& saatuja tutkimuksia painamalla ohjauspaneelin
Q/R-painiketta.

Lisétietoja on kohdassa Chapter 9, Jarjestelman
mukauttaminen [391].

Manuaalinen kysely

Aloita tutkimuskysely painamalla ©)/=-painiketta.
Nayttoon tulee kyselyn valintaikkuna.
Napsauta vélilehted, josta haluat tehda kyselyn:

+ Potilaan nimi (nimi)
+ Potilastunnus (I1D)
* Jérjestysnumero (jérjestys)

Hallitse kyselyd asianmukaisilla suodattimilla ja paina sitten Query
(Kysely).

Nayttoon tulee luettel o kyselya vastaavista tutkimuksista.

Tuonti USB-tallennusvailineesta tai
CD-/DVD-levylta

1. Aloitatutkimuskysely painamalla (/R -painiketta.
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w

Napsauta Import from Media (Tuo talennusvalineelts) -
painiketta.

Na&yttoon tulee selainikkuna.

Valitse tuotavien tietojen sijainti.

99 noTE

Voit valita DICOM-tietoja sisdltdvan kansion, tietyn DICOM-
tiedoston tai DICOMDIR-tiedoston.

Vahvista napsauttamalla O K.,

Noudon suorittaminen

Automaattinen nouto

Jos jarjestelmd on ndin méaéritetty, se noutaa automaattisesti viimeks
kuvatut sarjat kullekin valitulle modaliteetille.

Manuaalinen nouto

Kun kysely on suoritettu, jarjestelmé palauttaa luettelon vastaavista
tutkimuksista.

Tutkimukset ndytetdan taulukossa, jolla on seuraavat ominai suudet:

Potilaan nimi
Potilaan tunnus
Syntymaaika
Modaliteetti
Kuvien maara

Jos haluat lisétietoja tietysta tutkimuksesta, aseta kohdistin tutkimuksen
padlle. Nayttoon tulee tydkal uvihjeruutu, jossa on lisétietoja.
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SonicPadilla® voit valita tutkimuksia kyselyluettel osta.
Valittujen tutkimusten viereen tulee valintamerkki.

Jos haluat tehdé kyselyn uudelleen, valitse valikon alaosassaoleva N ew
Query (Uus kysely) -painike.

Hae valitut tutkimukset painamalla = etrieve (Nouda) -painiketta.

99 noTE

Nama tutkimukset siirretédn SUPERSONIC MACH 30 -jarjestelmaan.
Tutkimukset, joissaon suuriaméagriakuviatai pitkia ultragénisiimukoita,
voivat vieda paljon aikaa. On parasta suorittaa kysely- ja houtotoiminto
ennen tutkimuksen al oittamista.

Kun valitut tutkimukset on haettu, kunkin rivin viereen tulee teksti
RETRIEVED (NOUDETTU).

Siirrettyjen DICOM-tietojen
avaaminen

Voit ldhettsd DICOM-tiedot PACS- tai  DICOM-modalitestista
SUPERSONIC MACH 30 -jérjestelmaan.

Q/R-ilmoituskuvake tulee nékyviin osoittamaan, ettd SUPERSONIC
MACH 30 -jérjestelmaan on siirretty tietoja.

Néayta vastaanotetut tutkimukset napsauttamalla ilmoituskuvaketta tai
painamalla ohjauspaneelin )/~ -painiketta.

Noudettujen kuvien nayttaminen
ja selaaminen

K aksoisnapsautakuvan padlla SonicPadia®, jolloin kuvanakyy koko
néyton kokoisena.
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Noudettu kuva nékyy oikeanpuol ei sessa ruudussa.

Voit selata noudettuja kuvia ruudun yldosassa olevilla painikkeilla:

* Previous (Edellinen) siirtyy edelliseen kuvaan.
* Next (Seuraava) Siirtyy seuraavaan kuvaan.

SonicPadilla® voit myos selata haettuja kuvia.

Koko nayton kuvake suurentaa haetun kuvan koko nayton sivulle
japiilottaa reaaliaikaisen tai pysdytetyn kuvan véliaikaisesti nykyisesta
tutkimuksesta.

Kaikki jarjestelméan séétimet toimivat tavalliseen tapaan nykyisessi
reaaliaikaisessatai pysdytetyssa kuvassa

Jérjestelman sadtimet eivét vaikuta haettuun kuvaan.

Kyselyn ja noudon lopettaminen

Voit lopettaa noudettujen kuvien tarkastelun painamalla ohjauspaneelin
/R -painiketta.

Tutkimuksen lopettaminen

Varmista, ettd kaikki tarvitsemas kuvat on tallennettu.
Kun tutkimus on valmis, lopeta se seuraavasti:

Paina E=nd Exam (Lopetatutkimus) #painiketta kosketusnéytossa.

Tutkimuksen jatkaminen

Voit jatkaa | opetettua tutkimusta.

1. Varmista, etta mitéan tutkimusta ei ole kaynnissa painamalla =nd
Exam (Lopetatutkimus)
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2. PainaReview (Tarkastele).
Valitse potilashakemistosta tutkimus, jota haluat jatkaa.
4. Painakosketusnayton Continue (Jatka) #painiketta.

w

Jarjestelmd on avannut suljetun tutkimuksen uudelleen ja on B-
tilassa. Saman tutkimuksen aiempien istuntojen pienoiskuvat nakyvéat
oikeadlla puolella.

Tutkimuksen uudelleen avaamisen aikargja voidaan méaérittda System
Configuration (Jarjestelmén kokoonpano) #kohdan System/Display
(Jarjestelma/Naytto) #valilendessa.

Sulje tutkimus painamalla =nd Exam (Lopetatutkimus).
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9 Jarjestelman
mukauttaminen
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Jarjestelman kokoonpanon
kuvaus

Jarjestelmda voidaan mukauttaa useilla eri tavoilla, jolloin se on
entistakin hyodyllisempi kéyttotarpeisiisi.

Erityisesti suoritettavia tutkimuksia varten suunnitellut esiasetukset
voidaan luoda, ja jérjestelmén asetuksia voidaan muuttaa tyonkulun
optimoimiseksi.

Jarjestelman kokoonpanon avulla voit méaarittéa koko jarjestelman, sen
sovellukset jalisdasetukset.

Avaa jajestelman kokoonpano koskettamalla Syst.Config.
(Jarjestelman kokoonpano) kosketusnaytdssa missa tahansa aktiivisessa
kuvantamistilassa.

Jarjestelman  kokoonpanoon  tehdyt — muutokset  tallennetaan
automaattisesti, ellei toisin ole mééritetty.

Poistu jarjestelman kokoonpanosta valitsemalla kosketusnaytosta =x it
(Lopeta).

Jérjestelman kokoonpano on jaettu seitsemaan valilehteen:

+ System/Display (J&rjestelm&/Naytto)

+ Device Settings (L aitteen asetukset)

» Administration (Jérjestelmanvalvonta)

* Presets (Esiasetukset)

» Measurements (Mittaukset)

 Online Services (Verkkopalvelut)

 System Diagnostics (Jérjestelméan vianmaaritys)

Lisétietoja on kussakin osassa.
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Jarjestelma/Naytto

System/Display (Jarjestelma/
Naytto) -valilehden kuvaus

System/Display (Jarjestelm&/Nayttd) -vdlilenti on jaettu kolmeen
vdlilehteen:

» System (Jarjestelmd)

* Regional parameters (Alueelliset parametrit)
Exam (Tutkimus)

Customization (M ukauttaminen)

System (Jarjestelima)

Téassa osassa voit tehda seuraavat toimet:

+ Annalaitoksen nimi ja osoite.

« Valitse potilaan nimen jarjestys.

+ Naytd/da ndyta ultradénikuvantajan nimi kuvan ylétunnisteessa.

+ Valitse kuvantamisndytdssa naytettava lampdindeksi (TI).

+ LataaUSB-muististajalisdéalogo, jokanakyy raportin ylétunnisteessa,
tai valitse raportin yl&tunnisteessa nakyva ol etusl ogo.
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S&ada jarjestelman aénenvoimakkuutta.

99 noTE

Tul ostetussa raportissa ndytettavan logon vaihtaminen:

1

Varmista, etta "Display logo in report" (Nayta logo raportissa) -
valintaruutu on valittuna.

. Toimi seuraavasti:

Valitse "Use the default logo" (Kayté oletuslogoa), jos haluat kéyttéa

SUPERSONIC MACH 30 -logoa.

Valitse "Use the custom logo” (Ké&yta mukautettua logoa), jos haluat

kéyttéa omaa logoa.

+ Liita ditten jarjestelmdan USB-muisti, joka sisaltéa kaytettavan
logon.

» Selaasitten omalogosi esiin hapsauttamalla logoa.

Ota ndytonsaastda kayttdon tai poista se kaytosta ja méérita se.
Kalibroi kosketusnaytto

99 noTE

K osketusnayton kalibroiminen:

1

Paina "touch screen calibration - calibrate now" (kosketusnayton
kalibrointi - kalibroi nyt).

. Paina jokaista kosketusnayttoon tulevaa kalibrointipistettd, kunnes

naytto havida

S&ada ohjauspanedin kirkkautta.

S&ada kosketusnayton kirkkautta.

Aktivoi 88ni seuraaville toiminnoille:

+ Jokaisen Tallenna kuva/leike -toiminnon jalkeen
» Kosketusndyttn ndppamistolle

* Kun jarjestelma kaynnistyy
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+ Mé&irita toiminto ohjelmoitavalle ndppédimelle (ohjauspaneelin
madritettavissa olevat painikkeet)

+ Mé&arita toiminto jalkakytkimen kummallekin puolelle (saatavana
lisAvarusteena)

Regional parameters (Alueelliset
parametrit)

TéssA osassa Kkasitellddn jarjestelmén auedlisia asetuksia ja
kieliasetuksia.

Tassa osassa voit tehda seuraavat toimet:

+ Jarjestelman kayttdliittyman kielen vaihtaminen
« Néppaimiston kielen maarittaminen

+ Jarjestelman paivamaaran ja kellongjan séétdminen

99 notE

Paivamaaran ja kellongjan asettaminen:

1. Vdlitse aikavyOhyke avattavasta luettel osta.
2. Toimi seuraavasti:
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 Anna NTP (Network Time Protocol) -pavelin (oletusarvon
mukaan voit kirjoittaa ntp.ubuntu.com) ja valitse Automatic
setting (Automaattinen asetus) -ruudussa "Synchronize with
NTP" (Synkronoi NTP:n kanssa).

+ Valitse pdivamagra ja aseta aika Manuaalinen-asetusruudussa ja
valitse sitten "Ké&yta manuaalisia muutoksia'.

Exam (Tutkimus)

Tassa osassa voit tehda seuraavat toimet:

» Mukauta skannausasetuksia:
» Saadajoitakin véri- ja PW-tilojen asetuksia.
+ Ohjauskulman vaihe maarittda varil aatikon ohjauksen askeleen.

* PW-kulman hienoséétd méaarittda PW:n kulman hienosiadon
askeleen.

 Vérivirtauskartan automaattinen kdantdminen ohjaussuuntaan

» Mukauta nupin pyorimissuuntaa ohjauskulman, tarkennusal ueen
jasyvyyden mukaan.
+ M&&rita manuaalisen TGC-nayton kesto kosketusndytssa
automaattisen TGC-toiminnon aktivoinnin jalkeen. Oletusarvon
mukaan automaattinen ndytto e ole kdytossa.

» Mukauta joitakin pyséytysasetuksia:
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» Asetareaaliaikaisen tilan automaatti sen pysdytyksen kesto.
 Valitse kuvan pysdyttamisen ja keen suoritettava toiminto:
* vain pysaytys
 nayté kehomerkit
* nayta huomautukset
* ndyta mittaukset.
« Maéadrita prospektiivisen leikekaappauksen rgja-aika kontragtitilaaja
muitatiloja varten.

+ Mittausten ndyttotavan mukauttaminen

¢ Mukauta Jatka tutkimusta -tilaa (katso the section called
“Tutkimuksen jatkaminen” [389]).

e Valitse naytettdvaksi varoitusikkuna, kun tallennat kuvaa
nimettémalle potilaalle.

+ Vdlitse, haluatko Tarkennusvyohykkeen hallinta -toiminnon olevan
manuaalinen vai automaattinen.

« Valitse Adaptiivinen TGC -tilan aktivoiminen tai k&ytosta
poistaminen.

» Otasilmukka kayttoon leikkeissa.

» Syvyys- jatarkennusnuppien py6rimissuunnan mukauttaminen

« Valitse, ettd suurennetut kuvat |dhetetddn tulostimeen tai USB-
| aitteeseen.

Customization (Mukauttaminen)
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Tassa dlivalilehdessa voit tehda seuraavat toimet:

» Ohjauspanedlin painikkeiden madrittaminen halutuille
ohjelmistotoiminnoille

» SonicPad®-eleiden mé&arittaminen

Control Panel Buttons (Ohjauspaneelin
painikkeet)

Tassa osassa Vvoit madrittdd  ohjelmistotoiminnon  sijainnin
haluamallasi tavalla: painikkeet (SonicPadin® molemmilla puolilla) ja
kuvantamistilan nupit.

Napsauta merkittyja painikkeita (jotka ovat talla hetkella méaritettyja
painikkeita) ja muuta niihin liittyvéd ohjelmisto-ohjausta tarpeen
mukaan.

/\ caution

Varmista, ettda muutat myos fyysisesti painikkeen paikkaa
ohjauspaneelissa. Lisétietoja painikkeen sijainnin vaihtamisesta on
kohdassathe section called “ M ukautettavat painikkeet” [160].

Voit my6s méaérittda toiminnon S1- ja S2-ndppéimille.
Napsauta painikkeita ja valitse haluamasi toiminto.

Voit mukauttaa pikakuvakkeen avaamaan Body Markers tai
Annotation, kun painat Annotate (Kehomerkit tai Huomautus, kun
painat Huomautus).

Napsauta pudotusvalikkoa ja valitse ensin naytettavakss Sody
Markers tai Annotation, kun painat ohjauspaneelin Annotate
(Huomautus) -painiketta (Kehomerkit tai Huomautukset).
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SonicPad®-eleet

Voit ottaa eledlla ohjauksen kayttdon tai poistaa sen kaytosta tarpeen
mukaan. Voit tehda tédmén valitsemalla vaintaruudut tai poistamalla
niiden valinnat.

Footswitch (Jalkakytkin)

Téssd osassa voit méaarittdd ohjelmistotoimintoja  molemmille
jalkakytkinpolkimille.

Napsauta pudotusvalikkojajamaéritéd haluamas toiminto vasemmalletai
oikesalle polkimelle.

Laiteasetukset

Device Settings (Laiteasetukset)
#valilehden kuvaus

Device Settings (Laiteasetukset) #valilehti on jaettu kolmeen vélil ehteen:

» Media settings (Tallennusvalineasetukset)
» Mediaassociation (Tallennusvélineyhteys)
» System DICOM options (Jarjestelman DICOM -asetukset)
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Media Settings
(Tallennusvalineasetukset)

Tassd osassa voit maarittda kaikki jo lisdtyt jaliitetyt tallennusvalineet.

Néet aktiivisten laitteiden luettelon napsauttamalla
Tallennusvélineasetukset.

DICOM-sidildlaitteiden valikossa voit maarittéa tietojen | dhetystavan:

« Lahetd kuvauksen jalkeen
+ L&hetd tutkimuksen lopussa
+ Lahetéd manuaalisesti

Voit my6s méaarittdd tulostusparametrit DICOM-tulostimille,
raporttitulostimille ja kuvatulostimille sekd JPEG-/AVI-muodon
siirrettévan tallennusvdineen vientiparametrit (pakkaustaso, LUT-
taulukkojen vienti jne.)

DICOM-modaliteettityOluettelon  palvelimille on  kaytettévissa
erillinen "Tyo0luetteloasetukset”-valikko. Voit maarittda tavan, jolla
modaliteettien tydluettelon SCP:sta tehdaén kysely:

» Modaliteetin mukaan
» AE-otsikon mukaan

» Paivamaaran mukaan
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Liséks voit méarittda vastausten enimmaismaaran, jonka haluat saada
modaliteettien tydluettelon palvelimilta, kun tama laite on kaytettavissa
jamééritetty Hallinta-osassa.

Media Association
(Tallennusvalineyhteys)

Tassd osassa voit liittdd mink& tahansa Hallinta-véalilehteen lisdtyn
tallennusvalineen.

Tassd osassa voit lisétd aktiivisen laitteen toimivaan kokoonpanoon.

Voit valita laiteluettelosta, joka on vamiikss méaaritetty Jarjestelman
kokoonpano -ikkunan Hallinta-osassa.

Laitteen liittaminen:

1. Siirry naytdn alareunaan, josta 10ydat "kaytettavissa olevat laitteet"
#luettelon.

2. Napsauta laitetyyppia. Nayttoon tulee luettelo.

3. Vdlitselaite, jonka haluat liittda.

4. Napsauta Associate (Liitd). Laite nakyy naytdn ylaosassa Associated
devices (Liitetyt laitteet) #l uettel ossa.
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99 noTE

Voit liittéd yhden tai useita DICOM-tydluettelopalvelimia, jotta voit
tehda kyselyn useista ty6luettel opal velimista samanaikai sesti.

Voit poistaa laitteen liittamisluettelosta valitsemala sen ja
napsauttamalla Unlink (Poista linkitys) #painiketta.

System DICOM options
(Jarjestelman DICOM-asetukset)

Tassd osassa voit sadtéd DICOM -parametreja.

Voit syéttéd DICOM -padasetukset-osassa kaikki DICOM-parametrit,
jotkatunnistavat DICOM-verkossa olevan ultradanijarjestelman.

Voit myds médrittda jarjestelmédn siten, ettd se e kommunikoi
tuntemattomien isantien kanssa, ja valita, haluatko jarjestelmén
muodostavan strukturoituja raportteja.

Voit méarittd TL S-konfiguraation samaksi kaikillepalveluille (Tallenna
SCP, DICOM-séil, DICOM-tulostimet...) SUPERSONIC MACH 30
#Harjestelmadn valitsemallalUse global TLS configuration (Kayta
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yleistd TLS-konfiguraatiota) #valintaruudun. Kaytettévissi ovat myos
seuraavat vaihtoehdot:

+ Vie USB-laitteen julkinen avain valitsemalla Export our Certificate
(Vie varmenteemme).

« Voit valita nimettoméan TLS-yhteyden valitsemalla tét& vastaavan
valintaruudun.

« Voit vaatia vertaisvarmenteen vditsemala tdta vastaavan
valintaruudun.

+ VoitvaitaTLS-suojausprofiilin (DICOM AEStai DICOM BCP 195).

* Luo uusi avaimen/varmenteen pari valitsemalla Regenerate Key/
Certificate (Luo avain/varmenne uudelleen).

Jos haluat mé&rittéd kunkin palvelun TLS-yhteyden eri tavalla,
sirry Administration (Halinta) #vélilehden Devices (Laitteet)
#alivdlilehteen (katso the section called “Devices (Laitteet)” [406])
jaméagrita eri palvelut tarpeen mukaan.

A CAUTION

Muista, ettd muun kuin DICOM TLS #yhteyden kautta |ahetettyjen
tietojen luottamuksel lisuutta ja eheytté ei voida taata.

ModaliteettityOluettelon  asetukset  -osassa  voit — méadrittéa
modaliteettitytluettelon péivitystavan "kyselyasetus'-toiminnolla:

« Paivita tyoluettelo van manuaalisesti valitsemalla
"Manual" (Manuaalinen).

« Valitse"Automatic" (Automaattinen), joshaluat méérittéaajan, jolloin
tydluettelo paivitetédén automaattisesti.

+ Valitsemala "Smart" (Alykas) voit péivittda tyoluettelon
automaattisesti aina, kun painat ohjauspaneelin End Exam (Lopeta
tutkimus) #painiketta.

Voit myosvalitaoffline-tilan, jolloin voit k&yttaaty 6luettel on viimeisinta
péivitystd, kun verkkoyhteys katkaistaan. Oletusarvon mukaan tamatila
on kaytossa.

Voit my6s méaérittéa tyonkul kuasetukset tutkimuksen loppua varten:

+ Nayta modaliteettityOl uettelo
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» Néayta potil astietojen syo6tto

Lopuksi voit vaita tydluettelon kyselytavan, kun painat "Query
preference” (Kyselyn asetukset) #pudotusvalikon End Exam (Lopeta
tutkimus) #painiketta:

» OtalLagjakysely #asetus kayttéon
+ Otakayttdon Potilaskysely-vaihtoehto
 Séilytaviimeks valittu vaihtoehto

Store SCP Options (Talenna SCP-asetukset) #osassa voit valita
poistotavan ja sen, haluatko noutaa monikehyksiset kuvat.

Q/R SCU -asetusten osassa voit méarittéd Query/Retrieve (Kysely/
Nouto) #parametrit.

Voit myds madrittéa automaattisen kyselyn ja automaattisen haun
valitsemalla kyselykentét ja modaliteetit.

Jarjestelmanvalvonta

Administration
(Jarjestelmanvalvonta) -
valilehden kuvaus

Administration (Jérjestelmanvalvonta) -vdlilehti on jaettu kuuteen
vdlilehteen:

» Devices (Laitteet)

« Ethernet configuration (Ethernet-kokoonpano)
+ Wifi Configuration (WiFi-mé&éritykset)

» Network tools (Verkkotyokal ut)

+ Disk maintenance (Levyn yll&pito)

« Medica Staff (Ladkintahenkil sto)

+ User Management (Kéayttdjien hallinta)
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A CAUTION

Kuvan pakkaaminen voi johtaa kuvatietojen menettémiseen.

Vaikka la8ketieteellisessa kuvantamisessa voidaan yleensa hyvéksya
matalat kuvapakkaustasot, suuren haviollisen pakkauksen ka&yttéaminen
voi heikentéé kuvanlaatua.

diagnostisesti hyvéksyttéva kuvan pakkausaste.

Jos et ole epavarma siitd, minka suuruinen pakkaus on hyvaksyttévissa,
tutustu kirjallisuuteen tai kayta jarjestelman ol etuspakkaussuhdetta.

Devices (Laitteet)

Laitteet viittaavat laitteiden alkukokoonpanoon.

Luettelo lisdttavista laitetyypeista ndkyy naytdn vasemmassa reunassa
ostettujen vaihtoehtojen mukaan:

Lissa DICOM-ssilot
Lissa DICOM-modaliteettitydluettelo*
Lisé4 DICOM-modaliteetissa suoritettu toimenpidevaihe (M PPS)1

1K aytettavissa vain, jos DICOM-vaihtoehto on ostettu
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« Lis# DICOM-tulostin®
« Lisa DICOM-kysely/-haku!
« Lisdakuvatulostin

99 noTE

K&yta valitun tul ostimen suositeltua ohjainta.

Liséa laite ja maaritd sen parametrit napsauttamalla sen vasemmalla
puolella olevaa painiketta.

Voit tarkastella ja maérittéa laitteen parametreja napsauttamalla nayton
keskell& olevaa laitetta.

99 noTE

Kun liséét DICOM-laitetta DICOM-verkkoyhteyden kautta, seuraavien
perusasetusten on oltava taytettyina:

* aseman nimi, | P-osoite, portin numero jasovellusyksikon nimi (AET).

Voit myds kayttéd TLS-yhteyttd néille latteille lisittéessa tai
muokattaessa niité.
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Lisdtietoja DICOM TLS:sta on kohdassa the section called “ System
DICOM options (Jarjestelman DICOM -asetukset)” [403].

DICOM-sailon maarittaminen

Jos haluat muokata olemassa olevaa DICOM-tallennudl aitetta, valitse se
laitel uettel ostaja napsauta =l 1t Selected (Muokkaa valittuja)

Basic Options (Perusasetukset) -vélilehdessa voit méarittéd DICOM-
laitteen asetukset.

Advanced Options (LisBasetukset) -vdlilehdessd voit hallita
vientiasetuksia.

1. Genera Export Settings (Y leiset vientiasetukset) -kohdassa voit valita
Seuraavat vaihtoehdot:

» haluatko potilaan nimen nékyvan tai olevan piilotettuna viedyissa
tiedostoissa

« tietotyypit, jotka haluat ottaa kéytttéon vientia varten (yksittéiset tai
monikehykset, PDF-raportit, DICOM SR)

 LUT (Look Up Table/tarkastelu) -taulukko, jota haluat kayttd&a
viedyissa kuvissa/videol eikkeiss

+ merkkikoodauksen tyyppi.

2. Kuvien jaleikkeiden asetuksissa voit maarittas:

* diirtosyntaksin, jossa on ennalta asetetut kuvan pakkaussuhteet
« kuvien pakkauslaadun

* véri- tai mustavalkotilojen tukemisen viennissa

+ kuvakoon pienennyksen tason

« takautuvan leikkeen keston.

99 noTE

Voit méarittdd kaikki ndma asetukset samalla tavalla mille tahansa
siirrettévalle DICOM-tallennusvéalinedlle.

Commit Option (Vahvista vainta) -vélilehdessa voit pyytéa
vahvistuksen tallennuspal velusta.
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Kun kaikki haluamas asetukset on asetettu, tallenna muutokset
painamalla O,

99 noTE

Y hdeksan kaytettavissa olevaa LUT-taulukkoa ovat valmiiks asetettuja
suodattimia, jotka vaikuttavat vietyjen kuvien ja/tai leikkeiden tiettyihin
kirkkaus- ja kontrastiasetuksiin.

Niiden avulla kuvat ssadaan nékymadn DICOM-tarkastel utytaseman
monitorissa siten kuin ne ndkyvat SUPERSONIC MACH 30 -néytdssa.

A CAUTION

Liian kirkkaallatai kontrastiltaan liian voimakkaalla L UT-taulukolla voi
olla vaikutus kuvatietojen laatuun.

jotta véltetéén kuvan saturaatio ja saadaan optimaaliset kvantitatiiviset
aika-intensiteettitiedot.

DICOM-tulostimen maarittaminen

Jos haluat muokata olemassa olevaa DICOM-tulostinta, valitse se
laiteluettelostaja napsauta =it Selected (Muokkaa valittuja).

Basic Options (Perusasetukset) -valilehdessa voit maarittéd DICOM-
tulostimen asetukset.

Advanced Options (Lisdasetukset) -vdlilehdessa voit hallita
tulostusasetuksia:

+ sdada kirkkautta ja kontrastia

+ valitse tulostusmateriaali

« maarita prioriteetti, kohde ja suurennustyyppi

« médrita asiakirjan reunojen jatyhjien tilojen vérin ja tummuus

» maédritaistunnon otsikko, maritystiedot ja tasoitustyyppi tarkasti
» méadritd asiakirjan pienennysprosentti.
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Kun kaikki haluamas asetukset on asetettu, tallenna muutokset
painamalla O,

Ethernet Configuration
(Ethernet-kokoonpano)

Tama osa koskee SUPERSONIC MACH 30 -jarjestelman
verkkokokoonpanoa.

Jarjestelmé on kytkettava verkkoon Ethernet-kaapelilla. Jarjestelméan
voidaan madrittéa tietty |P-osoite ja verkkoasetus kaapelin ollessa
kytketty, tai ne voidaan méaarittéd automaeattisesti DHCP-tilassa.

Kaikissa verkkokokoonpanoissa naytetéan MAC-osoite ja kun yhteys

on muodostettu, ndytetddn myds verkon tila (erityisen tarkedd DHCP-
kokoonpanolle).

99 noTE

SUPERSONIC MACH 30 -verkkoyhteys avataan vain DICOM- ja
verkkotulostinpal velua varten.

Jarjestelmd e vaadi v8himmaistiedonsiirtonopeutta  verkossa
toimiakseen.
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Jos verkkoyhteys katkeaa, tiedot voidaan vieda siirrettévéla DICOM-
tallennusvdlinedllatai kiintedsti asennetullatulostimella.

A CAUTION

SUPERSONIC MACH 30 -jérjestelmén integrointi verkkoon muiden
kytkettyjen laitteiden kanssa voi aiheuttaa odottamattomia riskeja
Jarjestelméan rgjoitetut kayttdoikeudet kuitenkin estdvdt kayttgda
kayttémasta virustentorjuntaratkai sua.

WIFI Configuration (WIFI-
maaritykset)

SUPERSONIC MACH 30 voidaan liittéa sairaalan WIFI-verkkoon.

Tarkista WIFI-kuvakkeiden kuvaus kohdasta the section called
“IImoituskuvakkeet” [185].

99 noTE

WIFI-yhteyttd e taata kaikilla auella, ja se riippuu verkon
ominaisuuksista.
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Tuettuja WIFI-sovittimia ovat:

* Linksys AE3000, FCC/IC certified (FCC ID: Q87-AE3000)
+ ASUSUSB-ACS56 (FCC ID: MSQ-USBAC56)
« D-Link DWA-172 (FCC ID: KA2WA172A1).

Ulkoisen akkreditoidun laboratorion suorittamat testit ovat seuraavien
standardien mukaisia:

* RF-mittaukset standardin EN 300 328 mukaisesti: WLAN 2,4 GHz,
| EEE-standardi 802.11b/g/n

» MC-mittaukset FCC-vaatimusten osan 15B mukaisesti
» Eurooppalainen direktiivi RED

Kéayttotagjuusalue: 2412 ~ 2 462 MHz 5 745 ~ 5 825 MHz (ei aktiivinen)

Maarittaminen
SUPERSONIC MACH 30 voidaan liittéa sairaalan WIFI-verkkoon.

1. Kytke WIFI-sovitin SUPERSONIC MACH 30 -jérjestelmén.

A CAUTION

Vadlitse laite, jonka lampdtila-alue on yhteensopiva SUPERSONIC
MACH 30 -jarjestelmén kanssa.

2. Avaa Administration (Jarjestelmanvalvonta) -vélilehden \VIFI
Configuration (WIFI-maaritykset) -alivalilehti.

3. Annajérjestelméanvalvojan salasanajavalitse Unlock (Poistalukitus).

4, Valitse sopiva verkko jatietoturvataso.

99 noTE

Vain salatut langattomat verkot ovat kaytettavissa (WPA salasanalla
suojattuna).
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Voit muodostaa yhteyden piilotettuun verkkoon. Se nakyy Hicdden
Network (Piilotettu verkko) -kohdassa. Kun olet valinnut piilotetun
verkon, sinun on sy6tettdva SSID-tunnus.

5. Annaverkon salasanaja napsauta A ol (Lisad).

A CAUTION

Muista méarittéd WIFI-verkko oikein ennen tietojen |&hettamista.
Varmista, ettd WIFI-sovitin on kytketty oikein.
Muistamaarittéd WIFI-verkko oikein ennen tietojen |&hettamista. Muista

liittdd SUPERSONIC MACH 30 -jarjestelma suojattuun langattomaan
verkkoon.

99 notE

Langallinen yhteys on ensisijainen langattomaan yhteyteen nahden.

Siks WIFI-verkkoon e voi muodostaa yhteyttd, jos Ethernet-yhteys
havaitaan. Jos verkkokaapeli on liitetty SUPERSONIC MACH 30 -
jarjestelmaan, ja Ethernet-yhteys havaitaan SUPERSONIC MACH 30
-jérjestelman ollessa liitettyna WIFI-verkkoon, WIFI-yhteys kytkeytyy
automaattisesti pois padlta.

Voit myds muokata WIFI-yhteysparametreja tai poistaa WIFI-verkon
luettel osta jérjestelméanval vojan salasanalla.

Ota yhteytta SuperSonicl magine-edustaj aan.

Liitanta
1. Valitse luettel osta asianmukai nen WIFI-verkko.
2. Napsauta Connect (Yhdistd).
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99 notE
Valittu WIFI-yhteys pysyy aktiivisenaniin kauan kuin sita e olekytketty
pois padlta (Disconnect (Katkaise) -painike) tai jarjestelmaa ei ole
kytketty pois paalta.

Tarkista WIFI-kuvakkeiden kuvaus kohdasta the section called
“IImoituskuvakkeet” [185].

Network Tools (Verkkotyokalut)

Kun olet méarittanyt verkon (katso the section called “Ethernet
Configuration  (Ethernet-kokoonpano)”  [410]), voit kéyttda
verkkotyodkaluja:

» Ping (Ping-kysely)

 Traceroute (Reitin jaljitys)

+ Digand Reverse Dig (Dig ja Kéanteinen Dig)
« MTR

* Duplicate address detection DAD (Osoitteen kaksoiskappaleen
tunnistus)
» IPcac

Saat li sétietojandiden tyokal ujen kdytosta ottamallayhteytta paikal liseen
SuperSonic Imagine -huoltoedustajaan.
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Disk Maintenance (Levyn
yllapito)

Tassd osassa kasitellaan kaikkia jarjestelman kiintolevyn sisdltdmien
tutkimusten hallintavaihtoehtoja.

A CAUTION

Kiintolevya ei pida kayttéa ensisijai sena tallennuspai kkana pitkéaikaista
tallennusta varten. Tutkimukset tulee varmuuskopioida joko ulkoiselle
asemalle tai verkon kautta sd8nndllisesti.

Jos jarjestelmén kiintolevy on vaihdettava tai jarjestelméa péivitetaan,
kiintolevyn tiedot poistetaan eika niité voi palauttaa.

Automatic Local Image Removal
(Automaattinen paikallisen kuvan
poisto)

Téassd osassa voit hallita paikallisen tutki mustietokannan tyhjennystapaa.

Delete manually (Poista manuaalisesti) on oletusasetus. Voit poistaa
potilashakemistosta haluamasi tutkimuksen manuaalisesti.
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A CAUTION

Varmista, etté poistat tutkimuksia sdanndllisesti, jottakiintolevy e téayty.

Delete DICOM stored exams (Poista tallennetut DICOM -tutki mukset)
-vaihtoehto edellyttéd, ettd SUPERSONIC MACH 30 -jérjestelma on
liitettynd PACS-jarjestelmaan. Voit maarittéd jarjestelman poistamaan
automaattisesti PACS-jarjestelméén tallennetut tutkimukset, 24 tuntia, 2
péivaa, 3 paivad, 5 paivaa, 10 péivad, 30 péaivas, 60 paivaatai 90 paivaa
tutkimusten luomisen jélkeen.

Delete DICOM stored & committed exams (Poista talennetut
ja vahvistetut DICOM-tutkimukset) -vaihtoehto edellyttas, etta
SUPERSONIC MACH 30 -jarjestelmaon liitettyna PACS-j arjestelmaan.
Voit méaarittdd jarjestelman poistamaan automaattisesti PACS-
jarjestelmaan tallennetut ja vahvistetut tutkimukset, 24 tuntia, 2 paivaa,
3 paivaa, 5 paivaa, 10 paivaa, 30 paivag, 60 paivaa ta 90 pavaa
tutkimusten luomisen jalkeen.

Delete oldest exams (Poistavanhimmat tutkimukset) -vaihtoehto poistaa

[uomisesta

Delete oldest exams to maintain sufficient free space on hard drive
(Poista vanhimmat tutkimukset, jotta kiintolevyll& on riittévasti vapaata
tilaa) -vaihtoehto, poistaa vanhimmat tutkimukset automaattisesti, kun
tietojen tallentamiseen on ale 20 Gt vapaata tilaa. Jarjestelma poistaa
tutkimuksia, kunnes vapaata tilaa on vahintéan 50 Gt.

Varmuuskopiointi/Palautus

Voit myds varmuuskopioida ja palauttaa joitakin osia jarjestel masta.

VARMUUSKOPIOINTI

1. Kytke USB-laite, johon haluat varmuuskopioidajoitakin jérjestelman
osia
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Paina B ackup/Restore (Varmuuskopioi/Palauta) -painiketta.
Anna salasana.

Paina OK.

Valitse USB-laite.

Valitse varmuuskopioitavat osat.

Paina Start (Kaynnistd).

A CAUTION

Muista varmuuskopioida tiedot ajoittain, jotta kiintolevy e tayty.
Voit varmuuskopioida ylla olevien ohjeiden mukaisesti tai DICOM-
toiminnolla

SUPERSONIC MACH 30 on kuvantamismodaliteetti, eikd sitéd saa
kayttaa arkistointiin. Tietoturvatapahtumien seurausten minimoimiseksi
SuperSonic |magine suosittel ee voimakkaasti kuvien arkistointia PACS-
jarjestelmaan. Jos jérjestelmaan tulee vika, huomaa, etta SUPERSONIC
MACH 30 -jarjestelmén levyt on salattu, mika voi vaikeuttaa tietojen

palautusta.

PALAUTUS

1. Kytke USB-laite, johon olet varmuuskopioinut joitakin jarjestelman
osia.

2. PainaBackup/Restore (Varmuuskopioi/Palauta) -painiketta.

3. Annasalasana.

4. Paina OK.

5. Valitse USB-laite, johon olet varmuuskopioinut joitakin jarjestelman
osia.

6. Valitse Restore (Paauta) -valilehti.

7. Valitse palautettava varmuuskopiotiedosto vasemmalta.

8. Valitse palautettavat osat oikealta.

9. Paina Start (Kaynnistd).
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Medical Staff
(Laakintahenkilosto)

Tassi osassa voit hallita potilastietojen sy6ttOvaiheessa valittavissa
olevien |&&karien ja ultradanikuvantamisten ammattilaisten luettel oa

Napsauta ndytdbn alareunassa olevassa luettelossa nimed, jolloin
aiheeseen liittyvét tiedot nakyvét luettelon yl&puolella ol evissa kentissé.

Nimen lisddminen:

1. Napsauta Nlew (Uus) luettelon oikealta puolelta
2. Annatarvittavat tiedot.

Uus nimi tallennetaan automaattisesti. Ne voidaan valita Potil astiedot-
|omakkeesta.
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User Management (Kayttajien
hallinta)

Tassi osassa jarjestelménvalvojat voivat muokata kayttdjiin liittyvia
asetuksia.

1. Valitse profiili napsauttamalla sita.

Kéayttgétiedot ndytetdan nyt.

2. Muutatai muokkaa asetuksia napsauttamalla = clit (Muokkaa).
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Né&in voit muuttaa seuraavia asetuksia:

« Automaattinen sisdankirjautuminen; Kun otat automaattisen
sisédnkirjautumisen  kéyttvon, sinun e tarvitse antaa
tunnistetietojasi jarjestelméan ka&ynnistyksen yhteydessd. Valitse
tama valintaruutu tai poista sen vainta, jos haluat ottaa
automaattisen sisddnkirjautumisen kayttdon tai poistaa sen
kaytosta.

99 noTE

Huomaa, ettd vaikka automaattinen sisdankirjautuminen on
kéytdssg, sinun on annettava salasana, kun avaat istunnon
lukituksen istunnon lukitsemisen jalkeen.

Automaattinen sisdankirjautuminen voidaan ottaa k&yttéon vain
yhdelle profiilille kerrallaan.

A CAUTION

Huomaa, etta automaattisen sisaankirjautumisen ottaminen
kéyttéon muuttaa jarjestelméan suojausparametreja.

3. Voit vaihtaa valitun profiilin salasanan noudattamalla eri vaiheita.
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4. Tdlenna uusi salasana painamalla Change Password (Vaihda
salasana).

99 noTE

Salasanoissa voi olla:

* isojakirjaimia
+ pieniakirjaimia
+ erikoismerkkegja

Esiasetukset

Esiasetus on asetusryhmd, joka optimoi jérjestelmén tietyntyyppista
tutkimusta varten. Esiasetukset méérittavat useita alkuasetuksia, kuten
vahvistusarvon, varikartan, suodattimen, TissueTuner™-toiminnon,
virtausoptimoinnin jne. Kun jarjestelma k&ynnistetdan, esiasetuksen
oletus on aktiivinen. Varmista ennen tutkimuksen aloittamista,
ettd asianmukainen esiasetus on aktiivinen. Voit valita useista
oletusesiasetuksista. Néité oletusesiasetuksia e voi poistaa. Voit luoda
ja tallentaa useita esiasetuksia anturi- / sovellusyhdistelméa kohden
riippuen yksittdisten anturien kosketusndytdssa kaytettévissa olevien
painikkeiden maarasta.
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Presets (Esiasetukset)
#valilehden kuvaus
Presets (Esiasetukset) #vdlilehti on jaettu kolmeen vélilehteen:

+ Annotations (Huomautukset)
« Bodymarkers (Kehomerkit)
* Presets (Esiasetukset)

Sen avulla voit mukauttaa huomautuksia ja kehomerkkipaketteja sekéa
kuvantamisen esiasetuksia.

Annotation (Huomautus)

TéssA osassa voit muokata nykyisen kielen huomautuskirjastoa.
Huomautuskirjaston muokkaaminen:

1. Valitse paketti.

2. Vditse sivu, jota haluat muokata, kayttamald selausruudukon
ylépuolella olevia siirtymissadtimi&
e Ensimmaéinen sivu/ Viimeinen sivu
 Edédlinen sivu/ Seuraava sivu
« Lisdasivu
« Poistasivu
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3. Luo uusi paketti valitsemalla New Package (Uus paketti) ja
kirjoittamalla nimi ponnahdusikkunaan.

4. Jos haluat kopioida olemassa olevan paketin, napsauta Duplicate
Package (Monistapaketti) jakirjoitauusi nimi ponnahdusikkunaan.
Luodaan uusi paketti, joka sisdltdd kaikki alkuperdisen paketin
huomautukset muokkaamatta sité.

5. Voit muuttaa huomautuksen nimeé napsauttamallasitd jamuuttamalla
sen ponnahdusikkunassa.

6. Jos hauat luoda uuden huomautuksen tyhjédn painikkeeseen,
napsauta tyhjda painiketta ja kirjoita sen nimi ponnahdusikkunaan.

7. Jos haluat poistaa huomautuksen ryhmasta, valitse Free Annot
(Vapaa huomautus) (ensimmaéinen véariruutu vasemmalla) ja napsauta
huomautusta, jonka haluat poistaa ryhmastd. Huomautuspainike
muuttuu "lapindkyvaksi" (ei vérid), eika sitd korvatatoisella

8. Voit sirtéd huomautuksen ryhmastd toiseen napsauttamalla uutta
ryhmén vérid ja napsauttamalla huomautusta. Huomautuksen véri
muuttuu.

9. Jos haluat muuttaa kiertosaétimen otsikkoa tai luoda uuden, napsauta
Edit Title (Muokkaa otsikkoa) #painiketta muokattavan nupin
vieressd ja muuta otsikkoa ponnahdusi kkunassa.

10.Voit poistaa kiertosddtimen arvon napsauttamalla arvoa ja
napsauttamalla sen vieressa olevaa painiketta -.

11Lisda kiertonupin arvo Kirjoittamalla uusi arvo ruutuun ja
napsauttamalla sen vieressa olevaa + Add (o the list (+ Lisda
luettel oon) #painiketta.

12.Voit siirtéa kiertosdétimen arvoa luettelossa napsauttamalla sita ja
napsauttamalla sen vieressa olevia nuolia
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Bodymarker (Kehomerkki)

Tassd osassa voit muokata kehomerkkien kirjastojajamukauttaa joitakin
kehomerkkeihin liittyvia asetuksia.

Asetukset

Voit poistaa kehomerkin aina, kun poistat kuvan lukituksen valitsemalla
"Remove body marker on unfreeze' (Poista kehomerkki lukituksen
poiston yhteydessd) #vaihtoehdon.

Voit poistaa anturimerkin kehomerkistéd aina, kun poistat kuvan
pysdytyksen valitsemalla "Remove probe marker on unfreeze" (Poista
anturimerkki lukituksen poiston yhteydessd) #asetuksen.

Voit asettaa aikakatkaisun kehomerkin kosketusndyttlle. Téaman

aikakatkaisun  jalkeen kehomerkin  kosketusnaytté  sulkeutuu
automaatti sesti.

Body Marker Library
(Kehomerkkikirjasto)

Tassd osassa voit mukauttaa kunkin esiasetuksen kehomerkkikirjastoa.
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TIETYN ESIASETUKSEN KEHOMERKKIKIRJASTON
TARKASTELEMINEN

1. Valitse muokattava paketti oikeasta osasta.
Voit giirtya kirjaston eri sivuilla seuraavien painikkeiden avulla:

* First (Ensimméinen) nayttaa kirjaston ensimmaisen sivun.
* Previous (Edelinen) néyttéa kirjaston edellisen sivun.

¢ Nexl (Seuraava) nayttad kirjaston seuraavan sivun.

* Last (Viimeinen) ndytta& kirjaston viimeisen sivun.

Voit lisdté ja poistaa valitun kirjaston sivuja A dd (Lisdd)- jaRemove
(Poista) #painikkeilla.

KEHOMERKIN POISTAMINEN PAKKAUKSESTA

1. Napsauta poistettavaa kehomerkkia.
2. Napsauta nuolen alapuolellaolevaa R emove (Poista) #painiketta

KEHOMERKIN SIIRTAMINEN PAKETTISIVULLA

1. Napsauta siirrettavaa kehomerkkié.
2. Napsautaasianmukaistaniolta.

TIETYN KEHOMERKIN ASETTAMINEN PAKETIN
OLETUKSEKSI

1. Napsauta  kehomerkkid, jonka haluat asettaa  kirjaston
oletuskehomerkiksi.

2. Napsauta nuolten alapuolella olevaa Set as defaull (Aseta
oletukseksi) #painiketta.

Valittu kehomerkki né&kyy oletusarvoisesti aina, kun painat valitun
esiasetuksen ohjauspaneelin kehomerkkipainiketta.
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KEHOMERKIN LISAAMINEN PAKETTIIN
Kaikki jarjestelman kéytettévissi olevat kirjastot ndkyvét vasemmalla.

1. Valitse sopivapakkaus. Kaytettavissa olevat kehomerkit nakyvét ala.

2. Napsauta kehomerkkid, jonka haluat lisita kirjastoosi 3. Napsauta
Add (Lisag) #painiketta.

Valittu kehomerkki lisétéan kirjaston ensimmaéiseen vapaaseen tilaan.
Huomautus: Kaikki muutokset tallennetaan automaatti sesti.

Voit palauttaa tietyn esiasetuksen kehomerkkikirjaston oletusarvoonsa
napsauttamalla Reset to default (Palautaoletus).

UUDEN KEHOMERKIN LUGMINEN

1. Napsauta New (Uusi) jakirjoita paketin nimi ponnahdusi kkunaan.

2. Valitse kirjastosta kehomerkit ja lisda ne pakettiin. Katso the section
called “Kehomerkin lisddminen pakettiin” [426].

PAKETIN MONISTAMINEN

1 1. Napsauta Duplicate (Monista) ja kirjoita uusi nimi
ponnahdusi kkunaan.

Uus paketti luodaan kaikista alkuperdisen paketin kehomerkeista
muokkaamatta sita.

Jos haluat lisdta kehomerkin toisesta paketista, valitse oikea paketti ja
jatka samallatavalla kuin kehomerkin liséamisen yhteydessa.
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Kuvantamisen esiasetukset

Esiasetuksen luominen

Kun olet asettanut jérjestelman haluttuun kokoonpanoon, haluat ehké
luoda Esiasetuksen.

[EEN

. Paina ohjauspaneelin Probe (Anturi) #painiketta.
Kosketa New Preset (Uus esiasetus).

N

Paanayttoon tulee valintaikkuna.

Valitse sovellus, johon haluat tallentaa esi asetuksen.
Valitse uudelle esiasetukselle huomautuskirjasto.
Valitse uudelle esiasetukselle kehomerkkikirjasto.
Valitse uudelle esiasetukselle mittauskirjasto.
Kirjoita uuden esiasetuksen nimi nappadimistolla.
Valitse O,

Vahvista esiasetus painamalla ohjauspaneelin Probe  (Anturi)
#painiketta.

© © N o s w

K&yttdjan luomat es asetukset ndkyvét vaal eansi nisind kosketusndytossa.
Tehdasesiasetukset ndkyvat tummansi nisind kosketusnaytossa.
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Esiasetusten hallinta
Esiasetusten alivalilehdessa voit hallita kuvantamisen esiasetuksia.
1. 1. Vadlitse sopiva anturi ja sovellus ndytén vasemmasta reunasta.

Taman anturin ja sovelluksen kaytettavissa olevat esiasetukset tulevat
nakyviin.

ESIASETUSTEN LISAAMINEN

Valitut esiasetukset luettelevat esiasetukset sellaisina kuin ne ndkyvét
kosketusnaytossa.

1. Napsautaliséttavaa esiasetustavasemmallaolevasta Available Presets
(Kéaytettavissa olevat esiasetukset) #luettel osta.

2. Listd se Selected Presets (Valitut esiasetukset) #luetteloon
napsauttamalla oikeaa nuolta.

ESIASETUSTEN POISTAMINEN

Vaitut esiasetukset luettelevat esiasetukset sellaisina kuin ne ndkyvét
kosketusnaytossa.

1. Napsauta poistettavaa esiasetusta Selected Presets (Valitut
esiasetukset) # uettel osta.

2. Poistavasen nuoli napsauttamalla sita.

ESIASETUSTEN NAYTTOJARJESTYKSEN
MUUTTAMINEN KOSKETUSNAYTOSSA

1. Valitse muokattava esiasetus Valitut esiasetukset -luettel osta.
2. Voit siirtéd esiasetusta luettel ossa Y 16s- ja Alas-painikkeilla.

Ne nékyvét samassa jarjestyksessa kosketusndytodn esiasetussivulla
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99 noTE

Pal auta tehdasasetus ol etusasetuksiin napsauttamalla Res et (Nollaa).

ESIASETUKSEN HUOMAUTUSPAKETTIEN
MUOKKAAMINEN

1. valitse pieni annotation (huomautus) #valilehti ndyton oikeasta
reunasta.

Kéytettavissa olevat paketit nakyvat Add (Lisdd) #painikkeen
vasemmalla puolellajavalitut paketit oikealla.

Valitut paketit ovat vamiiksi kaytettéavissi esiasetuksissa.
2. Jos haluat lisdtd huomautuspaketin, valitse haluamasi paketti
kéaytettavissa olevien pakettien ruudusta ja napsauta A o d (Liséd).

Se nakyy valitussa pakettiruudussa.
3. Voit poistaa paketin napsauttamalla R emove (Poista).
4. Voit myos siirtéa pakettialuettelossa V10 s- ja Alas-painikkeilla

5. Jos haluat muokata huomautuspakettia, valitse paketti valitusta
pakettiruudustaja napsauta -l 1t Package (Muokkaa pakettia).

ESIASETUKSEN KEHOMERKKIPAKETTIEN
MUOKKAAMINEN

1. Valitse pieni kehomerkki-valilehti nayton oikeasta reunasta.

Kéaytettavissd olevat paketit ndkyvat Add (Lisdd) #painikkeen
vasemmalla puolella ja valitut paketit oikealla. Valitut paketit ovat
valmiiks kaytettavissa esiasetuksissa.

2. Jos haluat lisdtd kehomerkkipaketin, valitse haluamasi paketti
kéaytettavissa olevien pakettien ruudusta ja napsauta A ol d (Liséd).

Se nakyy valitussa pakettiruudussa.
3. Voit poistaa paketin napsauttamalla Remove (Poista).
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4. Voit myos siirtéa pakettia luettelossa V10 s- ja Al as-painikkeilla.

5. Jos haluat muokata kehomerkkipakettia, valitse paketti valitusta
pakettiruudusta ja napsauta =1t Package (Muokkaa pakettia).

ESIASETUKSEN MITTAUSPAKETTIEN
MUOKKAAMINEN

1. valitse pieni measurement (mittaus) #valilehti ndyton oikeasta
reunasta. Kaytettdvissi olevat paketit nakyvdt Add (Lisd8)
#painikkeen vasemmalla puolellajavalitut paketit oikealla.

Valitut paketit ovat valmiiksi kaytettéavissa esiasetuksissa.
2. Jos haluat lisdta mittauspaketin, valitse hauamas paketti

kéaytettavissa olevien pakettien ruudusta ja napsauta /o d (Liséd). Se
nakyy valitussa pakettiruudussa.

3. Voit poistaa paketin napsauttamalla Remove (Poista).
4. Voit myos siirtéé pakettia luettelossa V10 s- ja Alas-painikkeilla

5. Jos haluat muokata mittauspakettia, valitse paketti valitusta
pakettiruudusta ja napsauta =l 1t Package (Muokkaa pakettia).

Esiasetuksen nimen muuttaminen

1. Toimi seuraavasti:

* Paina ohjauspaneelin Probe (Anturi) #painiketta ja kosketa
sitten kosketusnayton Vianage Presels (Halitse esiasetuksia)
#painiketta.

* Kosketa Syst. Config.  (Jarjestelman  kokoonpano)

kosketusndytdssa ja napsauta sitten Presels (Esiasetukset) ja
Presels (Esiasetukset).

2. Valitse anturi jasovellus.

Kayttgjan madrittamien esiasetusten luettelo tulee ndkyviin.

3. Napsauta esiasetusta, jonka haluat nimetd uudelleen, ja valitse
Rename (Nimeauudelleen).

Nayttdon tulee ponnahdusvalikko.
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4. Annauus nimi.
5. Vahvista napsauttamalla O

Esiasetuksen poistaminen

Voit poistaaluomasi esiasetukset. Tehtaan esiasetuksiaei voi poistaa.

1. Toimi seuraavasti:

* Paina ohjauspaneelin Probe (Anturi) #painiketta ja kosketa
sitten kosketusnayton Vianage Presets (Hallitse esiasetuksia)
#painiketta.

* Kosketa Syst.  Config.  (Jarjestelman  kokoonpano)
kosketusndytdssa ja napsauta sitten Presels (Esiasetukset) ja
Presets (Esiasetukset).

2. Valitse anturi jasovellus.

Kayttdjan maarittémien esiasetusten luettel o tulee nékyviin.
3. Valitse poistettava esiasetus ja valitse Remove (Poista).

Nayttdon tulee ponnahdusvalikko.
4. Vahvista napsauttamalla O/<.

Mittaukset

Measurements (Mittaukset) -
valilehden kuvaus

Mittaukset-vélilehti on jaettu neljgan valilehteen:

» Measures (Mitat)

+ Labelsand Calculations (Merkinnét ja laskennat)
» Packages (Paketit)

* Obstetrics (Obstetriikka)
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Measures (Mitat)

Tassd osassa voit mukauttaa mittaustyokal uja.

1. Valitse mittaus vasemmeasta |uettel osta.

2. Voit muokata yksikkdd ja tarkkuutta. Napsauta yksikkod tai
tarkkuutta, jota haluat muokata, ja valitse haluamasi yksikk®
avattavasta luettel osta.

3. Tarkista mittaukset, jotka haluat ndyttéd naytolla jaltai sisdlyttéa
raporttiin.

432 SUPERSONIC MACH 30 Kayttoopas




Labels and Calculations
(Merkinnat ja laskennat)

Tassa osassa voit méarittas jokai sen merkityn mittauksen erikseen.

1. Valitse asianmukainen paketti.
2. Valitse mukautettava mittaus.

99 noTE

Voit kayttéé valkoista aluetta hakuruutuna, kun haluat helposti 16yt3a
luettel osta merkityn mittauksen.

Poista hakuruudussa oleva teksti napsauttamalla luutakuvaketta.

Tahan merkittyyn mittaukseen liittyvét tiedot ja vaihtoehdot ndkyvét
oikealla.

3. Voit muokata yksikkdéd ja tarkkuutta. Napsauta yksikkoad tai
tarkkuutta, jota haluat muokata, ja valitse haluamasi yksikko
avattavasta luettel osta.

4. Pudotusvalikosta voit valita mittaukset, jotka haluat nayttéa naytdssa
jaltai siséllyttéa raporttiin.
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99 noTE

Sisdisen kaulavaltimon ja yleisen kaulavaltimon merkittyjen mittausten
kohdalla voit piilottaa segmentin otsikot poistamalla valintamerkin
Display Prox/Mid/Dist labels (Nayta proks./keski/dist-otsikot) -
valintaruudusta. Vain Sisdinen kaulavaltimo- ja Yleinen kaulavaltimo -
yleismerkit ndkyvéat merkittyjen mittausten luettel ossa.

Packages (Paketit)

Tassa osassa voit méarittas omat merkityt mittauspaketit.

Vasemmanpuoleinen laatikko sisdltéd kaikki jarjestelméssa olevat
merkit.

Oikeanpuoleinen ruutu sisdtdd valitulle sovellukselle kaytettévissa
olevat merkit, jotka ndkyvat padndyttssd, kun painat ohjauspaneslin
Meas. (Mittaus) -painiketta.

Voit muokata tietyn sovelluksen merkkeja.
Merkityn mittauksen lisédminen pakettiin:

1. Valitse muokattava paketti nayton oikeasta reunasta.

434 SUPERSONIC MACH 30 Kayttoopas




2. Vditse pakkaus, joka sisdltdd merkityn mittauksen nayton
vasemmasta reunasta. Voit valita Kaikki ndhdaksesi jarjestelméassa
kaytettévissa olevat merkityt mittaukset.

3. Valitse liséttéva merkitty mittaus vasemmanpuol ei sesta |uettel osta.

4. Napsauta A clc (Lisad).
Merkityn mittauksen poistaminen pakkauksesta:

1. Valitse paketti ndytdn oikealta puoleta.

2. Valitse merkitty mittaus, jonka haluat poistaa, oikeanpuoleisesta
luettel osta.

3. Napsauta Remove (Poista)
Merkityn mittauksen siirtdminen luettelon sisilla paketissa:

1. Valitse paketti.
2. Vditse merkitty mittaus, jonka haluat sirtéd, oikeanpuoleisesta
luettel osta.

3. Napsauta Move up ta Move down (Siirraylos tai Siirréa alas),
kunnes se saavuttaa hal utun paikan.

Paketin nimeaminen uudelleen:

1. Valitse paketti ndytdn oikealta puoleta.
2. Vditse Rename (Nimeauudelleen).
3. Kirjoitauus nimi ponnahdusikkunaan.

Paketin oletusasetusten palauttaminen:

1. Valitse paketti ndyton oikealta puolelta.
2. Napsauta Reset (Nollaa).

Uuden paketin luominen:

1. valitse New (Uusi).

2. Kirjoita nimi ponnahdusikkunaan ja valitse OK.

3. Taman jakeen uuteen pakkaukseen voidaan lisdta merkittyja
mittauksia. Se on kaytettévissa esiasetuksissa.

Paketin monistaminen:

1. Valitse Duplicate (Monista).
2. Kirjoitanimi ponnahdusikkunaan javalitse OK.

Jérjestelma [uo uuden paketin, joka sisdltda kaikki merkityt mittaukset.
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Obstetrics (Obstetriikka)

Obstetrics (Obstetriikka) -0sio on jaettu kolmeen osaan:

* GA - ERW (sikidika - arvioitu sikitn paino)
+ Sikion kasvu ja EFW-prosenttiosuudet
+ Taulukot jayhtél &t

A CAUTION

Varmista potilaan nimi ja tunnus ennen uuden potilaan tutkimuksen
aloittamista.

Tarkista paivamddran muoto ennen sSyntymagjan, Vviimeisen
kuukautiskauden  (LMP), arvioidun  synnytyspdivan  (EDD),
siittamispdivamadran (DOC) ja ovulaatiopdivan syottéamista. Naiden
parametrien virheellinen syéttdminen johtaa virheelliseen sikion ikdan

(GA).
Anna EDD ja GA potilaan potilastietueeseen varmuuskopiointia varten.

Valitse potilastietojen sy6ttosivun (PDE) "Activate OB calcs' (Aktivoi
obstetriset laskutoimitukset) -painike.

On maédritettdvd, minka OB-aihepiirin kirjoittgjan tietoja kaytetdan
kussakin mittauksessa GA:n laskemiseen ja arvioidun sikion painon
(EFW) saamiseen.

Diagnoosi e voi perustua vain yhteen mittaukseen tai yksiin tietoihin.
Ota aina huomioon potilaan yleinen Kliininen arviointi, mukaan lukien
potilastiedot.

Sikibn asennosta riippuen jotkin mittaukset voivat olla virhedlisia
Ota aina huomioon potilaan yleinen Kliininen arviointi, mukaan lukien
potilastiedot.

Jarjestelma tarjoaa sikiomittaukset enintddn viidelle sikidlle. Varo
sekoittamasta sikidita mittausten aikana.

Jokaiselle suoritetulle mittaukselle voidaan valita joko ensimméinen,
viimeinen, keskiarvo, minimi, maksimi tai erityisesti yks viidesta
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sallitustamittauksesta kayttamallaRaportin M easurements (Mittaukset) -
vdlilehden valintatoimintoa. Ole varovainen poistaessasi mittauksia, silla
t&ma vaikuttaa valitsimen tul okseen.

Poikkeamat mittausten normaaliarvoistaon arvioitavakaavioiden jaalan
kirjallisuuden perusteella.

GA - EFW

Tassd osassa voit mukauttaa ndytdssa ndytettavét tiedot:

LMP (viimeisin kuukautisvuoto)
GA-LMP

AUA (keskim&arainen ultradani-ik&)
DOC (hedelmdityspéivd) AUA:n mukaan

m
O
O
0)
<.
Q.
g
g
3
2
ge)
o
<
S
>
c
>
5
3
c
5

TéssA osassa voit myds mérittad taulukon, jota haluat kéyttaé kussakin
OB-laskennassa.

Kunkin OB-laskennan (jonka nimi nakyy Result Box name
(Tulosruudun  nimi) -sarakkeessa) laskentatyyppi on  Kuvattu
Association Type (Liitostyyppi)-sarakkeessa.

1. Vvalitse toinen tekija napsauttamalla Author reference (Tekijan
viite) -nimea.
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Fetal Growth & EFW Percentiles
(Sikion kasvu ja EFW-
prosenttiosuudet)

Tassa vélilehdessa voit valita taulukon, jota kéytetddn sikion kasvulle ja
EFW-prosenttiosuuksille.

1. Napsauta tekijaa/paivamaardd muuttaaksesi sita.
2. Valitse uusi tekija/péivamagra luettel osta.
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Tables and Equations (Taulukot ja
vhtalot)

Tassa osassa voit visualisoida OB:n viitetaulukot taulukoina tai
kaavioina.

1. Valitsetekija, tyyppi jajulkaisuvuosi.

2. Napsauta oikeanpuoleisessa osassa Kaavio, jos haluat visualisoida
kaavion. Valitse Taulukko, jos haluat visualisoida taulukon. Valitse
Tietoja, jos haluat visualisoida asiakirjaviittaukset.

TAULUKOIDEN TUOMINEN

Voit tuoda taulukoita, jotka on luotu SUPERSONIC MACH 30 -
jarjestelmalle.
1. USB-laitteen liittdminen tietokoneeseen

2. Luo tdhan USB-laitteeseen kansio nimelta Ob Tables (kirjainkoolla
on merkitystd).

3. Kopioi SuperSonic Imaginen tarjoamat taulukot luotuun ObTables-
kansioon.

A CAUTION

Al nimea SuperSonic Imaginen toimittamaa tiedostoa uudel leen.
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4. Irrota USB-laite tietokoneesta oikein.
Kytke USB-laite SUPERSONIC MACH 30 -jérjestelmaan.

6. Avaa System Configuration (Jarjestelman kokoonpano) -
valikko.

7. Napsauta Vieasurements (Mittaukset) -vélilehtea.

8. Napsauta Obstetrics (Obstetriikka) -alivélilehted ja sitten Tables
and Equations (Taulukot jayhtél 6t) -osaa.

9. Valitse nayton oikeastadakulmasta lmport Table (Tuo taulukko).

o

Naytt6on tulee seuraava ponnahdusikkuna:
10.Valitse USB-laite |luettel osta napsauttamalla nuolta.

11.Jos taulukot ovat oikein USB-laitteessa, ndyttton tulee vihred
valintamerkki.

99 noTE

Jos yks tai useampi taulukko naytetdan punaisella pisteelld,
jarjestelma ei tunnistanut niita.

Tuo taulukot -painike ndkyy harmaana.
a. Kytke USB-laite tietokoneeseen.
b. Poista kaikki taulukot USB-laitteesta.

c. Kopioi oikeat taulukot USB-laitteeseen ja suorita ylla mainitut
toimenpiteet uudelleen.

12 vdlitse ponnahdusikkunasta lmport Table (Tuo taulukko).
13.M&rita tuodut taulukot tarpeen mukaan.

99 noTE

Saman ohjelmistoversion uudelleenasennus poistaa kaikki tuodut
taulukot.
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TUOTUJEN TAULUKOIDEN POISTAMINEN

Kaikki tuodut taulukot voidaan poistaa SUPERSONIC MACH 30 -

jarjestelmasta.

1. Avaa System Configuration (Jarjestelméan kokoonpano) -
valikko.

2. Napsauta lVieasurements (Mittaukset) -valilehtea.

3. Napsauta Obstetrics (Obstetriikka) -alivdlilentedjasitten Tables
and Equations (Taulukot jayhtél 6t) -osaa.

4. Napsauta nayton oikeassa aakulmassa olevaa Delete  all
imported tables (Poistakaikki tuodut taulukot) -painiketta.

Online Services
(Verkkopalvelut)

Verkkopalveluiden avulla voit etdpéivittéd SUPERSONIC MACH 30
#jarjestelman ohjelmistopéivityksilla jaltai -lisdyksilla. Voit myds antaa
SuperSonic Imagine #huollon suorittaa jarjestelman etéhuollon tai antaa
jarjestelman lahetté diagnostiikka- ja tilatietoja.

Online Services (Verkkopavelut) -vdilehti on jaettu kolmeen
alivélilehteen:

* Online System Update (V erkkojarjestelmapéivitys)
* Online Maintenance/Diagnostics (Y l8pito/diagnostiikka verkon
kautta)

+ Online Servers Configuration (Verkkopalvelinten kokoonpano)

IMPORTANT

Kun olet Online Services (Verkkopalvelut) -vélilehdessd, sinun on
kirjauduttava sisdan jérjestelmanvalvojan salasanalla, jotta voit kayttéa
liséa sisdltoa

Jos et ole kirjautunut sisdan, voit silti tarkastella vélilehtien asetuksia,
mutta et voi muuttaatai muokata asetuksia.
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Kirjaudu sisddn seuraavasti:

1. Annajérjestelméanvalvojan salasana
2. Vditse /1110« (Poistalukitus).

Sinut tunnistetaan nyt Verkkopal vel uiden jérjestelmanvalvojaksi.

3. Valitse ~Clivaie Cnline Services (Aktivoi verkkopalvelut) -
valintaruutu.

4. Kunotat Verkkopal velut kéyttéon ensimmaisen kerran, nayttoon tulee
kayttdoi keussopimuksen ponnahdusikkuna.

Jos hyvéksyt kéyttdoi keussopimuksen, paina ~ © /= (Hyvaksy).
Voit nyt kayttéa V erkkopalveluiden koko siséltéa.

Huomaa, ettd sinut Kirjataan automaattisesti ulos aina, kun poistut
Jarjestelman kokoonpanosta.

Online System Update
(Verkkojarjestelmapaivitys)

Tassd alivdilendessd voit halita useita ohjelmistopéivitykseen ja
#vaihtoehtoihin liittyvia asetuksia.
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Verkkopaivityksen asetukset

Software/Options Update (Ohjelmiston/asetusten péivitys) #osan
avullavoit suorittaa seuraavat toimet:

1. Vditse aina kaynnistyksen yhteydessd tehtéva tarkistus, onko
saatavilla uusia péivityksia (ohjelmistopéivitys, vaihtoehtojen joukko tai
molemmat).

\alltse asianmukainen valintaruutu.

99 noTE

Huomaa, etta valintaruutu on oletusarvoisesti valittuna.

2. Valitse, ladataanko uusi ohjelmistopdivitys, vaihtoehtojen joukko tai
molemmat automaattisesti, jos ne ovat saatavilla.

\/alitse asanmukainen valintaruutu.
3. Etsi uusia péivityksia milloin haluat.

Ets uusia paivityksia manuaalisesti vaitsemalla Check for new
update now (Ets uutta paivitysta nyt).

Update Notifications (Péivitysiimoitukset) #osiossa voit ottaa
kayttéon tai poistaa kaytostd seuraavan kosketusndyttssd olevan
ilmoituskuvakkeen.

Tama kuvake ilmoittaa, kun uusia péivityksia on saatavilla. Jos haluat
ottaa ilmoitushalytyksen kayttoon tai poistaa sen kaytosta, valiise
vaintaruutu tai poista sen valinta.

99 noTE

Huomaa, etta valintaruutu on oletusarvoisesti valittuna.

Notification History (Ilmoitushistoria) #0sio seuraa kaikkia uusimpiin
paivityksiin liittyviailmoituksia.
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Viimeisimman paivityksen tiedot

Téassi osassa on tuotetiedote, jossa on kuvaus jérjestelméan asennetusta
uusimmasta ohjel mistopéivityksesta.

Voit nayttaa tai piilottaa asiakirjan valitsemalla Display Product
Bulletin tai Hide Product Bulletin (Naytatuotetiedote tai Piilota
tuotetiedote).

99 noTE

Asennetut lisdvarusteet ndkyvédt System Diagnostics (Jarjestelman
diagnostiikka) #valilehdessa.

Online Maintenance/Diagnostics
(Yllapito/diagnostiikka verkon
kautta)

Tassa adlivdilehdessa voit hallita SUPERSONIC MACH 30
#Harjestelman ylldpitoa jaltai vianméaéritysta koskevia asetuksia.

Online System Information (Verkon jarjestelmétiedot) #osassa voit
tehda seuraavat toimet:
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1. Laheta jarjestelman tilatiedot automaattisesti jokaisen kaynnistyksen
yhteydessi. Néin SuperSonic Imagine voi valvoa jarjestelman tilaa.

\/alltse asianmukainen valintaruutu.

Voit myds |8hettéd jarjestelman tilatiedot manuaalisesti milloin tahansa
valitsemalla ! cheta jarjestelman tila nyt.

2. Lahetd automaattisesti viimeisen 24 tunnin lokit jokaisen
ka&ynnistyksen yhteydessa.

\/alitse asianmukainen valintaruutu.

99 noTE

Huomaa, etta tama valintaruutu e ole valittuna oletusarvon mukaan.
Koska lokit ovat suuria tiedostoja, |ahetystoimenpide voi hidastaa
jarjestelmaa.

Voit myos ldhettdd viimeisimman 24 tunnin lokit manuaalisesti milloin
tahansa napsauttamalla | cheta viimersten 24 tunnin lokit nyt.

3. Laheta jarjestelméhdytykset reaaligassa. Ota tdma asetus kayttdon
valitsemalla hauamasi valintaruutu.

Taman toiminnon aktivoiminen lahettdd automaattisesti raportit
mahdollisista jarjestelman virheista, joita voi ilmeta jarjestelman kayton
aikana.

On-demand Service Connection (Huoltoyhteys tarvittaessa) #osiossa

voit antaa SuperSonic Imagine #huollolle luvan ottaa yhteys
jarjestelmaési etédhuoltoatal vianmaéritysta varten.

Voit tehda taman valitsemala Start Service Connection
(Ké&ynnista huoltoyhteys).

Voit myds asettaa keston, jonka jakeen yhteys katkaistaan, jos
SuperSonic Imagine #huolto ei toimi.

Seuraavassa 0sassa on tietoja yhteyden méaarittémisesta SuperSonic
Imagine #palvelimiin.
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Online Servers Configuration
(Verkkopalvelinten kokoonpano)

Tassa alivélilendessd voit méadrittéd SuperSonic Imagine #palvelimet,
joihin jarjestelma liitetéén verkkopal vel uita kaytettéessa.

IMPORTANT

SUPERSONIC MACH 30 #é&rjestelméan on oltava avoin ulkoiselle
verkkoyhteydelle, jotta Verkkopalvelut toimivat tehokkaasti.

Online Update Server Settings (Verkkopéivityspalvelimen asetukset)
#osassa voit maarittaa pal velimen osoitteen seké pal velinportin numeron,
johon yhteys muodostetaan, ohjelmisto- tai asetuspéivitysten yhteydessa.

Online Diagnostics Server Settings (Verkkodiagnostiikkapalvelimen
asetukset) #osassa voit madrittad palvelimen osoitteen  sekéa

palvelinportin numeron, johon yhteys muodostetaan etéyll&dpitoa tai
vianmaaritysta varten.

99 noTE

Kaikki kentét on jo taytetty valmiiksi.
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Jos pavelimen osoitteet muuttuvat, uudet osoitteet toimitetaan
asianmukaiselle jarjestelmanvalvojalle.

Palvelimen osoitteet ja portti voidaan tarkistaa milloin tahansa. Valitse
Verification (Tarkistus).

Jos ilmenee vika, saat lisétietoja yhteysvirheesta valitsemalla Detalls
(Tiedot). Ota tarvittaessa yhteytta SuperSonic Imagine #edustajaan.

Ohjelmistoversioiden ja
vaihtoehtojen paivittaminen

Kun uusia péivityksia jaltai vaihtoehtopaketteja on saatavilla,
kosketusnaytdssa oleva ilmoituskuvake ilmoittaa asiasta.

1

Painatéata kuvaketta

N&yttoon tulee ponnahdusikkuna, jossa kuvataan uusia
ohjelmistopéivityksi&-vaihtoehtoja.

Siirry  Jarjestelmén kokoonpano-, Verkkopalvelut-vélilendelle ja
kirjaudu sisaan.
Valitse Check for new update (Etsi uus péivitys).

99 notE

Jos péaétit, ettad jarjestelma lataa péivitykset automaattisesti, néyttéon
tulee oletusarvoisesti Install new Update now (Asenna uusi
péivitys nyt) #painike, koska péivitykset ja vaihtoehdot on ladattu
etukéateen ja ne ovat valmiina asennettaviksi.

Nayttdon tulee ponnahdusikkuna.

L ataa ohjelmistopéivitys/-vaihtoehdot valitsemalla vV es (Kyll&).

Ponnahdusikkuna sul keutuu.
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Odota, kunnes lataus on suoritettu, ja tarkista latauskuvake néayton
vasemmalta puolelta.

5. Vdlitse Install new Update now (Asennauusi péivitys nyt).

Nakyviin tulee uusi ponnahdusikkuna.

6. Aloita asennus napsauttamalla'nstall (Asenna).

A CAUTION

Huomaa, €etta et voi skannata asennuksen aikana.

A WARNING

Alasammutatai irrota jérjestelmaé pistorasiasta, ennen kuin prosessi
on valmis.

Itsetesti alkaa nyt tarkistaa, onko jarjestelméa vamis asentamaan
paivityksen.
Kun itsetesti on valmis, odota, etté péivitysprosessi kaynnistyy.

Kun ohjelmistopéivitys jaltai vaihtoehdot on asennettu, jarjestelméa
kaynnistyy automaattisesti uudelleen.
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Jarjestelman vianmaaritys

Diagnostic  (Diagnostiikka)  #vdlilehti on  tarkoitettu  vain
huoltohenkil 6stdn kayttdon.

Jarjestelman diagnostiikkatestien suorittaminen edellyttéd salasanan
kayttda joihinkin sisaltoihin pa&semiseksi.

Tama osa on tarkoitettu vain kenttédhuoltoinsindoreille.

Joidenkin jarjestelman perustietojen kéyttéminen e edellyta salasanaa,
kuten:

» Tuoteversio

+ Ohjelmistoversio

 Tiedostomuodon versio

« Vaunun numero

 Sarjanumero

 Panedin laiteohjelmisto

» Kayttdonotettujen vaihtoehtojen luettelo

Liséks kaytettdvissa on kolme painiketta:

* Nollaa panesdli
* Tyhjennalokit
» Vielokit USB-muistiin

Tassa vélilehdessa voit kayttda myods etdhuoltoa.
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Super Sonic Imagine -etdhuoltoratkaisu mahdollistaa SUPERSONIC
MACH 30 #ultragénijarjestelméan valvonnan.

On mé&aritelty kaks tapaa kommunikoida SUPERSONIC MACH 30
#jérjestelmén kanssa:

jérjestelmén kanssa
« Etgpalvelun kayttdliittyméan kéyttga ja SUPERSONIC MACH

30 #jarjestelma sirtéavat sekd suoritettavat tehtavat ettd tulokset
etdpalvelimelle, kun yhteys on muodostettu.

Lataamalla jarjestelmélokit manuaalisesti etdpalvelun sivustoon voit
palauttaa tiedot jérjestelmasta kolmannella tavalla.

99 noTE

Lisétietoja on etahuoltoratkai sun kdyttdoppaassa.

4350 SUPERSONIC MACH 30 Kayttoopas




10 Jarjestelman huolto
ja yllapito
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Tulostimen paperin ja
variaineen vaihtaminen

Lisétietoja tulostimen paperin ja variaineen vaihtamisesta on tulostimen
kayttdoppaassa.

Jarjestelman puhdistaminen

Puhdistustiheys

Voit suorittaa huoltotoimenpiteet téssa luvussa kuvatulla tavalla
Ultradénijarjestelmd SUPERSONIC MACH 30 on puhdistettava
saanndllisin véligoin tai tarvittaessa useammin.

SuperSonic  Imagine -jarjestelméassd on seuraavat suositeltavat
puhdistusvalit:

Jérjestelman naytto Viikoittain tai tarvittaessa

Péivittéin tai
potilaiden vélilla

. K osketusnaytto Paivittain tai

Jérjestelman ohjauspaneeli

potilaiden véilla

Jérjestelmén ulkopuoli:

runko jakahvat Viikoittain tai tarvittaessa

Ilmansuodatin Puhdista kuukausittain
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e Anturit;

/\“, o puhdistus ja desinfiointi Potilaiden valilla

Jarjestelmda kannattaa jatkuvasti seurata huoltotarpeiden varalta
Kysy lisdtietoja SuperSonic Imagine -jalleenmyyjdlta tai valtuutetulta
huoltoedustajalta.

A CAUTION

Jos sinullaon kysyttévaa perushuollostatai haluat suorittaa mieluummin
ylldpitohuollon, ota yhteytta valtuutettuun SuperSonic Imagine -
edustajaan.

Paina aina virtakytkintd, katkaise virta laitteen takana olevasta
virtakytkimesta ja irrota jéarjestelma pistorasiasta ennen huoltoa tai
jarjestelman puhdistusta.

Jarjestelman puhdistuksen yhteydessa on suositeltavaa kayttaa kasineita
jasuojalasgja.

Ala suihkuta puhdistusaineita suoraan jarjestelméan. Ne voivat vuotaa
jarjestelmaan, vahingoittaa jarjestel maa ja mitétoida takuun.

Ala anna seisovan nesteen kerddntya ohjauspaneelin  painikkeiden
ympérille.

Al paasta nestetta val umaan jarjestelman rungon sisdan.

Laitteen ulkopinnan
puhdistaminen

Jérjestelman ulkopuoli tulee puhdistaa séénndllisesti pehmeélla liinalla,
joka kostutetaan kevyesti vedelld ja miedolla pesuaineella Tama
sisdltél jarjestelmén rungon, ohjauspaneelin ja kahvat. Puhdista kaikki
kayttdméttoman geeli ohjauspaneelin pinnata jarjestelman kayton
jékeen.
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Alla olevat tuotteet on testattu ja todettu yhteensopiviksi jarjestelmien
SuperSonic Imagine SUPERSONIC MACH 30 kanssa.

Sani-Cloth Active PDI uhdistusaind Quat. Ammoniakki
esinfiointiain

Nayton puhdistaminen

Naytdn puhdistamiseen on kaytettava puhdasta, pehmeda
puwvillakangasta, joka on Kkostutettu ammoniakkipohjaisella
ikkunanpesuaineella. Ala kayta paperipyyhkeits, silla ne voivat
naarmuttaa nayttdd. Puhdistusainetta tulee suihkuttaa kankaalle, ei
suoraan naytdn pinnale. Ala p&ssta puhdistusainetta jarjestelman
koteloon. Tamavoi vaurioittaa jérjestel méa.

Kosketusnayton puhdistaminen

Kosketusndyton puhdistamiseen on kéytettdva puhdasta, pehmedd
puuvillakangasta, joka on Kkostutettu  ammoniakkipohjaisella
ikkunanpesuaineella. Ala kéyta paperipyyhkeits, silla ne voivat
naarmuttaa nayttéa Puhdistusainetta tulee suihkuttaa kankaalle, ei
suoraan nayton pinnalle. Ala paésta puhdistusainetta jarjestelman
koteloon. Téma voi vaurioittaa jarjestelmaa.

limansuodattimen puhdistaminen

Ultradanijarjestelma SUPERSONIC MACH 30 on varustettu
ilmansuodattimella. Se  on  tarkistettava  kuukausittain  ja
puhdistettava tarpeen mukaan. Kun jarjestelma kytketdan péaéle
kuukauden ensimméisen péivan jdlkeen, jarjestelma nayttéa
kuvakkeen muistutuksena ilmansuodattimen tarkistamisesta. Noudata
seuraavia ilmansuodattimen puhdistusohjeita ja napsauta OK

ponnahdusi kkunassa.

Ilmansuodatin sijaitsee jérjestelman alapuolella vasemmalla puolella.
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Irrota se vetamdlla sita itsedsi kohti kahvan avulla. llmansuodatin on
suositeltavaa puhdistaa kuukausittain tai useammin, jos polyéatai roskia
kertyy huomattavasti.

IImansuodatin voidaan poistaa, puhdistaa sitd hieman paineilmalla,
imuroida ja/tai huuhdella puhtaalla vedella. Anna suodattimen kuivua,
ennen kuin asennat sen takaisin jarjestelmdan. Varasuodatin on
kayttévalmis heti. Lisdd ilmansuodattimiavoi tilata SuperSonic Imagine
-asiakaspalvelusta.

limansuodattimen huolto

1. Poistailmansuodatin vetamalla kahvasta itseasi kohti.

2. Tarkastasuodatin, jajos se on likainen, puhdista se puhdistusohjeiden
mukaisesti.

Jos ilmansuodatin on vaurioitunut, vaihda se varasuodattimeen.

3. Puhdista likainen suodatin joko pdlynimurilla tai vedella
ilmansuodattimen kunnon mukaan.

4. Kuivaa puhdistettu suodatin huolellisesti ennen uudelleenasennusta.

A WARNING

Ennen kuin suoritat huollon tai puhdistuksen, paina virtakytkintd,
katkai selaitteen takanaol evastavirtakytkimestavirtajairrotajarjestelma
pistorasiasta.

Sisdldmpotilan nousu voi johtua likai sesta ilmansuodattimesta.

Jos ilmansuodatinta e pideta puhtaana, jarjestelma ei ehka ole
kaytettavissa kriittisen kayttotarpeen aikana.

Al4 koskaan asenna ilmansuodatinta, joka ei ole taysin kuiva.

A CAUTION

K atkaise virta ennen ilmansuodattimen irrottamista.

Ala kytke virtaailman ilmansuodatinta.
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Viivakoodinlukijan
puhdistaminen ja desinfiointi

Huolto

Skannausikkunan puhdistaminen

Lukuteho voi heikentyd, jos skannerin ikkuna e ole puhdas. Jos
ikkuna on nakyvasti likainen tai jos skanneri e toimi hyvin,
puhdista ikkuna pehmedll& liinalla tai linssiliinalla, joka on kostutettu
vedella (tai miedolla puhdistusaineen ja veden liuoksella). Jos
kaytetédn pesuaineliuosta, huuhtele puhtaalla, vain vedella kostutetulla
linssiliinalla.

Skannauskotelon puhdistaminen

HS-1M tayttéd |P54-luokituksen vaatimukset, kun kaapeli on liitetty.
Tama tarkoittaa, ettd nesteet ja polyt eivédt paéase koteloon. Skanneria
e kuitenkaan saa upottaa veteen tai muihin nesteisin. On myds
suositeltavaa kostuttaa puhdistusliina eika suihkuttaa suoraan skanneriin.

HS-1M-kotelo on yhteensopiva seuraavien |adketieteellisissa laitteissa
kaytettavien puhdistusaineiden kanssa:

+ Sani-Cloth® HB

+ Sani-Cloth® Plus

» Vetyperoksidi

+ CaviWipes™

* 409® Glass and Surface Cleaner (lasin ja pintojen puhdistusaine)
+ Windex® Blue

 Clorox®-valkaisuaine (100 %)

* Isopropyylialkoholi

» Mieto astianpesuaine javes

A CAUTION

Al& upota HS-1M:t4 veteen.
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Ala kayta hankaavia pyyhkeita tai liinoja HS-1IM:n ikkunassa, silla
hankaavat pyyhkeet voivat naarmuttaa ikkunaa.

Ala koskaan kayta liuottimia (esimerkiks asetonia, bentseenia, eetteria
tai fenolipohjaisiaaineita) kotel ossatai ikkunassa, silla liuottimet voivat
vahingoittaa pintaa tai ikkunaa.

EKG-moduulin puhdistaminen
ja desinfiointi

EKG-johtimien puhdistusohjeet

« Ala yhdista johtoa monitoriin puhdistaessasi tai listerisoinnin
yhteydessa.

+ Puhdistustai desinfiointi ennen uuden potilaan kayttoa

» Saatavilla olevaa 70 %:n isopropyylialkoholia tai akohaliliuosta
voidaan kayttéa EK G-elektrodin pinnan puhdistamiseen.

+ Vamistele puhdas, kuiva puhdistustyyny ja kostuta se sitten
puhtaaseen nesteeseen. Kayta vaahtokumityynya ja pyyhi kaikki
elektrodipehmusteet ja -kaapelit. Kéytd sitten toista puhdasta,
kuivaa tyynyd, jossa on kaytetty steriilia tai tislattua vettd. Kayta
vaahtokumityynya ja pyyhi kaikki elektrodipehmusteet ja -kaapelit.
Pyyhi lopuksi kaikki elektrodipehmusteet ja -kaapelit.

A CAUTION

Liittimen pistokkeen nasta e saa koskettaa puhdistusnestetta |aitteen tai

EKG-johdon paan puhdistusohjeet

» P&4 voidaan puhdistaa joko pyyhkimélla se tai liottamalla sitéa 10
minuuttia 70 %:n isopropyylialkoholissa.
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+ Josjohdon péalikaantuu, huuhtele se vedelldjakuivaaseilmakuivaksi
ennen kayttoa seuraavalla potilaalla.

A CAUTION

Tarkasta, onko padssd hakeamia, murtumia tai jousijannityksen
alenemista, jotka voivat johtaa anturin luistamiseen tai liikkumiseen
oikeasta asennostaan.

Alasteriloi paéta siteilytykselld, hoyryllatai etyleenioksidilla

Anturien puhdistaminen ja
desinfiointi

Anturin puhdistusturvallisuus

A WARNING

Ole varovainen kasitellessasi ja puhdistaessasi ultradéniantureita.
Alakéyta vaurioitunuttatai viallista anturia.

Alaupotaanturiatai annanesteen tunkeutuaanturiin, jonka suojuksen tai
kaapelisuojuksen eheys on vaarantunut.

Jos nédita varotoimia ei noudateta, seurauksenavoi ollavakaviavammoja
jalaitevaurioita.

Noudata néita varotoi mia tapaturmien jalaitevaurioiden valttémiseksi.

Tarkastaanturi ennen puhdistamistalinssin, kotelon, kaapelinjaliittimen
vaurioiden tai heilkentymien varata.

Ala kayta tai levitd nestemaisia puhdistusaineita vaurioituneeseen tai
vialiseen anturiin.
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Ala upota anturia mihink&in nesteeseen yli kyseiselle anturille
maaritetyn syvyystason.

Ala koskaan upota anturin liitinta tai muuntimia nesteeseen.

Anturin vaurioituminen voi johtuakosketuksesta sopimattomiin liittimiin
tai puhdistusaineisiin.

Kaytavain puhdistusaineita, jotka on hyvaksytty tietylle anturille.

Al4 liota, upota alkoholia, valkaisuainetta, ammoniumkloridiyhdisteita

tai vetyperoksidiasisdltaviin liuoksiin tai aiheuta pitk&ai kai sta kosketusta
néihin aineisiin.

Laitteen vaatima desinfiointitaso mééréytyy sen kudostyypin mukaan,
johon laite joutuu kosketuksiin kdyton aikana. Varmista, etta liuoksen
pitoisuus ja kosketuksen kesto sopivat anturin aiottuun Kliiniseen
kayttoon.

Kéyté aina suojalasgjaja-késineitd, kun puhdistat, desinfioit tai steriloit
laitteita.

M uista noudattaa liuoksen viimeista kayttopaivaa.

Vata desinfiointiaineen joutumista kosketuksiin liittimen etiketin
kanssa.

A CAUTION

Biologisia vaaroja voi esiintyd, jos ultragéniantureita ei puhdisteta,
desinfioidata steriloida asianmukaisesti.

Tama pétee erityisesti, jos anturi joutuu kosketuksiin limakalvojen tai
ruumiinnesteiden kanssa

Asianmukainen puhdistus ja desinfiointi ovat tarpeen tautien leviamisen
estamiseksi jainfektioiden torjumiseksi.

infektioiden torjuntatoimenpiteiden tehokkuus.

Kakissa toimenpiteissd, joissa anturi voi joutua kosketuksiin
ruumiinnesteiden tai limakalvojen kanssa, suositellaan laillisesti
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markkinoille hyvaksytyn, steriilin, pyrogeenittoman anturin suojuksen
kayttoa

Kayta vain kertakayttoisia suojuksia. Suojuksia ei saa koskaan kayttaa
uudelleen.

Noudata varovaisuutta, kun kaytét desinfiointiaineita.
Kéayta kumikasineita ja suojalasegja.
Noudata aina valmistajan ohjeita.

Jotta nestemai set kemialliset desinfiointiaineet olisivat tehokkaita, kaikki
nakyvét jaamat on poistettava puhdistusprosessin aikana.

Noudata puhdistus- tai desinfiointiaineen mukanatulleita ohjeita.

Al levita desinfiointiaineita kaapelikotelon liitoskohtaan.

Al paasta nesteita kaapelikotel on liitoskohtaan.

Ala kéyta anturikaapelissa alkoholiatai alkoholipohjaisiatuotteita.

Jos anturissa on merkkejd vaurioista, kuten halkeamista,
rispaantumisesta, etupinnan delaminaatiota tai kaapelivaurioita, lopeta

anturin kayttd ja ota yhteytta valtuutettuun SuperSonic Imagine -
huoltoedustajaan.

Anturin puhdistus- ja
desinfiointiohjeet
Puhdistaminen jadesinfiointi on kaksivaiheinen prosessi: puhdistusvaihe

jadesinfiointivaihe.

Puhdistus

Puhdistuksen tarkoituksena on poistaa kaikki vierasaineet (veri, kudos,
proteiini, skannausgeeli jne.) laitteesta
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Desinfiointi

Laitteen vaatima desinfiointitaso mééraytyy sen kudostyypin mukaan,
johon laite joutuu kosketuksiin k&ytén aikana. Luokituksia on kolme:
ei-kriittinen, puolikriittinen jakriittinen. Ne perustuvat laitteen kdyttoon
liittyvaan infektioriskiin.

Ei-kriittisid sovelluksia ovat sovellukset, joissa laite koskettaa vain
ehjad ihoa; puolikriittisia sovelluksia ovat sovellukset, joissa laite
koskettaa limakalvoja tai pienid ihovauriokohtia; kriittisia sovelluksia
ovat sovellukset, joissa laite padsee kosketuksiin tavallisesti steriiliin
ymparistoon, steriiliin kudokseen tai verisuoniin.

Ei-kriittisissa sovelluksissa kaytettavat ultradgénianturit on yleensa
puhdistettavajadesinfioitavavain matalallatasolla potilaskéytttkertojen
valilla

PuolikriittisissA sovelluksissa kaytettdva anturi on puhdistettava ja
desinfioitava korkeallatasolla kdyton jalkeen, vaikka kéytdssa olisi ollut
suojus.

Kriittisissa sovelluksissa kaytettavat anturit tulee steriloida, ja steriilin
suojuksen kayttda suositellaan. Kriittisessd sovelluksessa kaytettéava
anturi on puhdistettava ja steriloitava kéyton jalkeen, vaikka kaytdssa
olisi ollut suojus.

Antureiden SUPERSONIC
MACH 30yleiset puhdistus- ja
desinfiointitoimenpiteet

Anturit SuperSonic Imagine SUPERSONIC MACH 30 on tarkoitettu
kaytettaviks ei-kriittisissa ja puolikriittisissa kuvantamissovelluksissa.
Anturi on puhdistettava perusteellisesti ja desinfioitava jokaisen
kayttokerran jélkeen. Yleensd SuperSonic Imagine SUPERSONIC
MACH 30 -anturin ei-kriittisiin sovelluksiin tarvitaan vain matalan tason
desinfiointi.

PuolikriittisissA sovelluksissa tarvitaan korkean tason desinfiointia,
ja van yhtd seuraavassa luettelossa valittua korkean tason
desinfiointiainetta tulee kayttaa.
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Puolikriittiselle desinfioinnille suositellaan korkean tason desinficintia
noudattaen huolellisesti valmistgjan kaytto- ja kosketusaikaa koskevia
ohjeita, jotka on ilmoitettu tuotteen etiketissa.

Anturin valmistelu desinfiointia varten

1. Pyyhi ultradanianturin etupinta ja kotelo huolellisesti jokaisen
potilastutkimuksen jalkeen ultragénigeelin jédmien poistamiseksi.

2. Tarkasta anturi mahdollisten vaurioiden, kuten halkeamien,
rispaantumisten, etupinnan delaminaation tai kaapelivaurioiden,
varata. Jos havaitset vaurioita, d& jatka puhdistustatai desinfiointia
japyyda apua valtuutetulta Super Sonic I magine -huoltoedustgjalta.

3. Pyyhi anturin etupinta, kotelo ja kaapeli vedella kostutetulla
pehmedlla liinalla. Mietoa saippuaa, matalan tason puhdistusainetta
tai entsymaattista puhdistusainetta (alla olevasta taulukosta valittua)
voidaan kayttéa.

4, Jos anturin etupintaan tai koteloon on kuivunut vaikeasti irtoavaa
materiaalia, pese anturi varovasti vedella kostutetulla sideharsolla,
sienella tai pehmedlla kirurgisella harjalla. Pyyhi mahdollinen
materiaali pois vedella kostutetulla pehmedllaliinalla

5. Huuhtele anturi huolellisesti vedella. Ala paésta vetta kaapelikotelon
liitoskohtaan.

6. lImakuivaata kuivaa pehmedllg, kuivallaliinala.

Desinfiointimenettely

1. Puhdista anturi aina ennen desinfiointia. (Katso yllaolevat vaiheet.)

2. Kun kaytét FDA- tai CE-hyvéksyttya puhdistusainetta (tarvittaessa),
noudata huolellisesti tuotteen valmistgjan antamia ohjeita.

3. Matalan tason desinfiointia varten anturin linssi ja kotelo voidaan
pyyhki& jollakin niihin tarkoitetusta anturitaulukossa luetelluista
puhdistusaineista/matalan tason desinfiointiaineista.

4. Korkean tason desinfiointia varten anturi voidaan pyyhkia tai
liottaa jollakin siihen tarkoitetusta anturitaulukossa luetelluista
desinfiointiaineista.

5. llmakuivaata kuivaapehmeallg kuivallaliinalla

SUPERSONIC MACH 30 Kayttoopas 463




6. Tarkista anturi uudelleen vaurioiden, kuten halkeamien,
rispaantumisten, etupinnan delaminaation tai kaapelivaurioiden
varalta, ennen kuin otat anturin takaisin kéyttéon.

Puhdistus- ja desinfiointituotteet

Yhteensopivien tuotteiden luettelo

Allaolevassataul ukossaon luetel tu tuotteen yhteensopivuus ("K YLLA")
SUPERSONIC MACH 30 -anturien kanssa.

Kéytavain tuotteita, jotka ovat yhteensopivia SUPERSONIC MACH 30
-anturien kanssa.

Alkapharm [ ~ |sopropyyliakoholi

Alkyyliamiini

Alkaspray Puhdistusain
GSA

(Cidalkan) Desinfiointiair]e

Alkazyme | Alkapham PPy hdistusaink Quat. Ammoniakki | KYLLA
Desinfiointiairje
Anioxde 1000 Anios [Dlesinfiointialrle Peretikkahappo KYLLA | KYLLA

Antigermix S1L| Germitec Korkean uv-c KYLLA

tason

dpsinfiointiain-e

Cidex OPA Kehittyna%‘esinfiointiaire Ortoftalaldenydi | KYLLA | KYLLA |KYLLA | KYLLA
ott:

(DISOPA  derilointitu
Japanissa)

Cidex Plus Kehittyneqfsinfioi Atiairle Ortoftaladenydi KYLLA
derilointituott

0

Cidezyme Johnson Puhdistusainke  Proteolyyttiset KYLLA | KYLLA |KYLLA
and Johnson entsyymit

Enzol Kehittyneet Py hdistusain Proteolyyttiset KYLLA
erilointituott entsyymit

v
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Gigasept FF

schuller&Mayles infiointiair

e Succindialdehydi,

dimetoksi-
tetrahydrofuraani
Hypernova Germitec Korkean uv-C KYLLA
Chronos tason
desinfiointiairje
KlenZyme Steris  Puhdistusaing  Proteolyyttiset KYLLA
entsyymit
Linget’ Anios Anios  FPuhdistusaink Etanoli KYLLA KYLLA KYLLA
s L Diglukonaatti-
Desinfiointiairle = acsidin
Alkylamini-
akyyliglysini
MetriZyme Metrex PPuhdistusaing  Proteolyyttiset KYLLA
entsyymit
Mikrobak- Bode [lesinfiointialrleBentsyyli-C12-18- KYLLA KYLLA
liinat akyylidimetyyli-
ammoniumkloridit
didekyyli-dimetyyli-
ammoniumkloridi
Milton Milton DlesinfiointialrleNatriumhypokloriitti KYLLA
Sani-Cloth PDI  Puhdistusaink Quat. Ammoniakki | KYLLA
Active o
Desinfiointiairje
Sani-Cloth HB PDI  [Clesinfiointialr]e Quat. Ammoniakki KYLLA
Sani- PDI  [Clesinfiointialr]e Quat. Ammoniakki KYLLA
Cloth Plus
Sporox Reckitt & Dlesinfiointiairle  Vetyperoksidi KYLLA
Colman
Sporox 11 Reckitt & Dlesinfiointiairle  Vetyperoksidi KYLLA
Colman
Steranios Anios Dlesinfiointiairle Glutaarialdehydi KYLLA | KYLLA
Steranios OPA Anios Dlesinfiointiairle Ortoftalaldehydi KYLLA
Super PDI  [Clesinfiointialr]e Quat. Ammoniakki KYLLA
Sani Cloth
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T-Spray Pharmaceuti
Innovations
Inc.

sinfiointiain

e Quat. Ammoniakki

Transeptic Parker  Puhdistusairfooriheksidiiniglukonaatfi, KYLLA
Spray laboratories isopropyyliakoholi
Tristel Duo Tristel Dlesinfiointialirle  Klooridioksidi KYLLA KYLLA
Solutions
Limited
Tristel Solo Tristel Dlesinfiointialrle Heksametyleeni- KYLLA
Solutions biguanidi
Limited
Trophon Nanosonics Korkean |Desinfiointikammiossa KYLLA
muodostettu
. tE:‘_tSQFI_ . vetyperoksidisumu
desinfiointiaine
Trophon2 | Nanosonics | K rkean |Desinfiointikammiossa KYLLA
muodostettu
. ta.ls.on. . vetyperoksidisumu
dPSIanOIﬂtlalﬁe
Wavicide 01 sinflointiairle Glutaariadehydi KYLLA

ZANN
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WARNING

NOTE

Varmista sisdtutkimuksissa, ettd puhdistusaine/desinfiointiaine on
yhteensopiva limakalvon kanssa.

Jotkin puhdistusaine-/desinfiointiainetuotteet voivat aiheuttaa anturin
kotelon vérjaytymista tai varivirheitd. Tama véri/varivirhe e vaikuta
anturin tuottamaan kuvanlaatuun.
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Yleiset suositukset kaikille antureille

Edella mainitut puhdistusaine- ja desinfiointiainetuotteet on testattu
ja niiden on todettu olevan yhteensopivia SuperSonic Imagine
SUPERSONIC MACH 30 -anturimateriaalin kanssa, ja testaustulos
patee vain néille antureille. Tehoa, kayttdohjeita ja asianmukaista
kasittelya koskevat kysymykset tulee ohjata vamistajale. Tarkista,
onko suositellut tuotteet hyvaksytty kaytettavaks maassasi. Jos kaytét
ei-hyvaksyttya puhdistusainetta tai desinfiointiainetta, joka vaurioittaa
anturia, takuu raukeaa. Taman luettelon ulkopuolella olevien tuotteiden
kaytto tapahtuu kayttdjan ja potilaan omalla vastuulla.
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Liotusrajat

Jos anturia on liotettava, L18-5-, L10-2-, MC12-3-, LV16-5-, C6-1X-
ja C9-2X-anturit saa upottaa nesteeseen enintédn syvyyteen, joka on 3
cm (1,18 tuumaa) johdon jannityksenpoiston liitoskohdan alapuolella
P5-1X-, LH20-6- jaE12-3-anturit voidaan upottaa nesteeseen syvyyteen,
joka on 1 m (39,37 tuumaa) korkeudella johdon jénnityksen poiston
liitoksesta.

|EC 60529 -standardin mukaan:

« SUPERSONIC MACH 30 on [IPXO-luokituksen vaatimusten
mukainen.

+ Jalkakytkimen poljinjaanturit L10-2, L18-5, MC12-3, C6-1X, C9-2X
jaLV16-5 ovat IPX1-luokituksen vaatimusten mukaisia.

» E12-3-, P5-1X- jaLH20-6-anturit ovat IPX 7-luokituksen vaatimusten
mukaisia.

Aléakoskaan upotaanturin liitinta. Alakoskaan upotakaapeliliitoskohtaa.
Alajata anturia upotetuksi desinfiointiin vaadittavaa aikaa pidemmaksi
gaksi. Katso dlaolevaa kuvaa.
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Seuraavassa kuvassa nakyy kunkin anturin se osa, joka koskettaa
potilaita.

Face in contact with patient

P5-1X e )

E12-3 i

LH20-6 —r—\

LV16-5 *\1_)

C6-1X

C9-2X

L10-2

L18-5
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Lisatietoja ultraaaniantureiden
puhdistamisesta ja
desinfioinnista

Lisdtietoja ultraddniantureiden puhdistamisesta ja desinfioinnista on
seuraavissa viitejulkaisuissa ja standardeissa:

Kemialinen sterilointi ja  korkean tason desinfiointi
terveydenhuoltolaitoksissa. ANSI/AAMI ST58: 2005 Ladkinndlisten
laitteiden sterilointi ja desinfiointi: Yleiset periaatteet. Centers
for Disease Control (CDC, Yhdysvalat), Terveydenhuollon laadun
edistdmisen osasto.

http://www.cdc.gov/ncidod/hip/sterile/sterilgp.htm  (5-2003) [http://
www.cdc.gov/ncidod/hip/sterile/sterilgp.htm%20(5-2003)]

Ode Device Evauation Information—FDA Cleared sterilants and
High Level Disinfecants with General Claims for Processing Reuse
Medical and Dental Devices (Ode Device Evaluation Information—
FDA:n hyvaksymét sterilointiaineet ja korkean tason desinfiointiai neet,
jotka siséltévét yleisia vaateita uudelleenkéytettévien ladkinndlisten ja
hammasl 8&kinnd listen laitteiden kéasittelystd).

http://www.fda.gov

SUPERSONIC MACH 30 Kayttoopas 471



472 SUPERSONIC MACH 30 Kayttoopas




11 Vianmaaritys
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Jos jérjestelman kaytdssa ilmenee ongelmia, kayta tdman osan tietoja
ongelman korjaamiseen.

Jos ongelma ei ratkea téssa annetuilla tiedoilla, ota yhteyttd asiakastuen
edustajaan.

Alla olevassa vianmairitystaulukossa on luettelo ongelmista ja
toimenpiteet ongelman korjaamiseksi.

Jérjestelmé el kdynnisty Varmista, etté jérjestelméon
kytketty toimivaan pistorasiaan
jaetté takavirtapaneelin
katkaisin on kytketty péélle.
Kytke virta péélle.

Kuvan laatu on huono Huolehdi ympériston val osta

Saada vahvistusta, TGC-
jaAuto TGC -asetuksia

Kokeile toista anturia

S&&dé L CD-nédyton asentoa
katsel ukulman parantamiseksi

Jos muutosta ei tule, ota

yhteytta asiakaspalveluun.
Néayttéon tulee virheilmoitus Merkitse virhe muistiin ja ota

yhteytta asiakaspalveluun.
Jérjestelma ei tunnista anturia Irrota anturi, kytke se uudelleen

javalitse se uudelleen.

Jos muutosta e tule, ota
yhteytt& asiakaspalveluun.

DVD ei toimi Etsi toinen DVD-levy
tietojen tallentamista varten.
Jos muutosta ei tule, ota

yhteytta asiakaspalveluun.
Jarjestelma el kdynnisty, Varmista, ettéjérjestelméon
puhaltimet eivét pyori kytketty toimivaan pistorasiaan

jaettatakavirtapaneelin
katkaisin on kytketty padlle.
Kytke virta péélle.
Jos muutosta ei tule, ota

yhteytta asiakaspalveluun.
Padnéyttd el kéynnisty (puhaltimet Tarkista néyton takana olevat kaapelit.
kéynnissa ja ohjauspanesli paalld) K &ynnista uudelleen
Jos muutosta ei tule, ota
yhteytta asiakaspalveluun.
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Kosketusnaytto el ole kaytossa,
kun jérjestelma on valmis

Ké&ynnisté uudelleen

Jos muutoksia el tapahdu, ota
yhteytté asiakaspalveluun.

Ohjauspaneeli on pois paélta

Ké&ynnisté uudelleen

Jos muutoksia ei tapahdu, ota
yhteytta asiakaspalveluun.

Jérj estel ma ndyttéa banneri-ilmoituksen,
jokailmaisee laitteisto-ongelman

Ké&ynnisté uudelleen

Jos banneri-ilmoitus pysyy paall4,
ota yhteytté asiakaspal veluun.

Kaynnistyksen yhteydessé néyttdon Sisdinen kiintolevyvirhe.
tulee teksti "GRUB-virhe". Huoltoa tarvitaan.
Ota yhteytta asiakaspalveluun
Kaynnistysnayttd on paall4, Kéayttojarjestelmaon
mutta edistymispalkki e ole vahingoittunut. Huoltoa tarvitaan.
liikkunut yli viiteen minuuttiin Ota yhteytta asi akaspal veluun.

Né&yton kuvakealueelle
ilmestyy luudan kuvake

Téma kuvake tulee n&kyviin kerran
kuukaudessa. Se muistuttaa sinua
ilmansuodattimien tarkistamisesta.

Pysdyta jarjestelma ja tarki sta suodattimet
Napsauta kuvaketta
Néayttéon tulee ponnahdusikkuna
Valitse ponnahdusikkunassa Kylla
Kuvake katoaa

Artefakteja, valkoisia kartioita B-
tilassajaltal vérillisia kartioita
vérivirtauskuvassa alkaen iholinjasta

Kaynnista j&rjestelma uudelleen.

Jos muutoksia el tapahdu, ota
yhteytté asiakaspalveluun.

Héalytysaéni soi.
Lisaks ndyttdon saattaa
tulla ponnahdusikkuna.

Akkuvirhe.
Merkitse muistiin jarjestelman
takana nakyva virhekoodi ja
katso lisétietoja Huolto-kohdasta.
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Sikion kasvun yhtalot ja taulukot
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2000, 28, sivut 435-455, 2000

Hadlock: Hadlock F.P, Deter R.L, Harrist R.B. and Park S.K, Estimating
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1986

486 SUPERSONIC MACH 30 Kayttoopas




Merz: Merz E, Goldhofer W and Timor-Tritsch E , Ultrasound in
Gynecology and Obstetrics, Textbook and Atlas, Georg Thieme Verlag,
1991

Biparietaalinen halkaisija (GA-BPD)

ASUM: ASUM and Campbell Westerway S , Ultrasonic fetal
Measurement Standards for an Australian Population, ASUM, 2003

CFEF: Crequat J, Duyme M and Brodaty G, Fetal growth charts by the
French College of fetal ultrasonography and the Inserm U 155, Biometry
2000, 28, sivut 435-455, 2000

Hadlock: Hadlock F.P, Deter R.L, Harrist R.B. and Park S.K, Estimating
fetal age: computer-assisted analysis of multiple fetal growth parameters,
Radiology, 152, sivut 497-501, 1984

Hansmann: Hansmann, Hackeloer, Staudach and Wittman, Ultrasound
Diagnosis in Obstetrics and Gynecology, Springer-Verlag, New York,
1986

Merz: Merz E, Goldhofer W and Timor-Tritsch E , Ultrasound in
Gynecology and Obstetrics, Textbook and Atlas, Georg Thieme Verlag,
1991

Paalaki-lantio-pituus (GA-CRL)

ASUM: ASUM and Campbell Westerway S , Ultrasonic fetal
Measurement Standards for an Australian Population, ASUM, 2003

Hansmann: Hansmann, Hackel oer, Staudach and Wittman, Ultrasound
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ASUM: ASUM and Campbell Westerway S , Ultrasonic feta
Measurement Standards for an Australian Population, ASUM, 2003
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Vol 144(4), sivut 441-446, 1991

Paan ymparysmitta (GA-HC)

ASUM: ASUM and Campbell Westerway S , Ultrasonic fetal
Measurement Standards for an Australian Population, ASUM, 2003

CFEF: Crequat J, Duyme M and Brodaty G, Fetal growth charts by the
French College of fetal ultrasonography and the Inserm U 155, Biometry
2000, 28, sivut 435-455, 2000
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Hadlock: Hadlock F.P, Deter R.L, Harrist R.B. and Park SK, Estimating
fetal age: computer-assisted analysis of multiple fetal growth parameters,
Radiology, 152, sivut 497-501, 1984

Hansmann: Hansmann, Hackeloer, Staudach and Wittman, Ultrasound
Diagnosis in Obstetrics and Gynecology, Springer-Verlag, New York,
1986

Jeanty: Jeanty P and Romero R, Obstetrical Ultrasound, McGraw-Hill,
1984

Merz: Merz E, Goldhofer W and Timor-Tritsch E , Ultrasound in

Gynecology and Obstetrics, Textbook and Atlas, Georg Thieme Verlag,
1991

Reisiluun pituus (GA-HL)

ASUM: ASUM and Campbell Westerway S , Ultrasonic feta
Measurement Standards for an Australian Population, ASUM, 2003

Jeanty: Ultrasonic Evaluation of Fetal Limb Growth, Jeanty et al., June
1982, Radiology 143: 751-754

Niskakyhmy-otsa-halkaisija (GA-OFD)

ASUM: ASUM and Campbell Westerway S , Ultrasonic fetal
Measurement Standards for an Australian Population, ASUM, 2003

Hansmann: Hansmann, Hackeloer, Staudach and Wittman, Ultrasound
Diagnosis in Obstetrics and Gynecology, Springer-Verlag, New Y ork,
1986

Transabdominaalihalkaisija (GA-TAD)

CFEF: Crequat J, Duyme M and Brodaty G, Fetal growth charts by the
French College of fetal ultrasonography and the Inserm U 155, Biometry
2000, 28, sivut 435-455, 2000
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Saariluu (GA-TIB)

Jeanty: Ultrasonic Evaluation of Fetal Limb Growth, Jeanty et a., June
1982, Radiology 143: 751-754

Kyynariuu (GA-ULNA)

Jeanty: Ultrasonic Evaluation of Fetal Limb Growth, Jeanty et al., June
1982, Radiology 143: 751-754

Arvioidut sikion painon yhtalot ja
taulukot

Sikioika (EFW-GA)

CFEF: Courbe d'estimation de poids foetal 2014 par |le CFEF - Janvier
2015 - Massoud M., Duyme M., Fontanges M., Collége Francais
d'Echographie Foetale (CFEF), Combourieu D. - Journal de Gynécologie
Obstétrique et Biologie de la Reproduction - Accepté le 15 janvier 2015

Doubilet: JUltrasound Med. 1997 Apr

Hadlock: Hadlock FP1, Harrist RB, Martinez-Poyer J, In utero analysis
of fetal growth: a sonographic weight standard, Radiology. 1991 Oct,
181(1):129-33.

Oken (kaikki): BMC Pediatr. 2003, 3:6. Julkaistu verkossa 8.7.2003:
doi:10.1186/1471-2431-3-3 A nearly continuous measure of birth weight
for gestational age using a United States national reference Emily Oken,
Ken P Kleinman, Janet Rich-Edwards, and Matthew W Gillman

Oken (naiset): BMC Pediatr. 2003, 3:6. Julkaistu verkossa 8.7.2003:
doi:10.1186/1471-2431-3-6 A nearly continuous measure of birth weight
for gestational age using a United States national reference Emily Oken,
Ken P Kleinman, Janet Rich-Edwards, and Matthew W Gillman

Oken (miehet): BMC Pediatr. 2003, 3:6. Julkaistu verkossa 8.7.2003:
doi:10.1186/1471-2431-3-6 A nearly continuous measure of birth weight
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for gestational age using a United States national reference Emily Oken,
Ken P Kleinman, Janet Rich-Edwards, and Matthew W Gillman

Vatsan ymparysmitta ja
biparietaalihalkaisija (EFW-AC, BPD)

Hadlock: Hadlock F.P, Harrist R.B, Carpenter R.J, Deter R.L and Park
S.K, Sonographic estimation of fetal weight. The value of femur length
in addition to head and abdomen measurements, Radiology, 150, sivut
535-540, 1984

Merz: Merz E, Goldhofer W and Timor-Tritsch E , Ultrasound in
Gynecology and Obstetrics, Textbook and Atlas, Georg Thieme Verlag ,
1991

Vatsan ymparysmitta, hiparietaalinen
halkaisija ja reisiluun pituus (EFW-AC,
BPD, FL)

Hadlock: Hadlock F.P, Harrist R.B, Sharman R.S, Deter R.L, Park
SK, Estimation of fetal weight with the use of head, body, and femur
measurements--a prospective study, Am.J.Obstet.Gynecoal., 151, sivut
333-337, 1985

Vatsan ymparysmitta,
biparietaalihalkaisija, reisiluun pituus
ja paan ymparysmitta (EFW- AC, BPD,
FL, HC)

Hadlock: Hadlock F.P, Harrist R.B, Sharman R.S, Deter R.L, Park
SK, Estimation of fetal weight with the use of head, body, and femur
measurements--a prospective study, Am.J.Obstet.Gynecal., 151, sivut
333-337, 1985
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Vatsan ymparysmitta ja reisiluun
pituus (EFW-AC, FL)

Hadlock: Hadlock F.P, Harrist R.B, Sharman R.S, Deter R.L, Park
SK, Estimation of fetal weight with the use of head, body, and femur
measurements--a prospective study, Am.J.Obstet.Gynecal., 151, sivut
333-337, 1985

Vatsan ymparysmitta, reisiluun pituus
ja paan ymparysmitta (EFW-AC, FL,
HC)

Hadlock: Hadlock F.P, Harrist R.B, Sharman R.S, Deter R.L, Park
SK, Estimation of fetal weight with the use of head, body, and femur
measurements--a prospective study, Am.J.Obstet.Gynecal., 151, sivut
333-337, 1985

Vatsan ymparysmitta ja paan
ymparysmitta (EFW-AC, HC)

Hadlock: Hadlock F.P, Harrist R.B, Carpenter R.J, Deter R.L and Park
S.K, Sonographic estimation of fetal weight. The value of femur length
in addition to head and abdomen measurements, Radiology, 150, sivut
535-540, 1984

Biparietaalinen lapimitta ja
poikittainen rintakehan halkaisija
(EFW-BPD, TTD)

Hansmann: Hansmann, Hackeloer, Staudach and Wittman, Ultrasound
Diagnosis in Obstetrics and Gynecology, Springer-Verlag, New Y ork,
1986
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